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II

(Akty o charakterze nieustawodawczym)

ROZPORZADZENIA

ROZPORZADZENIE WYKONAWCZE KOMISJI (UE) 2019/1397
z dnia 6 sierpnia 2019 r.

w sprawie wymogéw w zakresie projektu, budowy i dzialania oraz norm dotyczacych badafi dla
wyposazenia morskiego i uchylajgce rozporzadzenie wykonawcze (UE) 2018/773

(Tekst majacy znaczenie dla EOG)

KOMISJA EUROPEJSKA,
uwzgledniajac Traktat o funkcjonowaniu Unii Europejskiej,

uwzgledniajac dyrektywe Parlamentu Europejskiego i Rady 2014/90/UE z dnia 23 lipca 2014 r. w sprawie wyposazenia
morskiego i uchylajacg dyrektywe Rady 96/98/WE (1), w szczeg6lnosci jej art. 35 ust. 2,

a takze majgc na uwadze, co nastepuje:

(1) Komisja jest uprawniona do wskazywania, w drodze aktéw wykonawczych, wymogéw w zakresie projektu,
budowy i dzialania oraz norm dotyczacych badan dla wyposazenia morskiego objetego zakresem stosowania
dyrektywy 2014/90/UE, jak réwniez dat, od ktérych normy dotyczace badafi majg by¢ stosowane. Wspomniane
wymogi 1 normy sa przewidziane w instrumentach miedzynarodowych, o ktérych mowa w dyrektywie
2014/90/UE.

(2)  Wykaz obowigzujacych instrumentéw miedzynarodowych powinien by¢ regularnie aktualizowany w celu
uwzglednienia najnowszych zmian. W celu stworzenia wyczerpujacego wykazu zawierajgcego wszystkie produkty
objete zakresem dyrektywy 2014/90/UE, nalezy uchyli¢ rozporzadzenie wykonawcze Komisji (UE) 2018/773 (3.

(3)  Wyposazenie morskie niedawno poddane zharmonizowanym wymogom unijnym na podstawie dyrektywy
2014/90/UE powinno zosta¢ wyraznie ujete jako nowe pozycje w kolumnie 1 zalacznika do niniejszego
rozporzadzenia.

(4)  Utrzymanie mozliwo$ci wprowadzania do obrotu i umieszczania na statkach unijnych w rozsagdnym okresie
przejsciowym nowego elementu, ktéry spelnia krajowe wymogi w zakresie homologacji typu w pafistwie
czlonkowskim przed wejsciem w zycie niniejszego rozporzadzenia, jest rozsadnym i proporcjonalnym
rozwigzaniem.

(5)  Aby ulatwi¢ zharmonizowane, szybkie i proste wdrozenie dyrektywy 2014/90/UE, akty wykonawcze
przyjmowane zgodnie z tg dyrektywa powinny mie¢ form¢ rozporzadzen wykonawczych.

(6)  Srodki przewidziane w niniejszym rozporzadzeniu s3 zgodne z opinig Komitetu ds. Bezpiecznych Mérz
i Zapobiegania Zanieczyszczeniom Morza przez Statki,

PRZYJMUJE NINIEJSZE ROZPORZADZENIE:

Artykut 1

Wymogi w zakresie projektu, budowy i dzialania oraz normy dotyczace badan dla wyposazenia morskiego przewidziane
w instrumentach miedzynarodowych, o ktérych mowa w dyrektywie 2014/90/UE, majg zastosowanie do kazdego
elementu wyposazenia morskiego, jak okreslono w zalgczniku.

(') Dz.U.L257z28.8.2014,s. 146.

(*) Rozporzadzenie wykonawcze Komisji (UE) 2018/773 z dnia 15 maja 2018 r. w sprawie wymogéw w zakresie projektu, budowy
i dzialania oraz norm dotyczacych badan dla wyposazenia morskiego i uchylajace rozporzadzenie wykonawcze (UE) 2017/306 (Dz.
U.L133230.5.2018,s. 1).
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Artykut 2

Rozporzadzenie wykonawcze (UE) 2018/773 traci moc.

Artykut 3

1.  Wyposazenie morskie wymienione jako ,nowa pozycja dodana rozporzadzeniem wykonawczym (UE) 2017/306”
w kolumnie 1 zalacznika do niniejszego rozporzadzenia, ktére spelnia krajowe wymogi w zakresie homologadji typu
obowigzujace przed dniem 16 marca 2017 r. w danym panstwie czlonkowskim, moze by¢ nadal wprowadzane do
obrotu i umieszczane na statkach unijnych do dnia 16 marca 2020 r.

2. Wyposazenie morskie wymienione jako ,nowa pozycja dodana rozporzadzeniem wykonawczym (UE) 2018/773”
w kolumnie 1 zalacznika, ktdre spelnia krajowe wymogi w zakresie homologacji typu obowiazujace przed dniem
19 czerwca 2018 r. w danym panstwie czlonkowskim, moze by¢ nadal wprowadzane do obrotu i umieszczane na
statkach unijnych do dnia 19 czerwca 2021 r.

3. Wyposazenie morskie wymienione jako ,nowa pozycja dodana rozporzadzeniem wykonawczym 2019/1397”
w kolumnie 1 zalacznika, ktdre spelnia krajowe wymogi w zakresie homologacji typu obowigzujace przed dniem
3 pazdziernika 2019 r. w danym panstwie czlonkowskim, moze by¢ nadal wprowadzane do obrotu i umieszczane na
statkach unijnych do dnia 3 pazdziernika 2022 r.

Artykut 4

Niniejsze rozporzadzenie wchodzi w zycie dwudziestego dnia po jego opublikowaniu w Dzienniku Urzgdowym Unii
Europejskiej.

Niniejsze rozporzadzenie wigze w calodci i jest bezposrednio stosowane we wszystkich
panstwach cztonkowskich.

Sporzadzono w Brukseli dnia 6 sierpnia 2019 r.

W imieniu Komisji
Jean-Claude JUNCKER

Przewodniczgcy
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ZAEACZNIK

Uwaga ogélna: Odniesienia do ,prawidel SOLAS” dotycza postanowienn Migdzynarodowej konwencji o bezpieczenstwie
Zycia na morzu ze zmianami.

Wykaz uzytych skrotow

A.1, zmiana 1 dotyczaca dokumentéw zawierajacych normy inne niz wydane przez IMO.

A.2, zmiana 2 dotyczgca dokumentéw zawierajgcych normy inne niz wydane przez IMO.

AC, sprostowanie zmieniajace dotyczace dokumentéw zawierajacych normy inne niz wydane przez IMO.
CAT, kategoria radaréw okreslona w sekcji 1.3 IEC 62388 (2007).

Circ., cyrkularz.

COLREG, Migdzynarodowe przepisy o zapobieganiu zderzeniom na morzu.

COMSAR, Podkomitet IMO ds. Radiokomunikacji oraz Poszukiwan i Ratownictwa.

EN, norma europejska.

ETSI, Europejski Instytut Norm Telekomunikacyjnych.

ESS, Migdzynarodowy kodeks systeméw bezpieczenistwa pozarowego.

FTP, Migdzynarodowy kodeks stosowania procedur préb ogniowych.

HSC, Migdzynarodowy kodeks bezpieczenstwa jednostek szybkich.

IBC, Migdzynarodowy kodeks budowy i wyposazenia statkéw przewozacych niebezpieczne chemikalia luzem.
ICAO, Organizacja Miedzynarodowego Lotnictwa Cywilnego.

[EC, Migdzynarodowa Komisja Elektrotechniczna.

IGC, Migdzynarodowy kodeks budowy i wyposazenia statkéw przewozacych skroplone gazy luzem.
IMO, Migdzynarodowa Organizacja Morska.

ISO, Migdzynarodowa Organizacja Normalizacyjna.

ITU, Migdzynarodowy Zwigzek Telekomunikacyjny.

LSA, $rodki ratunkowe.

MARPOL, Miedzynarodowa konwencja o zapobieganiu zanieczyszczaniu morza przez statki.

MED, dyrektywa w sprawie wyposazenia morskiego.

MEPC, Komitet Ochrony Srodowiska Morskiego.

MSC, Komitet Bezpieczenstwa Morskiego.

NOx, tlenki azotu.

Systemy O2/HC: systemy tlenowo-weglowodorowe.

SOLAS, Miedzynarodowa konwencja o bezpieczenstwie Zycia na morzu.

SOx, tlenki siarki.

Reg., prawidlo.

Res., rezolucja.
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Uwagi do calego zalacznika

a) Ogolne: oprécz wskazanych norm dotyczacych badan, o ktoérych mowa w niniejszym zalgczniku, badanie typu
(homologacja typu) wymaga zgodnosci z odpowiednimi wymogami konwencji migdzynarodowych oraz wymogami
zawartymi w odpowiednich rezolucjach i cyrkularzach IMO. O takiej zgodno$ci méwi sie¢ w modulach oceny
zgodnosci w dyrektywie 2014/90/UE.

b) Kolumna 3: w przypadku gdy dwa zestawy norm dotyczacych badan sg oddzielone spdjnikiem ,lub”, kazdy zestaw
spelnia wszystkie wymagania badan zgodnie ze standardami wykonywania badafi IMO; w zwigzku z tym badanie
wedlug jednego zestawu norm jest wystarczajace dla wykazania zgodnosci z wymogami odpowiednich instrumentéw
miedzynarodowych. Natomiast w przypadku uzycia innego separatora (np. przecinka) zastosowanie majg wszystkie
wymienione pozycje.

¢) Kolumna 6: w celu uwzglednienia ram czasowych budowy statkéw, w zaleznosci od charakterystyki danego
wyposazenia morskiego, wyrazenie ,umieszczenie na statku” rozumie si¢ jako (zgodnie ze wskazaniem w nawiasach
po datach):

I: pierwsza instalacje elementu wyposazenia w warunkach gotowosci do pracy na statku UE;

II: pierwsza instalacje elementu wyposazenia w warunkach gotowosci do pracy lub zasztauowanie w warunkach
gotowosci do pracy na statku UE;

III: dostarczenie elementu wyposazenia do stoczni, jesli odbylo si¢ w okresie 30 miesiecy przed pierwsza jego
instalacjg w warunkach gotowosci do pracy.

d) Jezeli do jednego wpisu dotyczacego wyposazenia morskiego (np. MED/3.12) odnoszg si¢ dwa wiersze, drugi (nizej
polozony) wiersz zawiera zaktualizowane wymogi instrumentéw migdzynarodowych w odniesieniu do danych
zawartych w pierwszym (wyzej polozonym) wierszu.

e) W przypadkach, o ktérych mowa w lit. d), jezeli w kolumnach 5 i 6 nie podano daty, oznacza to, Ze nie nastapita
zmiana norm dotyczacych badan i poddane badaniu wyposazenie morskie jest zgodne z wymogami okre$lonymi
w (drugim) polozonym nizej wierszu.

f) jezeli do jednego wpisu dotyczacego wyposazenia morskiego (np. MED/3.51a) odnoszg si¢ wigcej niz dwa wiersze, to
najnizej polozony wiersz zawiera zaktualizowane wymogi instrumentéw migdzynarodowych w odniesieniu do
danych zawartych w wyzej potozonych wierszach.



1. Srodki ratunkowe

Kolumna 2: Stosuje si¢ okélnik IMO MSC/Circular 980, z wyjatkiem przypadkéw zastapienia przez szczegblowe instrumenty, o ktérych mowa w kolumnie 2.

Moduly oceny

Pierwsze wpro-

Ostatnie umie-

N . . Prawidla SOLAS 74 ze zmianami oraz odpowiednie N dot badas dzenie d .
umer 1 nazwa pozycji rezolucje i cyrkularze IMO ormy dotyczgce badan ZgOdl’lOéCi wadzenie do SZCzZenie na
obrotu statku
1 2 3 4 5 6
MED/1.1 Wymagania dotyczace homologacji typu — IMO Res. MSC.81(70), ze zmianami. B+D
— Kota ratunkowe — SOLAS 74 Reg. I11/4, B+E
— SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
Przewéz i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. I1I/7,
— SOLAS 74 Reg. 111/34,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 8,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,
— IMO Res:MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8.
MED/1.2a Wymagania dotyczace homologacji typu — IMO Res. MSC.81(70), ze zmianami. B+D 13.9.2022
— Lampki pozycyjne do Srodkéw ra- | — SOLAS 74 Reg. I11/4, B+E (In)
tunkowych: — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F

a) do jednostek ratunkowych i to-
dzi ratowniczych,

Przewéz i wymagania eksploatacyjne

— SOLAS 74 Reg. 1I[34,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 8,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) II,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) 1V,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8.

610T°6°¢1

[1d ]

lorysfedomy nun Amopdzin yuuarzg

SlreT 1



1 2 3 4 5 6
MED/1.2a Wymagania dotyczace homologacji typu — IMO Res.MSC.81(70), ze zmianami, B+D 13.9.2019
— Lampki pozycyjne do Srodkéw ra- | — SOLAS 74 Reg. II1/4, — EN 60945:2002 lacznie z IEC 60945 B+E
tunkowych: — SOLAS 74 Reg. X/3. Corr. 1 (2008). B+F
a) do jednostek ratunkowych i lo- Lub
dzi ratowniczych, — IMO ResMSC.81(70), ze zmianami,
(NOWY WIERSZ) — IEC  60945:2002 lacznie z IEC
60945 Corr. 1 (2008).
Przewdz i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. 11134,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 8,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) 1V,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8.
MED/1.2b Wymagania dotyczace homologacji typu — IMO Res. MSC.81(70), ze zmianami. B+D 13.9.2022
— Lampki pozycyjne do $rodkéw ra- | — SOLAS 74 Reg. I11/4, B+E (I
tunkowych: B+F

b) do két ratunkowych,

— SOLAS 74 Reg. X/3.

Przew6z i wymagania eksploatacyjne

— SOLAS 74 Reg. 111/7,

— SOLAS 74 Reg. 11|22,

— SOLAS 74 Reg. I1I/32,

— SOLAS 74 Reg. 111/34,

— IMO Res:MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 8,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) II,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8.
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1 2 3 4 5 6
MED/1.2b Wymagania dotyczace homologacji typu — IMO Res.MSC.81(70), ze zmianami, B+D 13.9.2019
— Lampki pozycyjne do Srodkéw ra- | — SOLAS 74 Reg. II1/4, — EN 60945:2002 lacznie z IEC 60945 B+E
tunkowych: — SOLAS 74 Reg. X/3. Corr. 1 (2008). B+F
b) do kot ratunkowych, Lub
(NOWY WIERSZ) — IMO Res.MSC.81(70), ze zmianami,
— [EC 60945:2002 lacznie z IEC
Przew6z i wymagania eksploatacyjne 60945 Corr. 1 (2008).
— SOLAS 74 Reg. I1I[7,
— SOLAS 74 Reg. 11122,
— SOLAS 74 Reg. I1I/32,
— SOLAS 74 Reg. IlI[34,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 8,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8.
MED/1.2¢ Wymagania dotyczace homologacji typu — IMO Res. MSC.81(70), ze zmianami. B+D 13.9.2022
Lampki pozycyjne do $rodkéw ratun- | — SOLAS 74 Reg. 1114, B+E (In)
kowych: B+F

¢) do paséw ratunkowych.

— SOLAS 74 Reg. X/3.

Przewéz i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. 111/7,

— SOLAS 74 Reg. 111/22,

— SOLAS 74 Reg. 1126,

— SOLAS 74 Reg. 1132,

— SOLAS 74 Reg. I1I/34,

— IMO Res.MSC.36(63)-
— IMO Res.MSC.48(66)-
— IMO Res.MSC.48(66)-
— IMO Res.MSC.97(73)-

(
(LSA Code) I,
(LSA Code) 11,
(

1994 HSC Code) 8,

2000 HSC Code) 8.
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1 2 3 4 5
MED/1.2¢ Wymagania dotyczace homologacji typu — IMO Res. MSC.81(70), ze zmianami, B+D 13.9.2019
Lampki pozycyjne do Srodkéw ratun- | — SOLAS 74 Reg. 1114, — EN 60945:2002 lacznie z IEC 60945 B+E
kowych: — SOLAS 74 Reg. X/3. Corr. 1 (2008). B+F
¢) do paséw ratunkowych. Lub
(NOWY WIERSZ) — IMO Res.MSC.81(70), ze zmianami,
— IEC  60945:2002 lacznie z IEC
Przewéz i wymagania eksploatacyjne 60945 Corr. 1 (2008).
— SOLAS 74 Reg. I1I/7,
— SOLAS 74 Reg. 111/22,
— SOLAS 74 Reg. 1126,
— SOLAS 74 Reg. III[32,
— SOLAS 74 Reg. III[34,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 8,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8.
MED/1.3 Wymagania dotyczace homologacji typu — IMO Res. MSC.81(70), ze zmianami. B+D
— Samoczynnie aktywowane sygnaly | — SOLAS 74 Reg. I11/4, B+E
dymne kot ratunkowych — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F

Przew6z i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. 111)7,
— SOLAS 74 Reg. I11/34,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 8,

)_

— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,

— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,
(73)(

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8.
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2

3

MED/1.4

— Pasy ratunkowe

Wymagania dotyczace homologacji typu
— SOLAS 74 Reg. III/4,
— SOLAS 74 Reg. X/3.

Przew6z i wymagania eksploatacyjne

— SOLAS 74 Reg. I1I/7,

— SOLAS 74 Reg. 11|22,

— SOLAS 74 Reg. 111/34,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 8,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,

— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) II,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8,
— IMO MSC/Circ.922,

— IMO MSC.1/Circ.1304,

— IMO MSC.1/Circ.1470.

— IMO Res. MSC.81(70), ze zmianami.

B+D
B+E
B+F

MED/1.5a

— Kombinezony ratunkowe i kombi-
nezony ochronne, przeznaczone
do noszenia RAZEM Z pasem ra-
tunkowym

a) kombinezon ratunkowy nieocie-
plony,

Wymagania dotyczace homologacji typu
— SOLAS 74 Reg. I1I/4,
— SOLAS 74 Reg. X/3.

Przew6z i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. 111)7,

— SOLAS 74 Reg. 111/22,

— SOLAS 74 Reg. I11/32,

— SOLAS 74 Reg. 111/34,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 8,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,

— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) II,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8,
— IMO MSC/Circ.1046.

— IMO Res. MSC.81(70), ze zmianami.

B+D
B+E
B+F
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1 2 3 4
MED/1.5b Wymagania dotyczace homologacji typu — IMO Res. MSC.81(70), ze zmianami. B+D
— Kombinezony ratunkowe i kombi- | — SOLAS 74 Reg. II1/4, B+E
sy oo, PRSACONS | 501 74 Re .
tunkowym
b) kombinezon ratunkowy ocie-
plony, Przew6z i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. 11I[7,
— SOLAS 74 Reg. 11122,
— SOLAS 74 Reg. 11132,
— SOLAS 74 Reg. III[34,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 8,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) II,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8,
— IMO MSC/Circ.1046.
MED/1.5¢ Wymagania dotyczace homologacji typu — IMO Res. MSC.81(70), ze zmianami. B+D
— Kombinezony ratunkowe i kombi- | — SOLAS 74 Reg. II1/4, B+E
nezony ochronne, przeznaczone B+F

do noszenia RAZEM Z pasem ra-
tunkowym

¢) kombinezony ochronne.

— SOLAS 74 Reg. X/3.

Przewéz i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. I1I/7,

— SOLAS 74 Reg. 11122,

— SOLAS 74 Reg. 11132,

— SOLAS 74 Reg. 1I[34,

— IMO Res.MSC.36(63)-
— IMO Res.MSC.48(66)-
— IMO Res.MSC.48(66)-
— IMO Res.MSC.97(73)-
— IMO MSC/Circ.1046.

(1994 HSC Code) 8,
(LSA Code) 1,
(LSA Code) 11,
(2000 HSC Code) 8,
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1 2 3 4
MED/1.6a Wymagania dotyczace homologacji typu — IMO Res. MSC.81(70), ze zmianami. B+D
— Kombinezony ratunkowe i kombi- | — SOLAS 74 Reg. II1/4, B+E
ey lome, bt | S0LAS 4 g X/
wego
a) kombinezon ratunkowy nieocie-
plony, Przew6z i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. 11I[7,
— SOLAS 74 Reg. 11122,
— SOLAS 74 Reg. 11132,
— SOLAS 74 Reg. III[34,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 8,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) II,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8,
— IMO MSC/Circ.1046.
MED/1.6b Wymagania dotyczace homologacji typu — IMO Res. MSC.81(70), ze zmianami. B+D
— Kombinezony ratunkowe i kombi- | — SOLAS 74 Reg. II1/4, B+E
nezony ochronne, przeznaczone B+F

do noszenia BEZ pasa ratunko-

wego

b) kombinezon ratunkowy ocie-
plony,

— SOLAS 74 Reg. X/3.

Przewéz i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. I1I/7,

— SOLAS 74 Reg. 11122,

— SOLAS 74 Reg. 11132,

— SOLAS 74 Reg. III[34,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 8,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,

— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) II,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8,
— IMO MSC/Circ.1046.
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1 2 3 4
MED/1.6¢ Wymagania dotyczace homologacji typu — IMO Res. MSC.81(70), ze zmianami. B+D
— Kombinezony ratunkowe i kombi- | — SOLAS 74 Reg. II1/4, B+E
sy ochonne, it | 501 74 e 3
wego
¢) kombinezony ochronne.
Przew6z i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. I1I[7,
— SOLAS 74 Reg. 11122,
— SOLAS 74 Reg. I1I/32,
— SOLAS 74 Reg. IlI[34,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 8,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8,
— IMO MSC/Circ.1046.
MED/1.7 Wymagania dotyczace homologacji typu — IMO Res. MSC.81(70), ze zmianami. B+D
— Srodki ochrony cieplnej — SOLAS 74 Reg. 111/4, B+E
B+F

— SOLAS 74 Reg. X/3.

Przewéz i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. 111/22,

— SOLAS 74 Reg. 11132,

— SOLAS 74 Reg. I11/34,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 8,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,

— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8,
— IMO MSC/Circ.1046.
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MED/1.8 Wymagania dotyczace homologacji typu — IMO Res. MSC.81(70), ze zmianami. B+D
— Rakiety spadochronowe (§rodki pi- | — SOLAS 74 Reg. II1/4, B+E
rotechniczne) — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
Przew6z i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. I11/6,
— SOLAS 74 Reg. I1I/34,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 8,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) III,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8.
MED/1.9 Wymagania dotyczace homologacji typu — IMO Res. MSC.81(70), ze zmianami. B+D
— Pochodnie reczne (Srodki pirotech- | — SOLAS 74 Reg. I11/4, B+E
niczne) — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
Przewéz i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. III[34,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 8,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) III,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8.
MED/1.10 Wymagania dotyczace homologacji typu — IMO Res. MSC.81(70), ze zmianami. B+D
— Plawki dymne ($rodki pirotech- | — SOLAS 74 Reg. II1/4, B+E
niczne) — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F

Przew6z i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. I11/34,

— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) IIL.
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MED/1.11 Wymagania dotyczace homologacji typu — IMO Res. MSC.81(70), ze zmianami. B+D
— Wyrzutnie linki ratunkowej — SOLAS 74 Reg. 111/4, B+E
— SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
Przew6z i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. II/18,
— SOLAS 74 Reg. 11134,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 8,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) VII,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8.
MED/1.12 Wymagania dotyczace homologacji typu — IMO Res.MSC.81(70), ze zmianami. B+D
— Pneumatyczne tratwy ratunkowe — SOLAS 74 Reg. 111/4, Oraz w przypadku wydluzonego okresu B+E
eksploatacji: B+F

— SOLAS 74 Reg. X/3.

Przew6z i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. 111/13,

— SOLAS 74 Reg. I1Ij21,
— SOLAS 74 Reg. 11|26,
— SOLAS 74 Reg. I11/31,
— SOLAS 74 Reg. I1I[34,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 8,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) 1V,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8,
— IMO MSC/Circ.811,

— IMO MSC.1/Circ.1328.

— IMO MSC.1/Circ.1328.
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MED/1.13 Wymagania dotyczace homologacji typu — IMO Res. MSC.81(70), ze zmianami, B+D
— Sztywne tratwy ratunkowe — SOLAS 74 Reg. 111/4, B+E
— SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
Przew6z i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. I11/21,
— SOLAS 74 Reg. 1I[26,
— SOLAS 74 Reg. III[31,
— SOLAS 74 Reg. I1I/34,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 8,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) IV,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8.
MED/1.14 Wymagania dotyczace homologacji typu — IMO Res. MSC.81(70), ze zmianami. B+D
— Samoprostujace tratwy ratunkowe | — SOLAS 74 Reg. II1/4, Oraz w przypadku wydluzonego okresu B+E
eksploatacji: B+F

— SOLAS 74 Reg. X/3.

Przewéz i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. 111/26,

— SOLAS 74 Reg. I11/34,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 8,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,

— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) 1V,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8,
— IMO MSC/Circ.809,

— IMO MSC/Circ.811,

— IMO MSC.1/Circ.1328.

— IMO MSC.1/Circ.1328.
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MED/1.15 Wymagania dotyczgce homologadji typu — IMO Res.MSC.81(70), ze zmianami. B+D
— Namiotowe dwustronne tratwy ra- | — SOLAS 74 Reg. II1/4, Oraz w przypadku wydluzonego okresu B+E
tunkowe — SOLAS 74 Reg. X/3. eksploatacji: B+F
— IMO MSC.1/Circ.1328.
Przew6z i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. I1I[26,
— SOLAS 74 Reg. 11I[34,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 8,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) 1V,
— IMO Res:MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8,
— IMO MSC/Circ.809,
— IMO MSC/Circ.811,
— IMO MSC.1/Circ.1328.
MED/1.16 Wymagania dotyczace homologacji typu — IMO Res.MSC.81(70), ze zmianami. B+D
— Urzadzenia do swobodnego zwal- | — SOLAS 74 Reg. II1/4, B+E
niania tratw ratunkowych (zwal- B+F

niaki hydrostatyczne)

— SOLAS 74 Reg. X/3.

Przewéz i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. I11/13,
— SOLAS 74 Reg. 1126,
— SOLAS 74 Reg. I11/34,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 8,

)_

— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) 1,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) 1V,
— IMO Res.MSC.97(73)~(

— IMO MSC/Circ.811.

2000 HSC Code) 8,
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MED/1.17a Wymagania dotyczace homologacji typu — IMO Res.MSC.81(70), ze zmianami, B+D
— Lodzie ratunkowe: — SOLAS 74 Reg. 111/4, — IMO MSC/Circ.1006. B+F
a) lodzie ratunkowe wodowane | — SOLAS 74 Reg. X/3. G
z uzyciem zurawika:
— czeSciowo zamknigte,
— calkowicie zamknigte.
Przewdz i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. III[21,
— SOLAS 74 Reg. III[31,
— SOLAS 74 Reg. 111/34,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 8,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) IV,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8,
— IMO MSC.1/Circ.1423.
MED/1.17b Wymagania dotyczace homologacji typu — IMO Res.MSC.81(70), ze zmianami, B+D
— Lodzie ratunkowe: — SOLAS 74 Reg. 111/4, — IMO MSC/Circ.1006. B+F
— SOLAS 74 Reg. X/3. G

b) zrzutowe todzie ratunkowe.

Przewéz i wymagania eksploatacyjne

— SOLAS 74 Reg. 11|21,

— SOLAS 74 Reg. II/31,

— SOLAS 74 Reg. I1I/34,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 8,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,

— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) 1V,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8,
— IMO MSC.1/Circ.1423.
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MED/1.18 Wymagania dotyczace homologacji typu — IMO Res.MSC.81(70), ze zmianami, B+D
— Sztywne lodzie ratownicze — SOLAS 74 Reg. 111/4, — IMO MSC/Circ.1006. B+F
— SOLAS 74 Reg. X/3. G
Przew6z i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. IIIj21,
— SOLAS 74 Reg. 1I[31,
— SOLAS 74 Reg. III[34,
— IMO Res:MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 8,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) V,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8.
MED/1.19 Wymagania dotyczace homologacji typu — IMO Res.MSC.81(70), ze zmianami, B+D
— Pneumatyczne lodzie ratownicze — SOLAS 74 Reg. 111/4, — 1SO 15372:2000. B+F
G

— SOLAS 74 Reg. X/3.

Przewdz i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. IIIj21,

— SOLAS 74 Reg. 111/31,

— SOLAS 74 Reg. 111/34,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 8,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,

— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) V,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8.
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MED/1.20a Wymagania dotyczace homologacji typu — IMO Res.MSC.81(70), ze zmianami, B+D
— Szybkie todzie ratownicze: — SOLAS 74 Reg. I11/4. — 1SO 15372:2000. B+F
a) pneumatyczne. G
Przew6z i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. 1126,
— SOLAS 74 Reg. I11/34,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) V,
— IMO MSC/Circ.1016,
— IMO MSC/Circ.1094.
MED/1.20b Wymagania dotyczace homologacji typu — IMO Res.MSC.81(70), ze zmianami, B+D
— Szybkie todzie ratownicze: — SOLAS 74 Reg. 111/4. — IMO MSC/Circ.1006. B+F
b) sztywne, G
Przewéz i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. 11126,
— SOLAS 74 Reg. 111/34,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) V,
— IMO MSC/Circ.1016,
— IMO MSC/Circ.1094.
MED/1.20c Wymagania dotyczace homologacji typu — IMO Res.MSC.81(70), ze zmianami, B+D
— Szybkie todzie ratownicze: — SOLAS 74 Reg. 111/4. — IMO MSC/Circ.1006, B+F
— ISO 15372:2000. G

¢) todzie typu RIB (twarde lodzie
pneumatyczne).

Przewéz i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. I11[26,

— SOLAS 74 Reg. 111/34,

— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) V,
— IMO MSC/Circ.1016,

— IMO MSC/Circ.1094.
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MED/1.21 Wymagania dotyczace homologacji typu — IMO Res.MSC.81(70), ze zmianami. B+D
— Urzadzenia do wodowania z uzy- | — SOLAS 74 Reg. II1/4, B+E
ciem talii (zurawiki) — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
G
Przew6z i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. III[23,
— SOLAS 74 Reg. I1I[33,
— SOLAS 74 Reg. 111/34,
— IMO Res:MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 8,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) VI,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8.
Pozycja MED/1.22, Urzadzenia do wodowania jednostek ratunkowych przez swobodny spadek, — przeniesiona do pozycji MED/9/1.3.
MED/1.23 Wymagania dotyczace homologacji typu — IMO Res.MSC.81(70), ze zmianami. B+D
— Urzadzenia do wodowania zrzuto- | — SOLAS 74 Reg. I11/4, B+E
wych todzi ratunkowych — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
G

Przew6z i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. III[16,

— SOLAS 74 Reg. 11|23,

— SOLAS 74 Reg. I1I/33,

— SOLAS 74 Reg. I11/34,

— IMO Res.MSC.36(63)-(
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) VI,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8.

1994 HSC Code) 8,
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MED/1.24 Wymagania dotyczace homologacji typu — IMO Res.MSC.81(70), ze zmianami. B+D
— Urzadzenia do wodowania tratw | — SOLAS 74 Reg. II1/4, B+E
ratunkowych — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
(zurawiki) G
Przew6z i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. 11112,
— SOLAS 74 Reg. III/16,
— SOLAS 74 Reg. III[34,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 8,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) VI,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8.
MED/1.25 Wymagania dotyczace homologacji typu — IMO Res.MSC.81(70), ze zmianami. B+D
— Urzadzenia do wodowania szyb- | — SOLAS 74 Reg. II/4. B+E
kich todzi ratowniczych B+F
(zurawiki) G
Przewéz i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. 1126,
— SOLAS 74 Reg. I1I/34,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) VL.
MED/1.26a Wymagania dotyczce homologacji typu — IMO Res.MSC.81(70), ze zmianami. B+D
— Zwalniaki do wodowania: — SOLAS 74 Reg. III/4, B+E
B+F

a) todzi ratunkowych i ratowni-
czych (wodowanych przez swo-
bodny spadek lub z uzyciem ta-
lii),

— SOLAS 74 Reg. X/3.

Przewéz i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. II[16,
— SOLAS 74 Reg. 111/34,
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— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 8,
— IMO Res.MSC.48(66)-
— IMO Res.MSC.48(66)-

(
(LSA Code) I,

(LSA Code) 1V,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8,
— IMO MSC.1/Circ.1419.

MED/1.26b
— Zwalniaki do wodowania:

b) tratw ratunkowych (wodowa-
nych przez swobodny spadek
lub z uzyciem talii),

Wymagania dotyczace homologacji typu
— SOLAS 74 Reg. I1I/4,
— SOLAS 74 Reg. X[3.

Przewéz i wymagania eksploatacyjne

— SOLAS 74 Reg. I1I[16,

— SOLAS 74 Reg. 11134,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 8,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,

— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) 1V,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8,

— IMO Res.MSC.81(70), ze zmianami.

B+D
B+E
B+F

MED/1.26¢
— Zwalniaki do wodowania:

¢) zrzutowych todzi ratunkowych.

Wymagania dotyczace homologadji typu
— SOLAS 74 Reg. I11/4,
— SOLAS 74 Reg. X/3.

Przewdz i wymagania eksploatacyjne

— SOLAS 74 Reg. III[16,

— SOLAS 74 Reg. I1I/34,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 8,

— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,

— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) 1V,
(73)(

)_
)_
)-
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8.

— IMO Res.MSC.81(70), ze zmianami.

B+D
B+E
B+F
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3

MED/1.27

— Morskie systemy ewakuacji

Wymagania dotyczace homologacji typu
— SOLAS 74 Reg. III/4,
— SOLAS 74 Reg. X/3.

Przew6z i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. I1I[15,
— SOLAS 74 Reg. 11|26,
— SOLAS 74 Reg. I1I/34,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 8,

)_

— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) VI,
— IMO Res.MSC.97(73)~(

2000 HSC Code) 8.

— IMO Res.MSC.81(70), ze zmianami.

B+D
B+F

MED/1.28

— Srodki ratownicze

Wymagania dotyczace homologacji typu
— SOLAS 74 Reg. III[4.

Przewéz i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. I1I[26,

— SOLAS 74 Reg. 111/34,

— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) VI.

— IMO Res.MSC.81(70), ze zmianami,
— IMO MSC/Circ.810.

B+D
B+F

MED/1.29

— Drabinki do wsiadania

Wymagania dotyczace homologacji typu
— SOLAS 74 Reg. I1I/4,

— SOLAS 74 Reg. III[11,

— SOLAS 74 Reg. X/3.

Przew6z i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. III[11,
— SOLAS 74 Reg. I1I/34,

— IMO Res.MSC.81(70), ze zmianami,
— ISO 5489:2008.

B+D
B+F
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— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code),
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) VI,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code),
— IMO MSC.1/Circ.1285.
MED/1.30 Wymagania dotyczace homologadji typu — IMO Res. A.658(16), ze zmianami. B+D
— Materialy odblaskowe — SOLAS 74 Reg. 111/4, B+E
B+F

— SOLAS 74 Reg. X/3.

Przew6z i wymagania eksploatacyjne

— SOLAS 74 Reg. 111/34,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 8,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) 1,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8.

Pozycja MED/1.31, Radiotelefon VHF do lacznosci dwukierunkowej dla jednostek ratunkowych, — przeniesiona do pozycji MED/5.17 i MED/5.18.

Pozycja MED/1.32, Transponder radarowy 9 GHz (SART), — przeniesiona do pozycji MED/4.18.

MED/1.33

— Reflektor radarowy do todzi ratun-
kowych i ratowniczych

(pasywny)

Wymagania dotyczace homologadji typu
— SOLAS 74 Reg. 111/4,
— SOLAS 74 Reg. X/3.

Przewdz i wymagania eksploatacyjne

— SOLAS 74 Reg. III[34,

— IMO Res.A.384(X),

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 8,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,

— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) 1V,

— ENISO 8729:1998,

— EN 60945:2002 t3cznie z IEC 60945
Corr. 1 (2008),

Lub,
— ENISO 8729:1998,

— IEC 60945:2002 lacznie z IEC
60945 Corr. 1 (2008),

Lub,
— ISO 8729-1:2010,

— EN 60945:2002 fgcznie z IEC 60945
Corr. 1 (2008),

B+D
B+E
B+F
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— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) V, Lub,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8, — ISO 8729-1:2010,
— IMO Res.MSC.164(78). — IEC 60945:2002 lacznie z IEC
60945 Corr. 1 (2008).
Pozycja MED/1.34, Kompas magnetyczny klasy B do todzi ratunkowych i ratowniczych, — przeniesiona do pozycji MED/4.23.
Pozycja MED/1.35, Przenos$ny sprzet ga$niczy do todzi ratunkowych i ratowniczych, — przeniesiona do pozycji MED/3.38.
MED/1.36 Wymagania dotyczace homologacji typu — IMO Res.MSC.81(70), ze zmianami. B+D
— Silniki napedowe lodzi ratunko- | — SOLAS 74 Reg. II1/4, B+E
wych i ratowniczych — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
Przewéz i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. 111/34,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) 1V,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) V.
MED/1.37 Wymagania dotyczace homologacji typu — IMO Res.MSC.81(70), ze zmianami. B+D
— Jednostka napedowa todzi ratowni- | — SOLAS 74 Reg. I1I/4, B+E
czej - silnik zaburtowy — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
Przewéz i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. 1134,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) V.
MED/1.38 Wymagania dotyczace homologacji typu — IMO Res.MSC.81(70), ze zmianami. B+D 13.9.2022
— Reﬂektory poszu}{iwawcz'e do to- | _ ¢o1AS 74 Reg. 11I/4, B+E
dzi ratunkowych i ratowniczych B+F

— SOLAS 74 Reg. X/3.

Przewéz i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. 11I[34,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 8,
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1 2 3 4 5

— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) 1V,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) V,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8.

MED/1.38 Wymagania dotyczgce homologadji typu — IMO Res.MSC.81(70), ze zmianami, B+D 13.9.2019

— Reflektory poszukiwawcze do lo- | — SOLAS 74 Reg. II1/4, — EN 60945:2002 lacznie z IEC 60945 B+E

dzi ratunkowych i ratowniczych — SOLAS 74 Reg. X/3. Corr. 1 (2008). B+F
(NOWY WIERSZ) Lub
— IMO Res.MSC.81(70), ze zmianami,

Przewdz i wymagania eksploatacyjne — IEC  60945:2002 facznie z IEC
_ SOLAS 74 Reg, Ilj34, 60945 Corr. 1 (2008).
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 8,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) 1,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) IV,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) V,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8.

MED/1.39 Wymagania dotyczace homologacji typu — IMO  Res.MSC.36(63)-(1994 HSC B+D

— Otwarte dwustronne tratwy ratun- | — SOLAS 74 Reg. I11/4, Code) zatgcznik 10, B+F

kowe — IMO  Res.MSC.97(73)-(2000 HSC

— SOLAS 74 Reg. X/3.

Przewéz i wymagania eksploatacyjne
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 8,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) za-
acznik 10,

— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) za-
facznik 11,

— IMO MSC.1/Circ.1328.

Code) zalgcznik 11,

Oraz w przypadku wydluzonego okresu
eksploatacji:

— IMO MSC.1/Circ.1328.
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1 2 3 4
Pozycja MED/1.40, Mechanicznie sterowany podnoénik, — przeniesiona do pozycji MED|4.48.
MED/1.41a Wymagania dotyczace homologacji typu — IMO Res.MSC.81(70), ze zmianami. B+D
— Weciagarki do jednostek ratunko- | — SOLAS 74 Reg. II1/4, B+E
wych i fodzi ratowniczych: — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
a) do lodzi ratunkowych wodowa- G
nych z uzyciem zurawika
Przewdz i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. II[16,
— SOLAS 74 Reg. I1I[23,
— SOLAS 74 Reg. I11/24,
— SOLAS 74 Reg. 11I[34,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 8,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) VI,
— IMO Res:MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8.
MED/1.41b Wymagania dotyczace homologacji typu — IMO Res.MSC.81(70), ze zmianami. B+D
— Weciagarki do jednostek ratunko- | — SOLAS 74 Reg. II1/4, B+E
wych i fodzi ratowniczych: — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
b) do zrzutowych todzi ratunko- G

wych,

Przewéz i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. 1I[16,
— SOLAS 74 Reg. 111/23,
— SOLAS 74 Reg. II1/24,
— SOLAS 74 Reg. I1I/34,
— IMO Res.MSC.48(66
— IMO Res.MSC.48(66

LSA Code) |,

)-(
)-(LSA Code) V.
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1 2 3 4
MED/1.41c Wymagania dotyczace homologacji typu — IMO Res.MSC.81(70), ze zmianami. B+D
— Weciagarki do jednostek ratunko- | — SOLAS 74 Reg. II1/4, B+E
wych i fodzi ratowniczych: — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
¢) do tratw ratunkowych G
Przew6z i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. III[16,
— SOLAS 74 Reg. 11I[17,
— SOLAS 74 Reg. III[23,
— SOLAS 74 Reg. 1I|24,
— SOLAS 74 Reg. 111/34,
— IMO Res:MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 8,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) VI,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8.
MED/1.41d Wymagania dotyczace homologacji typu — IMO Res.MSC.81(70), ze zmianami. B+D
— Weciagarki do jednostek ratunko- | — SOLAS 74 Reg. II1/4, B+E
wych i fodzi ratowniczych: — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
d) do lodzi ratowniczych G

Przewéz i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. I1I[16,
— SOLAS 74 Reg. III/17,
— SOLAS 74 Reg. I11/23,
— SOLAS 74 Reg. I1I/34,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 8,

)_

— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) 1,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) VI,
— IMO Res.MSC.97(73)~(

2000 HSC Code) 8.
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1 2 3 4
MED/1.41e Wymagania dotyczace homologacji typu — IMO Res.MSC.81(70), ze zmianami. B+D
— Weciagarki do jednostek ratunko- | — SOLAS 74 Reg. II1/4, B+E
wych i fodzi ratowniczych: — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
e) do szybkich todzi ratowniczych. G
Przewéz i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. III[16,
— SOLAS 74 Reg. I1I/17,
— SOLAS 74 Reg. III[23,
— SOLAS 74 Reg. III[34,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 8,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) VI,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8.
Pozycja MED/1.42, Drabinka pilotowa, — przeniesiona do pozycji MED/4.49.
MED/1.43 Wymagania dotyczace homologacji typu — IMO Res.MSC.81(70), ze zmianami, B+D
— Sztywne/pneumatyczne lodzie ra- | — SOLAS 74 Reg. I1/4, — IMO MSC/Circ.1006, B+F
townicze — 1SO 15372:2000. G

— SOLAS 74 Reg. X/3.

Przewdz i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. 11121,

— SOLAS 74 Reg. I1I[31,

— SOLAS 74 Reg. 1134,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 8,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,

— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) V,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8.
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2. Zapobieganie zanieczyszczaniu morza

Pierwsze wpro-

Ostatnie umie-

N . " Prawidla MARPOL 73/78 ze zmianami oraz odpo- N dot badas Moduly oceny dzenie d .
umer 1 nazwa pozycjt wiednie rezolugje i cyrkularze IMO ormy dotyczace badan zgodnosci Waozbigi ° SZCSZ;?II; na
1 2 3 4 5 6
MED/2.1 Wymagania dotyczace homologacji typu — IMO Res.MEPC.107(49), ze zmia- B+D
Odolejacz (filtracyjne urzadzenie od- | — MARPOL 73(78 zalacznik I, Reg. 14. e B+E
olejajace zapewniajace, Ze zawarto$é — IMO MEPC.1/Circ. 643. B+F
oleju w oczyszczonej wodzie na wylo-
cie nie przekracza 15 ppm) Przewéz i wymagania eksploatacyjne
— MARPOL 73|78 zalacznik I, Reg. 14.
— IMO MEPC.1/Circ. 643.
MED/2.2 Wymagania dotyczace homologadji typu — IMO Res.MEPC.5(XIII). B+D
Wykrywacze rozdzialu faz olejjwoda | — MARPOL 73/78 zalacznik I, Reg. 32. B+E
B+F
MED/2.3 Wymagania dotyczace homologacji typu — IMO Res.MEPC.107(49), ze zmia- B+D
Mierniki zawartosci oleju — MARPOL 73/78 zalacznik I, Reg. 14. fami, B+E
— IMO MEPC.1/Circ. 643. B+F

Przew6z i wymagania eksploatacyjne
— MARPOL 73|78 zalacznik I, Reg. 14.
— IMO MEPC.1/Circ. 643.

Pozycja MED|2.4, Przystawki filtrujace do urzadzen odolejajacych (zapewniajace poziom zawartosci oleju w oczyszczonej wodzie na wylocie nieprzekraczajacy 15 ppm), — pozycja ce-

lowo pozostawiona pusta.

MED/2.5

System kontrolno-pomiarowy zrzutu
oleju do zbiornikowca olejowego

Wymagania dotyczace homologacji typu
— MARPOL 73/78 zalacznik [, Reg. 31,
— IMO MEPC.1/Circ.858.

Przew6z i wymagania eksploatacyjne
— MARPOL 73|78 zalacznik [, Reg. 31.

— IMO Res. MEPC.108(49), ze zmia-
nami.

B+D
B+E
B+F
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1 2 3 4 5 6
MED)/2.6 Wymagania dotyczace homologacji typu — IMO Res.MEPC.227(64). B+D 1.1.2018
Systemy oczyszczania Sciekéw — MARPOL 73|78 zalacznik IV, Reg. 9. B+E (I1I)
B+F
Przew6z i wymagania eksploatacyjne
— MARPOL 73|78 zalacznik IV, Reg. 9.
MED/2.6 Wymagania dotyczace homologacji typu — IMO Res.MEPC.227(64), ze zmia- B+D 16.3.2017
Systemy oczyszczania $ciekow — MARPOL 73|78 zalacznik IV, Reg. 9. nami. B+E
a) z uwzglednieniem sekcji 4.2 (do B+F
uzytku na statkach pasazerskich
Przew(z i wymagania eksploatacyjne we wszystkich obszarach, w tym G
. . w obszarze specjalnym zgodnie
MARPOL 73/78 zalgcznik IV, Reg. 9. 2 zalaeanikiem IV do konwenci
MARPOL),
b) bez uwzglednienia sekcji 4.2 (do
uzytku na statkach innych niz
statki pasazerskie we wszystkich
obszarach i na statkach pasazer-
skich poza obszarami specjalnymi
zgodnie z zalgcznikiem IV do
konwencji MARPOL).
MED)/2.7 Spalarki okretowe Wymagania dotyczace homologacji typu — IMO Res.MEPC.76(40) B+D 1.1.2018
— MARPOL 7378 zalacznik VI, Reg. 16. B+E (In)
B+F
Przewéz i wymagania eksploatacyjne G
— MARPOL 73|78 zalacznik VI, Reg. 16.
— IMO MEPC.1/Circ.793.
MED/2.7 Wymagania dotyczace homologacji typu — IMO Res. MEPC.244(66). B+D 16.3.2017
Spalarki okretowe — MARPOL 7378 zalacznik VI, Reg. 16. B+E
(Spalarki o zdolnosci powyzej 1 500 B+F
kW do maksymalnie 4 000 kW) G

Przewdz i wymagania eksploatacyjne

— MARPOL 73/78 zalacznik VI, Reg. 16.
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1 2 3 4 5 6
MED/2.8 Wymagania dotyczace homologacji typu — IMO Res. MEPC.177(58) - (NOx B+D
Pokladowy analizator NOx wg Ko- | — IMO Res. MEPC.176(58) - (zmieniona kon- Technical code 2008), ze zmianami. B+E
deksu technicznego NOx z 2008 r. wencja MARPOL zalgcznik VI, Reg. 13). B+F
(NOx Technical Code 2008)
G
Przew6z i wymagania eksploatacyjne
— IMO Res. MEPC.176(58) - (zmieniona kon-
wencja MARPOL zalgcznik VI, Reg. 13).
— IMO Res. MEPC.177(58) - (NOx Technical
code 2008),
— IMO Res.MEPC.198(62),
— IMO MEPC.1/Circ. 638.
Pozycja MED/2.9 — Sprzet wykorzystujacy metody techniczne ograniczania emisji SOx, — przeniesiona do pozycji MED/9/2.4.
MED/2.10 Wymagania dotyczace homologacji typu — IMO Res.MEPC.184(59). B+D 15.5.2018
Pokladowe systemy oczyszczania spa- | — IMO Res. MEPC.176(58) - (zmieniona kon- B+E (I
lin wencja MARPOL zalgcznik VI, Reg. 4), B+F
— IMO Res. MEPC.184(59). G
Przew6z i wymagania eksploatacyjne
— IMO Res. MEPC.176(58) - (zmieniona kon-
wencja MARPOL zalgcznik VI, Reg. 4),
MED/2.10 Wymagania dotyczace homologacji typu — IMO Res.MEPC.259(68). System A 19.6.2018
Pokladowe systemy oczyszczania spa- | — IMO Res. MEPC.176(58) - (zmieniona kon- B+F
lin wencja MARPOL zalgcznik VI, Reg. 4), G
— IMO Res.MEPC.259 (68).
Przew6z 1 wymagania eksploatacyjne System B
G

— IMO Res. MEPC.176(58) - (zmieniona kon-
wencja MARPOL zalgcznik VI, Reg. 4).
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3. Srodki ochrony przeciwpozarowej

Pierwsze wpro-

Ostatnie umie-

. " Prawidlo SOLAS 74 ze zmianami oraz odpowiednie , Moduly oceny . .
Numer i nazwa pozycji S Normy dotyczace badan e wadzenie do szczenie na
rezolugje i cyrkularze IMO zgodnosci
obrotu statku
1 2 3 4 5 6
MED/3.1 Wymagania dotyczace homologacji typu — IMO Res.MSC.307(88)-(2010 FTP B+D
Podstawowe pokrycia pokladéw — SOLAS 74 Reg. 112/4, Code), ze zmianami. B+E
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/6, B+F
— SOLAS 74 Reg. X/3.
Przewdz i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/4,
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/6,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7.
MED/3.2 Wymagania dotyczce homologadji typu — EN 3-7:2004 fgcznie z A1:2007, B+D
Gasnice przenosne — SOLAS 74 Reg. 1-2/10 — EN 3-8:2006 facznie z AC:2007, B+E
— EN 3-9:2006 gcznie z AC:2007, B+F

— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 4.

Przewéz i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. 11-2/4,

— SOLAS 74 Reg. II-2/
— SOLAS 74 Reg. 11-2]
— SOLAS 74 Reg. 11-2]
— SOLAS 74 Reg. 11-2/20,
— IMO Res.A.951(23),

10,
18,
19

)

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7,

— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 4.

— EN 3-10:2009.
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1 2 3 4
— IMO Res.MSC.391(95)-(IGF Code) 11,
— IMO MSC/Circ.1239,
— IMO MSC/Circ.1275.
MED/3.3 a) Wymagania dotyczace homologacji typu — EN 469:2005 lacznie z A1:2006 B+D
Wyposazenie  strazackie:  odziez | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/10, oraz AC:2006. B+E
ocbronna (odziei stosowana przy bli- | SOLAS 74 Reg. X[3, B+F
skim kontakcie z pozarem)
iy .| — IMO Res.MSC.98(73)-(ESS Code) 3.
— Odziez ochronna nieodbijajgca
promieniowania cieplnego prze-
znaczona do walki z ogniem
Przew6z i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.98(73)-(ESS Code) 3.
MED/3.3 b) Wymagania dotyczace homologacji typu — EN 1486:2007. B+D
Wyposazenie  strazackie:  odziez | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/10, B+E
ochronna (odziez stosowana przy bli- B+F

skim kontakcie z pozarem)

— odziez ochronna do walki z og-
niem: odziez odbijajaca cieplo
przeznaczona do wyspecjalizowa-
nego pozarnictwa

— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 3.

Przewéz i wymagania eksploatacyjne

— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.98(73)-(ESS Code) 3.
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1 2 3 4
MED/3.3 Wymagania dotyczace homologacji typu — ISO 15538:2001. B+D
Wyposazenie  strazackie:  odziez | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/10, Uwaga: Poziom 2 B+E
oc_hronna (odziez stosowana przy bli- | _ soLAS 74 Reg. X3, B+F
skim kontakcie z pozarem)
" odzici ochronna do walki 2 og- | IMO Res.MSC.98(73)-(ESS Code) 3.
niem: odziez ochronna z warstwg
zewnetrzng odbijajacy ciepto Przewdz i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.98(73)-(ESS Code) 3.
MED/3.4 Wymagania dotyczace homologacji typu — EN 15090:2012. B+D
Wyposazenie strazackie: buty — SOLAS 74 Reg. 11-2/10, B+E
— SOLAS 74 Reg. X/3, B+F
— IMO Res.MSC.98(73)-(ESS Code) 3.
Przewéz i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/10,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
— IMO Res:MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.98(73)-(ESS Code) 3.
MED/3.4 Wymagania dotyczace homologacji typu — EN15090:2012. B+D
Wyposazenie strazackie: buty — SOLAS 74 Reg. 11-2/10, B+E
(NOWY WIERSZ) — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F

— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 3.

Przew6z i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/15,
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— IMO Res.MSC.4(48)-
— IMO Res.MSC.5(48)-
— IMO Res.MSC.36(63

IBC Code) 11,

(
(IGC Code) 11

— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 3.

(63)-(1994 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7,
(73)~(

MED/3.5

Wyposazenie strazackie: rekawice

Wymagania dotyczace homologadji typu
— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,

— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 3.

Przewéz i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7,

— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 3.

— EN 659:2003 lacznie z A1:2008
oraz AC:2009.

B+D
B+E
B+F

MED/3.5
Wyposazenie strazackie: rekawice
(NOWY WIERSZ)

Wymagania dotyczace homologadji typu
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/10,

— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 3.

Przewéz i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/15,

— IMO Res.MSC.4(48)-(IBC Code) 11,
— IMO Res.MSC.5(48)-(IGC Code) 11,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,

— EN 659:2003 lacznie z A1:2008
oraz AC:2009.

B+D
B+E
B+F

9¢//€T 1

[1d ]

lorysfedomy nun Amopdzin yuuarzg

610T°6°¢1



1 2 4
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.98(73)-(ESS Code) 3.
MED/3.6 Wymagania dotyczace homologacji typu — EN 443:2008. B+D
Wyposazenie strazackie: helm — SOLAS 74 Reg. 11-2/10, B+E
— SOLAS 74 Reg. X/3, B+F
— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 3.
Przew6z i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,
— IMO Res:MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 3.
MED/3.6 Wymagania dotyczace homologadji typu — EN 443:2008. B+D
Wyposazenie strazackie: helm — SOLAS 74 Reg. 11-2/10, B+E
(NOWY WIERSZ) — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F

— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 3.

Przewéz i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/10,

— SOLAS 74 Reg. 11-2/15,

— IMO Res.MSC.4(48)-(IBC Code) 11,
— IMO Res.MSC.5(48)-(IGC Code) 11,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7,
)-

— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 3.
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1 2 3 4 6
MED/3.7 Wymagania dotyczace homologacji typu — EN 136:1998 lacznie z AC:2003, B+D 19.6.2018
Niezalezne aparaty oddechowe na | — SOLAS 74 Reg. I1-2/10, — EN 137:2006, B+E (In)
sprezone powietrze — SOLAS 74 Reg. X/3, Oraz w przypadku gdy aparaty sg przez- B+F
Uwaga: w wyp}adkach z ud;ia}em - | __ MO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 3. naczone do/uZycia w wypadkach z udzia-
waréw niebezpiecznych nalezy uzywaé tem ladunkéw:,
maski ci$nieniowej. SO 23269-3:2011.
Przew6z i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,
— IMO Res:MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 3.
Oraz w przypadku gdy aparaty sa przeznaczo-
ne do uzycia w wypadkach z udzialem ladun-
kow:,
— IMO Res.MSC.4(48)-(IBC Code) 14,
— IMO Res.MSC.5(48)-(IGC Code) 14,
— IMO MSC.1/Circ.1499.
MED/3.7 Wymagania dotyczace homologacji typu ISO 23269-2:2011 (sprzet przeciwpoza- B+D
Niezalezne aparaty oddechowe na | — SOLAS 74 Reg. I1-2/10, rowy- tylko do uzytku na statkach) B+E
sprezone powietrze Maski typu 1 nie mozna stosowal B+F

Uwaga: w wypadkach z udzialem to-
waréw niebezpiecznych nalezy uzywal
maski ci$nieniowe;j.

(zob. pozycja 7.1)

— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 3.

Przewéz i wymagania eksploatacyjne

— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,

— SOLAS 74 Reg. I1-2[15,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 3.

w MED/3.7 lub MED/7.1
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MED/3.7 Wymagania dotyczgce homologadji typu ISO 23269-2:2011 (sprzg¢t przeciwpoza- B+D
Niezalezne aparaty oddechowe na | — SOLAS 74 Reg. I1-2/10, rowy- tylko do uzytku na statkach) B+E
sprezone powietrze __ SOLAS 74 Reo. X Maski typu 1 nie mozna stosowal B+F
Uwaga: diach 2 udaial SOLAS 74 Reg. XJ3, w MED/3.7 lub MED/7.1
waga: w wypadkach z udziatem o} __ 1o Res MSC.98(73)-(FSS Code) 3.
waréw niebezpiecznych nalezy uzywaé Uwaga: Powigzana ognioodporna linka
maski ci$nieniowej. bezpieczenstwa, ktorej dotyczy ISO
. 23269 § 4.28 otrzymuje certyfikacje
. 1
(z0b. pozycja 7.1) MED jako pozycja MED 3.44 i stosuje si¢
(NOWY WIERSZ) ja w polaczeniu z aparatem oddechowym
Przewéz i wymagania eksploatacyjne oraz mozna ja mocowac za pomocy ka-
— SOLAS 74 Reg. 11-2/10, ral?iﬁczyka do szelek aparatu lub do oq-
dzielnego pasa, w celu niedopuszczenia
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/15, do odlgczenia aparatu podczas uzycia
— SOLAS 74 Reg. 11-2/19, linki bezpieczenstwa.
— IMO Res.MSC.4(48)-(IBC Code) 11, Dla modulu B aparatéow oddechowych
wskazuje si¢ ognioodporng linke bezpie-
— IMO ResMSC.5(48)-(IGC Code) 11, czefistwa MED jako obowigzkowy ele-
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7, ment polaczony.
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 3,
— IMO MSC.1/Circ.1499,
— IMO MSC.1/Circ.1555.
MED/3.8 Wymagania dotyczace homologacji typu — EN 14593-1:2005, B+D 13.3.2021
Aparaty oddechowe zasilane sprezo- | — SOLAS 74 Reg. X/3, lub: B+E (I
nym powietrzem — IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7, | — EN 14594:2005 lacznie z AC:2005. B+F

— Uwaga: niniejsze wyposazenie stosuje si¢ je-
dynie na jednostkach szybkich zbudowa-
nych zgodnie z kodeksem HSC z 1994 r.

Przewdz i wymagania eksploatacyjne
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
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MED/3.8 Wymagania dotyczace homologacji typu — EN 14593-1:2018, B+D 13.9.2019
Aparaty oddechowe zasilane sprezo- | — SOLAS 74 Reg. X/3, lub: B+E
nym powietrzem — IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7, | — EN 14594:2018. B+F
(NOWY WIERSZ) — Uwaga: niniejsze wyposazenie stosuje si¢ je-
dynie na jednostkach szybkich zbudowa-
nych zgodnie z kodeksem HSC z 1994 r.
Przew6z i wymagania eksploatacyjne
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
MED/3.9 Wymagania dotyczace homologacji typu — IMO Res. A.800(19), ze zmianami. B+D
Elementy instalacji tryskaczowych do | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/7, B+E
pomieszczen mieszkalnych, pomie- B+F

szczen stuzbowych i stanowisk dowo-
dzenia, réwnowaznych instalacjom
przywolanym w prawidle 1I-2/12 kon-
wencji SOLAS 74 (tylko glowice trys-
kaczowe i ich wydajnosc).

(Niniejsza pozycja obejmuje dysze do
stalych instalagji tryskaczowych na jed-
nostkach szybkich)

(Uwaga: w odniesieniu do produktéw
uzywanych jako czesci zamienne ist-
niejacych instalacji mozna nadal stoso-
waé odpowiednie normy obowiazujace
w momencie umieszczania na statku).

— SOLAS 74 Reg. 1-2/10,
— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res.MSC.98(73)-(ESS Code) 8.

Przew6z i wymagania eksploatacyjne

— SOLAS 74 Reg. II-2[7,

— SOLAS 74 Reg. 1129,

— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.44(65),

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 8.

— IMO MSC/Circ.912,

— IMO MSC/Circ. 1556.
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MED/3.10 Wymagania dotyczace homologacji typu — IMO MSC/Circ.1165, ze zmianami B+D
— Dysze do stalych ci$nieniowych in- | — SOLAS 74 Reg. II-2/10, B+E
stalacji ga$niczych na mgle Wodpq — SOLAS 74 Reg. X3, B+F
przeznaczonych do przedzialow
maszynowych i pompowni ladun- | — IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 7.
kowych
(Uwaga: w odniesieniu do produktéw
uzywanych jako czesci zamienne ist- | Przewoz i wymagania eksploatacyjne
niejacych instalacji mozna nadal stoso- | __ goLAS 74 Reg. 11-2/10,
waé odpowiednie normy obowigzujace
W momencie umieszczania na statku). | — MO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.98(73)-(ESS Code) 7,
— IMO Res.MSC.391(95)-(IGF Code) 11).
— IMO MSC.1/Circ.1313.
MED/3.11a Wymagania dotyczace homologacji typu — IMO Res.MSC.307(88)-(2010  FTP B+D
Odporno$¢ ogniowa przegréd klasy | — SOLAS 74 Reg. 11-2/3.2. Code), ze zmianami, B+E
JA”1,B” — IMO MSC.1/Circ.1435. B+F
a) przegrody klasy ,A”,
Przewéz i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. 11-2/3.2.
— SOLAS 74 Reg. 11-2/9,
— IMO MSC/Circ.1120,
— IMO MSC.1/Circ.1434.
MED/3.11a Wymagania dotyczace homologagji typu o g\f)fi)e) feesz'rhrf;i'a 3135(88)'(2010 FTP B+D
Odporno$¢ ogniowa przegrod klasy | . ’ ’ B+E
AL LB SOLAS 74 Reg. I1-2/3,2, — IMO MSC.1/Circ.1435, B4E

a) przegrody klasy ,A”,
(NOWY WIERSZ)

— IMO MSC/Circ.1120.

Przewéz i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. 11-2/3.2.
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/9,
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— IMO MSC/Circ.1120,
— IMO MSC.1/Circ.1434.
MED/3.11b Wymagania dotyczace homologacji typu — IMO Res.MSC.307(88)-(2010  FTP B+D
Odpornos¢ ogniowa przegréod klasy | — SOLAS 74 Reg. 11-2/3.4. Code), ze zmianami. B+E
»A"1,B B+F
b) przegrody klasy ,B”". L. ) i
Przewdz i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. 11-2/3.4.
— SOLAS 74 Reg. 1I1-2/9.
MED/3.11b Wymagania dotyczace homologacji typu — IMO  Res.MSC.307(88)-(2010  FTP B+D
Odporno$¢ ogniowa przegréd klasy | — SOLAS 74 Reg. 11-2/3.4. Code), ze zmianami. B+E
ATT,B — IMO MSC]Circ.1120. B+F
b) przegrody klasy ,B”".
(NOWY WIERSZ)
Uwaga: z wylaczeniem przegréd/drzwi | Przewoz i wymagania eksploatacyjne
klasy B objetych ograniczeniem. — SOLAS 74 Reg. II-2/3.4.
— SOLAS 74 Reg. 11-2/9,
— IMO MSC/Circ.1120,
— IMO MSC.1/Circ.1581.
MED/3.12 Wymagania dotyczce homologadji typu a) zawory ci$nieniowo-prézniowe: Wyposazenie 23.5.2019
Urzgdzenia zapobiegajace przedostaniu | __ SOLAS 74 Reg. 11-2/4 — IMO MSC/Circ.677, ze zmianami, | ™€ mz.za- (1)
si¢ ptomieni do zbiornikéw tadunko- ' ' — ENISO 16852:2010 wory:
wych na zbiornikowcach — SOLAS 74 Reg. II-2[16. ) ’ B+D
— 1SO 15364:2016.
b) blokady ptomieni ot
oka omienia:
Przew6z i wymagania eksploatacyjne P B+F
— IMO MSC/Circ.677, ze zmianami,
— SOLAS 74 Reg. II-2/4, Zawory:
— ENISO 16852:2010. B4F

— SOLAS 74 Reg. 11-2/16.
— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 15.

¢) detonacyjne blokady plomienia
— IMO MSC/Circ.677, ze zmianami.
— ENISO 16852:2010.
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d) zawory powietrzne szybkiego spustu:
— IMO MSC/Circ.677, ze zmianami,
— ENISO 16852:2010,
— ISO 15364:2016.
MED/3.12 Wymagania dotyczace homologadji typu a) zawory ci$nieniowo-prézniowe: Wyposazenie 19.6.2018
Urzadzenia zapobiegajace przedostaniu | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/4, — IMO MSC/Circ.677, ze zmianami, lnn‘i,(l)l;Z.Za-
si¢ ptomieni do zbiornikow fadunko- | go1 A5 74 Reg. 11-2/16. — ENISO 16852:2016, v
wych na zbiornikowcach B+D
— 1SO 15364: 2016.
B+E
b) blokady plomienia: B4F
Przew6z i wymagania cksploatacyjne — IMO MSC/Circ.677, ze zmianami, .
awory:
— SOLAS 74 Reg. II-2/4, — ENISO 16852:2016, B+Fy
— SOLAS 74 Reg. II-2/16. ¢) detonacyjne blokady ptomienia
— IMO RCS.MSC.98(73)-(FSS Code) 15. — IMO MSC/CiI‘C.677, ze zmianami,
— ENISO 16852:2016,
d) zawory powietrzne szybkiego spustu:
— IMO MSC/Circ.677, ze zmianami,
— ENISO 16852:2016,
— ISO 15364:2016.
MED/3.13 Wymagania dotyczace homologacii typu — IMO  Res.MSC.307(88)-(2010  FTP B+D
. . Code), ze zmianami.
Materialy niepalne — SOLAS 74 Reg. 11-2/3 B+E
B+F

— SOLAS 74 Reg. X/3.

Przew6z i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/3,
— SOLAS 74 Reg. I1-2/5,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/9,
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— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7.

Pozycja MED/3.14, Materialy inne niz stal stosowane na rurociagi przechodzace przez przegrody typu ,A” lub ,B"— wiaczona do pozycji MED/3.26 oraz MED/3.27.

MED/3.15a Wymagania dotyczace homologacji typu — IMO Res.A.753(18), ze zmianami, B+D
Materialy inne niz stal stosowane na | — SOLAS 74 Reg. II-2/4, — IMO Res.MSC.307(88)-(2010 FTP B+E
rurociagi oleju lub paliwa — SOLAS 74 Reg. X[3. Code), ze zmianami. B+F
— rury i faczniki z tworzyw sztucz-
nych

Przewéz i wymagania eksploatacyjne

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/4,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 10,

— IMO Res:MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 10,

— IMO MSC/Circ.1120.
MED/3.15b Wymagania dotyczace homologacji typu — ENISO 10497:2010. B+D
Materialy inne niz stal stosowane na | — SOLAS 74 Reg. II-2/4, B+E
rurociggi oleju lub paliwa B+F

— zawory

— SOLAS 74 Reg. X/3.

Przewéz i wymagania eksploatacyjne

— SOLAS 74 Reg. 11-2/4,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code)
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code)
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code)
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code)
— IMO MSCCirc.1120.

7,
10,
7,
1
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MED/3.15¢ Wymagania dotyczace homologacji typu Laczniki elastyczne rurociggbéw: B+D 1.7.2019
Materialy inne niz stal stosowane na | — SOLAS 74 Reg. II-2/4, — ENISO 15540:2001, B+E (I1I)
rurociagi oleju lub paliwa — SOLAS 74 Reg. X/3. — ENISO 15541:2001. B+F
) faczniki elastyczne  rurociggéw
i kompensatory
Przewéz i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. I1-2/4,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 10,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 10,
— IMO MSC]Circ.1120.
MED/3.15¢ Wymagania dotyczace homologacji typu — ISO 15540:2016, B+D 19.6.2018
Materialy inne niz stal stosowane na | — SOLAS 74 Reg. II-2/4, — ISO 15541:2016, B+E
rurociggi oleju lub paliwa — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
— laczniki  elastyczne  rurociagéw
i kompensatory
Przew6z i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/4,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 10,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 10,

— IMO MSC/Circ.1120.
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MED/3.15d Wymagania dotyczace homologacji typu — ISO 19921:2005, B+D
Materialy inne niz stal stosowane na | — SOLAS 74 Reg. II-2/4, — 1SO 19922:2005. B+E
rurociagi oleju lub paliwa — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
— metalowe elementy rurociagéw
z elastycznymi i elastomerowymi
uszczelkami Przewéz i wymagania eksploatacyjne

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/4,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 10,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 10,

— IMO MSC/Circ.1120,

— IMO MSC/Circ.1527.
MED/3.16 Wymagania dotyczace homologacji typu — IMO Res.MSC.307(88)-(2010 FTP B+D
Drzwi przeciwpozarowe — SOLAS 74 Reg. II-2/9. Code), ze zmianami, B+E
Uwaga: przegrody klasy B objete ogra- — IMO MSC.1/Circ.1319 B+F
niczeniem, w tym drzwi, nie sg objete
umowg 0 wzajemnym uzn.awaniu mi¢- | Przewdz i wymagania eksploatacyjne
ecenic 071 grupy jednowek moryfka. | SOLAS 74 Reg 1-29
wanych MarED. — IMO MSC.1/Circ.1511.
MED/3.17 Wymagania dotyczace homologacji typu — IMO Res.MSC.307(88)-(2010  FTP B+D
Elementy ukladu sterowania drzwi | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/9, Code), ze zmianami. B+E
przeciwpozarowych. — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F

Uwaga: w przypadku gdy jest mowa
o ,elementach ukladu”, weryfikacja
zgodno$ci z miedzynarodowymi wy-
maganiami moze wigza¢ si¢ z koniecz-
noscia poddania badaniu pojedyn-
czego elementu, grupy elementéw lub

calego ukladu.

Przew6z i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. 11-2/9,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7.
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MED/3.18a Wymagania dotyczace homologacji typu — IMO Res.MSC.307(88)-(2010 FTP B+D
Materialy wykorniczeniowe powierzchni | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/3, Code), ze zmianami. B+E
oraz pokrycia podtogowe trudnopalne: | _ ¢ A5 74 Reg. 11-2/5, B+F
— okleiny dekoracyjne, — SOLAS 74 Reg. 11-2/6,

— SOLAS 74 Reg. X/3.

Przewéz i wymagania eksploatacyjne

— SOLAS 74 Reg. 11-2/3,

— SOLAS 74 Reg. 11-2/5,

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/6,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7,

— IMO MSC/Circ.1120.
MED/3.18b Wymagania dotyczace homologacji typu — IMO Res.MSC.307(88)-(2010  FTP B+D
Materialy wykoriczeniowe powierzchni | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/3, Code), ze zmianami. B+E
oraz pokrycia podlogowe trudnopalne: B+F

— systemy malarskie,

— SOLAS 74 Reg. 11-2/5,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/6,
— SOLAS 74 Reg. X/3.

Przew6z i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. 11-2/3,
— SOLAS 74 Reg. II-2/5,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/6,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7,

— IMO MSC/Circ.1120.
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MED/3.18¢c Wymagania dotyczace homologacji typu — IMO Res.MSC.307(88)-(2010 FTP B+D
Materialy wykonczeniowe powierzchni | — SOLAS 74 Reg. 11-2/3, Code), ze zmianami. B+E
oraz pokrycia podtogowe trudnopalne: | _ ¢ A5 74 Reg. 11-2/5, B+F
— pokrycia podlogowe. — SOLAS 74 Reg. 11-2/6,

— SOLAS 74 Reg. X/3.

Przewéz i wymagania eksploatacyjne

— SOLAS 74 Reg. 11-2/3,

— SOLAS 74 Reg. 11-2/5,

— SOLAS 74 Reg. 11-2/6,

— IMO Res:MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7,

— IMO MSC/Circ.1120.
MED/3.18d Wymagania dotyczace homologacji typu — IMO  Res.MSC.307(88)-(2010 FTP B+D
Materialy wykonczeniowe powierzchni | — SOLAS 74 Reg. 11-2/3, Code), ze zmianami. B+E
oraz pokrycia podlogowe trudnopalne: B+F

— pokrycia izolacji rurociagéw,

— SOLAS 74 Reg. 11-2/5,
— SOLAS 74 Reg. X/3.

Przew6z i wymagania eksploatacyjne

— SOLAS 74 Reg. II-2/3,

— SOLAS 74 Reg. II-2/5,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7,
— IMO MSC/Circ.1120.
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MED/3.18¢ Wymagania dotyczace homologacji typu — IMO Res.MSC.307(88)-(2010 FTP B+D
Materialy wykorniczeniowe powierzchni | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/3, Code), ze zmianami. B+E
oraz pokrycia podtogowe trudnopalne: | _ ¢ A5 74 Reg. 11-2/5 B+F
— kleje stosowane w  konstrukgji

— LAS 74 Reg. 1I-2/9,

przegréd klasy ,A”, ,B”1,C”, SOLAS 74 Reg 11-2/9

— SOLAS 74 Reg. X/3.

Przewéz i wymagania eksploatacyjne

— SOLAS 74 Reg. 11-2/3,

— SOLAS 74 Reg. 11-2/5,

— SOLAS 74 Reg. 11-2/9,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7,

— IMO MSC/Circ.1120.
MED/3.18f Wymagania dotyczace homologacji typu — IMO Res.MSC.307(88)-(2010  FTP B+D
Materialy wykoriczeniowe powierzchni | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/3, Code), ze zmianami. B+E
oraz pokrycia podlogowe trudnopalne: B+F

— membrana kanaléw palnych

— SOLAS 74 Reg. 11-2/5,
— SOLAS 74 Reg. 11-2)9,
— SOLAS 74 Reg. X/3.

Przew6z i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. 11-2/3,
— SOLAS 74 Reg. II-2/5,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/9,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7,

— IMO MSC/Circ.1120.
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MED/3.19 Wymagania dotyczace homologacji typu — IMO Res.MSC.307(88)-(2010 FTP B+D
Draperie, zastony oraz inne zawie- | — SOLAS 74 Reg. II-2/3, Code), ze zmianami, B+E
szane materialy tekstylne i folie — SOLAS 74 Reg. 11-2/9, — IMO MSC.1/Circ.1456, ze zmianami. B+F

— SOLAS 74 Reg. X/3.

Przewdz i wymagania eksploatacyjne

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/3,

— SOLAS 74 Reg. 11-2)9,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7.
MED/3.20 Wymagania dotyczace homologacji typu — IMO  Res.MSC.307(88)-(2010 FTP B+D
— Meble tapicerowane — SOLAS 74 Reg. II-2/3, Code), ze zmianami. B+E

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/5, B+F

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/9,

— SOLAS 74 Reg. X/3.

Przewéz i wymagania eksploatacyjne

— SOLAS 74 Reg. 11-2/3,

— SOLAS 74 Reg. 11-2/5,

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/9,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7.
MED/3.21 Wymagania dotyczace homologacji typu — IMO Res.MSC.BO?(SS)—(ZOlO FTP B+D
Skladniki poscieli — SOLAS 74 Reg. 11-2/3, Code), ze zmianami. B+E

B+F

— SOLAS 74 Reg. 11-2/9,
— SOLAS 74 Reg. X/3.

Przewéz i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. 11-2/3,
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— SOLAS 74 Reg. 1I-2/9,
— IMO Res:MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7.
MED/3.22 Wymagania dotyczace homologacji typu — IMO  Res.MSC.307(88)-(2010  FTP B+D
— Klapy przeciwpozarowe — SOLAS 74 Reg. II-2/9. Code), ze zmianami. B+E
B+F
Przew6z i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. 11-2/9.
Pozycja MED/3.23, Niepalne przepusty kanalowe przez przegrody klasy ,A” — pozycja celowo pozostawiona pusta.
Pozycja MED/3.24, Przepusty przewodéw elektrycznych przez przegrody klasy ,A” — pozycja celowo pozostawiona pusta.
MED/3.25 Wymagania dotyczace homologacji typu — IMO  Res.MSC.307(88)-(2010  FTP B+D
Ognioodporne okna i iluminatory | — SOLAS 74 Reg. I1-2/9. Code), ze zmianami. B+E
klasy ,A” 1 ,B B+F
Przew6z i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/9.
— IMO MSC/Circ.1120.
MED/3.25 Wymagania dotyczace homologacji typu — IMO Res.MSC.307(88)-(2010 FTP B+D
Ognioodporne okna i iluminatory | — SOLAS 74 Reg. II-2/9. Code), ze zmianami. B+E
klasy ”A" i ”B” B+F
(NOWY WIERSZ) Przewdz i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/9,
— IMO Res.MSC.5(48)-(IGC Code) 3,
— IMO MSC/Circ.1120.
MED/3.26a Wymagania dotyczace homologacji typu — IMO  Res.MSC.307(88)-(2010 FTP B+D
Przejcia przez przegrody klasy ,A” — SOLAS 74 Reg. II-2/9. Code), ze zmianami, B+E
— MSC.1/Circ. 1488. B+F

— przejicia przewodow elektrycznych

Przew6z i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. 11-2/9.
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MED/3.26b Wymagania dotyczace homologacji typu — IMO Res.MSC.307(88)-(2010 FTP B+D
Przejcia przez przegrody klasy ,A” — SOLAS 74 Reg. II-2/9. Code), ze zmianami, B+E
— przepusty rur, kanaléw, szyboéw — IMO MSC.1/Circ. 1488. B+F
itp. Przewéz i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. 11-2/9,
— IMO MSC.1/Circ. 1276.
MED/3.27a Wymagania dotyczace homologacji typu — IMO Res.MSC.307(88)-(2010 FTP B+D
Przejcia przez przegrody klasy ,B” — SOLAS 74 Reg. II-2/9. Code), ze zmianami. B+E
— przejscia przewodéw  elektrycz- B+F
nych, Przewdz i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/9.
MED/3.27b Wymagania dotyczace homologacji typu — IMO  Res.MSC.307(88)-(2010  FTP B+D
Przejcia przez przegrody klasy ,B” — SOLAS 74 Reg. II-2/9. Code), ze zmianami. B+E
— przepusty rur, kanaléw, szybéw B+F
itp. Przew6z i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/9.
MED/3.28 Wymagania dotyczace homologacji typu — ISO 6182-1:2014. B+D
Instalacje tryskaczowe (tylko glowice | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/7, Lub, B+E
zraszajace). — SOLAS 74 Reg. 11-2/10, — EN 12259-1:1999 lacznie B+F

(Niniejsza pozycja obejmuje dysze do
stalych instalacji tryskaczowych na jed-
nostkach szybkich)

(Uwaga: w odniesieniu do produktéw
uzywanych jako czeSci zamienne ist-
niejgcych instalacji mozna nadal stoso-
wa¢ odpowiednie normy obowigzujace
w momencie umieszczania na statku).

— SOLAS 74 Reg. X/3.

Przewdz i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. 11-2/7,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,

— IMO Res.MSC.44(65),

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7,

— IMO Res.MSC.98(73)-(ESS Code) 8,
— IMO MSC/Circ.912,

— MSC.1/Circ.1556.

z A1:2001, A2:2004 oraz A3:2006.
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MED/3.29 Wymagania dotyczace homologacji typu — EN 14540:2014. B+D
Weze pozarnicze — SOLAS 74 Reg. 11-2/10, B+E
a) Powlekane weze plaskoskladane | — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
($rednica wewnetrzna od 25 do 52
mm)
Przewéz i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/10,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7.
MED/3.30 Wymagania dotyczace homologacji typu — EN 60945:2002 lacznie z IEC 60945 B+D 1.6.2019
Przenosne przyrzady do pomiaru za- | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/4, }COH‘, 1:235%8’6 (}gz IIéC 6(;942563202 B+E (I1)
wartosci tlenu i wykrywania gazéw geznie z 5 Corr. 1 ( ) B+F

palnych

— SOLAS 74 Reg. VI/3,
— SOLAS 74 Reg. XI-1/7.

Przew6z i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. 11-2/4,

— SOLAS 74 Reg. VI3,

— SOLAS 74 Reg. XI-1/7.

— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 15,
— IMO MSC.1/Circ.1477.

— IEC 60092-504:2001 facznie z IEC
60092,-504 Corr.1:2011

— IEC 60533:1999,

Oraz odpowiednio dla:

a) kategorii 1: (obszar bezpieczny):
— EN 50104:2010,
— EN 60079-29-1:2007,

b) kategorii 2: (atmosfera gazéw wybu-
chowych):,

— EN 50104:2010,
— EN 60079-29-1:2007,

— EN 60079-0:2012 acznie
z A11:2013,

— EN 60079-1:2014,
— EN 60079-10-1:2015,
— EN 60079-11:2012,
— EN 60079-15:2010,
— EN 60079-26:2015.
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MED/3.30 Wymagania dotyczace homologacji typu — EN 60945:2002 lacznie z IEC 60945 B+D 16.3.2017 28.2.2020
Przenosne przyrzady do pomiaru za- | — SOLAS 74 Reg. II-2/4, }COH', 1:235%8’6 (}1912 IIéC 60193%32?02 B+E (In)
wartoci tlenu i wykrywania gazéw | __ ¢S 74 Re vIj3 acznie z 5 Corr. 1 ) B+F
palnych N g i — IEC 60092-504:2016,
— L 4 Reg. XI-1/7.
SOLAS 74 Reg. XI-1/7 — IEC 60533:2015,
Oraz odpowiednio dla:
kategorii 1: (obszar bezpieczny):
Przewéz i wymagania eksploatacyjne ) Kategorii 1: (obszar bezpieczny)
— EN 50104:2010,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/4,
— EN 60079-29-1:2016,
— SOLAS 74 Reg. VI3,
b) kategorii 2: (atmosfera gazéw wybu-
— SOLAS 74 Reg. XI-1/7. chowychy:
— EN 60079-0:2012 Iacznie
z A11:2013,
— EN 60079-1:2014,
— EN 60079-10-1:2015,
— EN 60079-11:2012,
— EN 60079-15:2010,
— EN 60079-26:2015.
. . — : i +
MED/ 3:30 Wymagania dotyczace homologacji typu Eﬁrfoigi)(z)gmﬁgc?gce Zé(l)%i 56 (2)(9)3; B+D 19.6.2018
Przenosne przyrzady do pomiaru za- | __ SOLAS 74 Reg. 11-2/4 ) L IEC ’60945 C 1'2068 B+E
warto$ci tlenu i wykrywania gazéw ' ’ aczme z orr. L ’ B+F

palnych

— SOLAS 74 Reg. VI3,
— SOLAS 74 Reg. XI-1/7.

Przew6z i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. II-2/4,

— SOLAS 74 Reg. VI3,

— SOLAS 74 Reg. XI-1/7.

— IEC 60092-504:2016,

— IEC 60533:2015,

Oraz odpowiednio dla:

a) kategorii 1: (obszar bezpieczny):
— EN 50104:2010,
— EN 60079-29-1:2016,
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— IMO Res.MSC.98(73)-(ESS Code) 15,
— IMO MSC.1/Circ.1477.

b) kategorii 2: (atmosfera gazéw wybu-
chowych):,

— EN 50104:2010,
— EN 60079-29-1:2016,

— EN 60079-0:2012 gcznie
z A11:2013,

— EN 60079-1:2014,
— EN 60079-10-1:2015,
— EN 60079-11:2012,
— EN 60079-15:2010,
— EN 60079-26:2015.

MED/3.30

Przeno$ne przyrzady do pomiaru za-
warto$ci tlenu i wykrywania gazéw
palnych

(NOWY WIERSZ)

Wymagania dotyczace homologacji typu
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/4,

— SOLAS 74 Reg. VI3,

— SOLAS 74 Reg. XI-1/7.

Przew6z i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. 11-2/4,

— SOLAS 74 Reg. VI3,

— SOLAS 74 Reg. XI-1/7.

— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 15,
— IMO MSC.1/Circ.1477,

— IMO MSC.1/Circ.1581.

— EN 60945:2002 fgcznie z IEC 60945
Corr. 1:2008, lub IEC 60945:2002
tacznie z IEC 60945 Corr. 1: 2008,

— IEC 60092-504:2016,

— IEC 60533:2015,

Oraz odpowiednio dla:

a) kategorii 1: (obszar bezpieczny):
— EN 50104:2010,
— EN 60079-29-1:2016,

b) kategorii 2: (atmosfera gazéw wybu-
chowych):,

— EN 50104:2010,
— EN 60079-29-1:2016,

— EN 60079-0:2012 facznie
z A11:2013,

— EN 60079-1:2014,
— EN 60079-10-1:2015,
— EN 60079-11:2012,
— EN 60079-15:2010,
— EN 60079-26:2015.

B+D
B+E
B+F
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Pozycja MED/3.31, Dysze do stalych instalagji tryskaczowych na jednostkach szybkich, zostala skreslona, gdyz obejmujg ja pozycje MED/3.9 oraz MED/3.28.
MED/3.32 Wymagania dotyczace homologacji typu — IMO Res.MSC.307(88)-(2010 FTP B+D
Materialy ograniczajace rozprzestrze- | — SOLAS 74 Reg. X/3. Code), ze zmianami. B+E
nianie ognia (z wyjatkiem mebli) do B+F
jednostek szybkich

Przewéz i wymagania eksploatacyjne

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7,

— IMO MSC.1/Circ.1457.
MED/3.33 Wymagania dotyczace homologacji typu — IMO Res.MSC.307(88)-(2010  FTP B+D
Materialy ograniczajace rozprzestrze- | — SOLAS 74 Reg. X/3. Code), ze zmianami. B+E
nianie ognia przeznaczone do mebli B+E
do jednostek szybkich

Przewéz i wymagania eksploatacyjne

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7.
MED/3.34 Wymagania dotyczace homologacji typu — IMO  Res.MSC.307(88)-(2010 FTP B+D
Przegrody ognioodporne do jednostek | — SOLAS 74 Reg. X/3. Code), ze zmianami. B+E
szybkich B+F

Przew6z i wymagania eksploatacyjne

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7,

— IMO MSC.1/Circ.1457.
MED/3.35 Wymagania dotyczace homologacji typu — IMO  Res.MSC.307(88)-(2010 FTP B+D
Drzwi przeciwpozarowe do jednostek | — SOLAS 74 Reg. X/3. Code), ze zmianami. B+E
szybkich B+F

Przewdz i wymagania eksploatacyjne

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7.
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MED/3.36

Klapy przeciwpozarowe do jednostek
szybkich

Wymagania dotyczace homologacji typu
— SOLAS 74 Reg. X/3.

Przewéz i wymagania eksploatacyjne
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7.

— IMO Res.MSC.307(88)-(2010 FTP
Code), ze zmianami.

B+D
B+E
B+F

MED/3.37a

PrzejScia przez przegrody ogniood-

porne na jednostkach szybkich

— przejscia  przewodéw  elektrycz-
nych,

Wymagania dotyczace homologacji typu
— SOLAS 74 Reg. X/3.

Przewéz i wymagania eksploatacyjne
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7.

— IMO Res.MSC.307(88)-(2010 FTP
Code), ze zmianami.

B+D
B+E
B+F

MED/3.37b

PrzejScia przez przegrody ogniood-

porne na jednostkach szybkich

— przepusty rur, kanaléw, szyboéw
itp.

Wymagania dotyczace homologadji typu
— SOLAS 74 Reg. X/3.

Przewéz i wymagania eksploatacyjne
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7.

— IMO Res.MSC.307(88)-(2010 FTP
Code), ze zmianami.

B+D
B+E
B+F

MED/3.38

— Przeno$ny sprzet gasniczy do lodzi
ratunkowych i ratowniczych

Wymagania dotyczace homologadji typu
— SOLAS 74 Reg. I1I/4,
— SOLAS 74 Reg. X/3.

Przew6z i wymagania eksploatacyjne

— SOLAS 74 Reg. 11I[34,

— IMO Res.A.951(23),

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 8,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) I,

— EN 3-7:2004 fgcznie z A1:2007,
— EN 3-8:2006 fgcznie z AC:2007,
— EN 3-9:2006 lacznie z AC:2007,
— EN 3-10:2009.

B+D
B+E
B+F
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— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) 1V,
— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) V,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8.

MED)/3.39

Dysze do réwnowaznych instalacji gas-
niczych na mgle wodng do przedzia-
t6w maszynowych oraz pompowni la-
dunkowych

Wymagania dotyczace homologadji typu
— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,

— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 7.

Przew6z i wymagania eksploatacyjne

— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 7.

— IMO MSC.1/Circ.1313,

— IMO MSC.1/Circ.1458.

— IMO MSC/Circ.1165, ze zmianami.

B+D
B+E
B+F

MED/3.40

Systemy oéwietlenia dolnego (tylko
elementy)

Wymagania dotyczace homologacji typu
— SOLAS 74 Reg. 11-2/13,
— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 11.

Przewéz i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. 11-2/13,

— IMO Res.A.752(18),

— IMO Res.MSC.98(73)-(ESS Code) 11.

— IMO Res.A.752(18),
— ISO 15370:2010.

B+D
B+E
B+F
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MED/3.41 Wymagania dotyczace homologacji typu — ISO 23269-1:2008, B+D
Awaryjne ucieczkowe aparaty odde- | — SOLAS 74 Reg. II-2/13. oraz alternatywnie: B+E
chowe (EEBD) — Do aparatéw niezaleznych: uciecz- B+F
kowy aparat oddechowy na spre¢zone
powietrze w ukladzie otwartym
Przewéz i wymagania eksploatacyjne :kgehlq mask twarzowg lub poima-
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/13. — EN 402:2003:
— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 3, — Do aparatéw niezaleznych — uciecz-
— IMO MSC/Circ.849. kowy aparat oddechowy na sprezone
powietrze w ukladzie otwartym
z kapturem ochronnym:
— EN 1146:2005;
— Do aparatéw niezaleznych: aparat od-
dechowy na sprezone powietrze
w ukladzie zamknigtym:
— EN 13794:2002.
MED/3.42 Wymagania dotyczace homologacji typu — IMO MSC/Circ.353, ze zmianami. B+D
Elementy instalacji gazu obojetnego — SOLAS 74 Reg. II-2/4. B+E
B+F
G

Przew6z i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. 11-2/4.

— IMO Res.A.567(14),

— IMO Res.MSC.98(73)-(ESS Code) 15,
— IMO MSC/Circ.353,

— IMO MSC/Circ.485,

— IMO MSC/Circ.731,

— IMO MSC/Circ.1120.
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MED/3.42 Wymagania dotyczace homologacji typu — IMO MSC/Circ.353, ze zmianami. B+D
Elementy instalacji gazu obojetnego — SOLAS 74 Reg. II-2/4. B+E
(NOWY WIERSZ) — R B+F
Uwaga: wyposazenie uwazane za ele- Przewoz i wymagania eksploatacyjne G

menty instalacji gazu obojetnego w ra-
mach MED/3.42 to zazwyczaj:

— Wentylatory/dmuchawy gazu obo-
jetnego

— Generator gazu obojetnego
— Skruber
— Pompy wody morskiej do skrubera

— Generator  azotu  (rdwnowazny
z IGG)

— Wytwornica azotu (réwnowazna
z dmuchawami)

— Uklad kontrolno-pomiarowy gazu
obojetnego (uwzgledniajacy uklad
DBB, jezeli zainstalowano)

— Zbiorniki ci$nieniowe

— Uklad zawordéw z podwdjng blo-
kadg i upustem (r6wnowazny z po-
kladowym zamknigciem wodnym)

— Wylacznik ci$nieniowy/prézniowy

— Pokladowe uszczelnienie wodne

— Pompy wody morskiej do pokltado-
wego zamkniecia wodnego

— Osuszacz absorpeyjny (w  przy-
padku zbiornika ci$nieniowego,
np. o zmiennym ci$nieniu)

— Zbiorniki do separacji membrano-
wej (zbiorniki ci$nieniowe dla N2)

— Pompy wody chlodzacej do spreza-
rek (zwykle chlodzone powie-
trzem)

— Zawory jednokierunkowe
(zwrotne)

— Zawor regulacyjny gazu

— SOLAS 74 Reg. 11-2/4.

— IMO Res.A.567(14),

— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 15,
— IMO MSC/Circ.353,

— IMO MSC/Circ.485,

— IMO MSC/Circ.731,

— IMO MSC/Circ.1120.
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MED/3.43 Wymagania dotyczace homologacji typu — ISO 15371:2009. B+D 15.11.2018
Dysze do systemu gasniczego urzadze- | — SOLAS 74 Reg. II-2/1, B+E (I1m)
nia }(uchennego do gotowania na gle- | _ ¢y ag 74 Reg. 11-2/10, B+F
bokim tluszczu (typu automatycznego
lub rgcznego). — SOLAS 74 Reg X/3
(Uwaga: w odniesieniu do produktéw
uzywanych jako czeSci zamienne ist- .. i ekspl .
niejgcych instalacji mozna nadal stoso- Przewoz 1 wymagania eksploatacyjne
waé odpowiednie normy obowiazujace | — SOLAS 74 Reg. 11-2/1,
w momencie umieszczania na statku). | SOLAS 74 Reg. 11210,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7,
— IMO MSC.1/Circ.1433.
MED/3.43 Wymagania dotyczace homologacji typu — ISO 15371:2015. B+D 16.3.2017
Dysze do systemu gasniczego urzadze- | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/1, B+E
nia .kuchennego do gotowania na gle- | __ ¢ ag 74 Reg. 11-2/10, B+F
bokim tluszczu (typu automatycznego
lub recznego). — SOLAS 74 Reg. X/3.
(Uwaga: w odniesieniu do produktéw
uzywanych jako czeSci zamienne ist- o 2 ekspl .
niejacych instalacji mozna nadal stoso- Przewdz i wymagania eksploatacyjne
waé odpowiednie normy obowiazujace | — SOLAS 74 Reg. 11-2/1,
w momencie umieszczania na statku). | SOLAS 74 Reg. 11-2/10,
— IMO Res:MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7,
— IMO MSC.1/Circ.1433.
MED/3.44 Wymagania dotyczgce homologadji typu — IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 3, B+D 3.10.2022
Wyposazenie strazackie — linka bezpie- | ¢4 Aq 74 Reg. 11-2/10 Ze zrmianami, B+E (I
czefistwa ‘ ’ — IMO  Res.MSC.307(88)-(2010 FTP B

— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 3.

Przew6z i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,

Code), ze zmianami.
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— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.98(73)-(ESS Code) 3.
MED/3.44 Wymagania dotyczace homologacji typu — IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 3, B+D 3.10.2019
Wyposazenie strazackie — linka bezpie- | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/10, £¢ zimianar, B+E
czenstwa — SOLAS 74 Reg. X/3 — IMO Res.MSC.307(88)-(2010 FTP B+F
o . , . o Code), ze zmianami
Linki bezpieczenstwa do aparatéw od- ’ ’
— 1 Res. . -(F .
dechowych zatwierdzonych w ramach MO Res MSC.98(73)-(FSS Code) 3 — 1SO 23269-2:2011
pozycji MED/3.7 i MED/7.1
(NOWY WIERSZ)
Przewéz i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/10,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 3.
MED/3.45 Wymagania dotyczace homologadji typu — IMO MSC/Circ.848, ze zmianami. B+D
Elementy réwnowaznych stalych, ga- | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/10, B+E
zowych instalacji ga$niczych (czynnik B+F

gasniczy, zawory gléwne i dysze wylo-
towe) przeznaczonych do przedzialéw
maszynowych i pompowni ladunko-

wych

— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 5.

Przewéz i wymagania eksploatacyjne

— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.98(73)-(ESS Code) 5.

— IMO MSC/Circ.8438,

— IMO MSC.1/Circ.1313.
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MED/3.46

Réwnowazne stale, gazowe instalacje
ga$nicze do przedzialéow maszyno-
wych (instalacje aerozolowe)

Wymagania dotyczace homologacji typu
— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,

— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 5.

Przewéz i wymagania eksploatacyjne

— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.98(73)-(ESS Code) 5.

— IMO MSC/Circ.1270 facznie z Corr.1,

— IMO MSC.1/Circ.1313.

— IMO MSC/Circ.1270 facznie z Corr.1,
ze zmianami.

B+D
B+E
B+F

MED/3.47

Koncentraty do stalych instalacji ga$ni-
czych na piang o wysokim stopniu
spienienia do przedzialéw maszyno-
wych i pompowni ladunkowych

Uwaga: stale instalacje ga$nicze na
piang o wysokim stopniu spienienia
(w tym instalacje, ktore dzialajg, wyko-
rzystujac powietrze z wnetrza pomie-
szczenia, w ktérym funkcjonujg) do
przedzialéw maszynowych i pompowni
fadunkowych poddawane sg badaniom
z zatwierdzonym koncentratem, zgod-
nie z wymogami organu administracji.

Wymagania dotyczace homologacji typu
— SOLAS 74 Reg. 11-2/10.

Przewéz i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/10.
— IMO Res.MSC.98(73)-(ESS Code) 6.

— IMO MSC/Circ.670.

B+D
B+E
B+F

MED)/3.48

Elementy stalych, lokalnych, wodnych
instalacji gasniczych przeznaczonych
do przedzialéw maszynowych katego-
rii A
(dysze zraszajace i préba ich dziala-
nia).

Wymagania dotyczgce homologadji typu
— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,
— SOLAS 74 Reg. X/3.

Przewéz i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/10,

— IMO MSC.1/Circ.1387.

B+D
B+E
B+F
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— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7.
MED/3.49a Wymagania dotyczace homologacji typu — IMO MSC.1/Circ.1430. B+D
Stale wodne instalacje gasnicze przez- | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/19, B+E
naczone do pomieszczei ro-ro, Po- | _ ¢l Ag 74 Reg. 11-2/20 B+F
mieszczeni dla pojazdéw i pomieszczen ' ’
kategorii specjalnej — SOLAS 74 Reg. X/3,
— systemy zatwierdzane w oparciu | — IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 7.
o normy zgodnie z Circ. 1430
klauzula 4.
Przewéz i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. 11-2/19,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/20,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
— IMO Res:MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 7.
MED/3.49b Wymagania dotyczace homologacji typu — IMO MSC.1/Circ.1430. B+D
Stale wodne instalacje gasnicze przez- | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/19, B+E
naczone do pomieszczefi ro-ro, po- B+F

mieszczen dla pojazdéw i pomieszczen

kategorii specjalnej

— systemy zatwierdzane w oparciu
o normy zgodnie z Circ. 1430
klauzula 5.

— SOLAS 74 Reg. 11-2/20,
— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 7.

Przew6z i wymagania eksploatacyjne

— SOLAS 74 Reg. 11-2/19,

— SOLAS 74 Reg. 11-2/20,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 7.
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1 2 3 4 5 6
MED/3.50, Odziez ochronna odporna na dzialanie chemikaliéw, — pozycja przeniesiona do pozycji MED/[9/3.9.
MED/3.51a Wymagania dotyczace homologadji typu Instalacje elektryczne na statkach: B+D 1.6.2019
ymag yczy gacjl typ ) ¥
Elementy stalych instalacji wykrywania | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/7, — EN 54-2:1997 lacznie z AC:1999 B+E 111
y J1 WYKryw g E:
i sygnalizacji pozaru do stanowisk do- | __ ¢ A 74 Reg. X/3 oraz A1:2006. B+F
wodzenia, pomieszczen stuzbowych, T iednio elek i elektro-
pomieszczen mieszkalnych, balkonéw | — IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 9. gzizrleofnps(t):i];iqen;oa :tztlz?;;z-ne 1 elektro
kabinowych, przedzialéw maszyno- ) o
Wych i bezwachtowych przedziah’)w — IEC 60092-504:2001 }qCZl’lle z IEC
maszynowych: 60092-504 Corr.1: 2011,
— Urzadzenia sterujgce i sygnaliza- | przew6z i wymagania eksploatacyjne — IEC 60533:1999.
cyne — SOLAS 74 Reg. 1127,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.98(73)-(ESS Code) 9.
— IMO MSC.1/Circ.1242.
MED/3.51a Wymagania dotyczgce homologadji typu Instalacje elektryczne na statkach: B+D 16.3.2017 1.1.2020
ymag ycza gacjl typ ) ¥
Elementy statych instalacji wykrywania | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/7, — EN 54-2:1997 facznie z AC:1999 B+E (1)
i sygnalizacji pozaru do stanowisk do- oraz A1:2006. B+F

wodzenia, pomieszczen stuzbowych,
pomieszczen mieszkalnych, balkonéw
kabinowych, przedzialéw maszyno-
wych i bezwachtowych przedziatéw
maszynowych:

— Urzadzenia sterujgce i sygnaliza-
cyjne

— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 9.

Przewéz i wymagania eksploatacyjne

— SOLAS 74 Reg. 11-2[7,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.98(73)-(ESS Code) 9,

— IMO MSC.1/Circ.1242,

— IMO MSC.1/Circ.1487,

Oraz odpowiednio elektryczne i elektro-
niczne instalacje na statkach:

— IEC 60092-504:2016,
— IEC 60533:2015.
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MED/3.51a Wymagania dotyczace homologacji typu Instalacje elektryczne na statkach: B+D 19.6.2018
Elementy stalych instalacji wykrywania | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/7, — EN 54-2:1997 lacznie z AC:1999 B+E
ot do sk b | 5015 74 e X/
pomieszcrens mieszkalnych, balkonw | — IMO Res MSC.98(73)-FSS Code) . Oraz odpowiednio cekiyeane 1 dlektro-
kabinowych, przedzialéw maszyno-
wych i bezwachtowych przedzialéw — IEC 60092-504:2016,
maszynowych: — IEC 60533:2015.
— Urzadzenia sterujgce i sygnaliza-
cyjne Przew6z i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. 11-2/7,
— IMO Res:MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 9,
— IMO Res.MSC.391(95)-(IGF Code) 11,
— IMO MSC.1/Circ.1242,
— IMO MSC.1/Circ.1487,
— MSC.1/Circ.1528.
MED/3.51b Wymagania dotyczace homologacji typu — EN 54-4:1997 lacznie z AC:1999, B+D 1.6.2019
Elementy stalych instalacji wykrywania | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/7, A1:2002 oraz A2:2006. B+E (1
i sygnalizacji pozaru do stanowisk do- Oraz odpowiednio elektryczne i elektro- B+F

wodzenia, pomieszczen stuzbowych,
pomieszczen mieszkalnych, balkonéw
kabinowych, przedzialéw maszyno-
wych i bezwachtowych przedzialéw
maszynowych:

— Urzadzenia zasilajace,

— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 9.

Przew6z i wymagania eksploatacyjne

— SOLAS 74 Reg. 11-2/7,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 9.

— IMO MSC.1/Circ.1242.

niczne instalacje na statkach:

— IEC 60092-504:2001 }acznie z IEC
60092-504 Corr.1: 2011,

— IEC 60533:1999.
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MED/3.51b Wymagania dotyczace homologacji typu — EN 54-4:1997 lacznie z AC:1999, B+D 16.3.2017 1.1.2020
Elementy stalych instalacji wykrywania | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/7, Al1:2002 oraz A2:2006. B+E (I1m)
i sygnalizacji pozaru do stanowisk do- | __ ¢ A5 74 Re X/3 Oraz odpowiednio elektryczne i elektro- B+F
wodzenia, pomieszczen stuzbowych, I niczne instalacje na statkach:
pomieszczen mieszkalnych, balkonéw | — IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 9. — IEC 60092-504:2016
kabinowych, przedzialéw maszyno- ) ’
wych i bezwachtowych przedzialéw — IEC 60533:2015.
maszynowych:
— Urzadzenia zasilajace,
Przew6z i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/7,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.98(73)-(ESS Code) 9.
— IMO MSC.1/Circ.1242.
MED/3.51b Wymagania dotyczace homologacji typu — EN 54-4:1997 lacznie z AC:1999, B+D 19.6.2018
Elementy stalych instalacji wykrywania | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/7, AL2002 oz A2:2006: B+E
i sygnalizacji pozaru do stanowisk do- Oraz odpowiednio elektryczne i elektro- B+F

wodzenia, pomieszczen stuzbowych,
pomieszczen mieszkalnych, balkonéw
kabinowych, przedzialéow maszyno-
wych i bezwachtowych przedzialéw
maszynowych:

— Urzadzenia zasilajace,

— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 9.

Przewdz i wymagania eksploatacyjne

— SOLAS 74 Reg. 11-2/7,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 9.

— IMO Res.MSC.391(95)-(IGF Code) 11,

— IMO MSC.1/Circ.1242,

— MSC.1/Circ.1554.

niczne instalacje na statkach:
— IEC 60092-504:2016,
— IEC 60533:2015.
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MED/3.51c Wymagania dotyczace homologacji typu — EN 54-5:2000 lacznie z A1:2002. B+D 1.6.2019
Elementy stalych instalacji wykrywania | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/7, Oraz odpowiednio elektryczne i elektro- B+E (I1m)
i sygnalizacji pozaru do stanowisk do- | __ ¢ A 7 4Reg. X3 niczne instalacje na statkach: B+F
wodzenia, pomieszczen stuzbowych, T _ cn4- :
pomieszczen mieszkalnych, balkonéw | — IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 9. I6E0C()962(2(5)(9)‘2t ég?rll(')(;n}%czme z IEC
kabinowych, przedzialéw maszyno- o ’
wych i bezwachtowych przedzialéw — IEC 60533:1999.
maszynowych:
— Czujki ciepla — punktowe czujki
wykrywecze,
Przew6z i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. 11-2/7,
— IMO Res:MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 9.
— IMO MSC.1/Circ.1242.
MED/3.51c Wymagania dotyczace homologacji typu — EN 54-5:2000 lacznie z A1:2002. B+D 16.3.2017 28.2.2020
Elementy statych instalacji wykrywania | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/7, Oraz odpowiednio elektryczne i elektro- B+E (1)
i sygnalizacji pozaru do stanowisk do- niczne instalacje na statkach: B+F

wodzenia, pomieszczen shuzbowych,
pomieszczen mieszkalnych, balkonéw
kabinowych, przedzialéw maszyno-
wych i bezwachtowych przedzialow
maszynowych:

— Czujki ciepla — punktowe czujki
wykrywcze,

— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res.MSC.98(73)-(ESS Code) 9.

Przewéz i wymagania eksploatacyjne

— SOLAS 74 Reg. 11-2/7,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.98(73)-(ESS Code) 9.

— IMO MSC.1/Circ.1242.

— IEC 60092-504:2016,
— IEC 60533:2015.
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MED|3.51c Wymagania dotyczace homologacji typu — EN 54-5:2000 lacznie z A1:2002. B+D 19.6.2018
Elementy stalych instalacji wykrywania | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/7, — EN 54-5:2017, B+E
i ;Yg;ﬂgaq; f&fﬁi&f&“iﬁ?ﬁiﬁﬁﬁ' — SOLAS 74 Reg. X3, Oraz odpowiednio elektryczne i elektro- B+F
w , , e . :
pomieszczen mieszkalnych, balkonéw | — IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 9. niczne instalacje na statkach:
kabinowych, przedzialéw maszyno- — IEC 60092-504:2016,
wych i bezwachtowych przedzialéw — IEC 60533:2015.
maszynowych:
— Czujki ciepla — punktowe czujki
wykrywecze,
Przew6z i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. 11-2/7,
— IMO Res:MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 9.
— IMO MSC.1/Circ.1242.
MED/3.51d Wymagania dotyczace homologacji typu — EN 54-7:2000 facznie z A1:2002 B+D 31.8.2022
Elementy stalych instalacji wykrywania | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/7, oraz A2:2006. B+E (111
i sygnalizacji pozaru do stanowisk do- Oraz odpowiednio elektryczne i elektro- B+F

wodzenia, pomieszczen shuzbowych,

pomieszczen mieszkalnych, balkonéw

kabinowych, przedzialéw maszyno-
wych i bezwachtowych przedzialow
maszynowych:

— Czujniki dymu: punktowe czujki
wykrywcze wykorzystujace $wiatlo
rozproszone, $wiatlo przechodzace
lub jonizacjg,

— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res.MSC.98(73)-(ESS Code) 9.

Przewéz i wymagania eksploatacyjne

— SOLAS 74 Reg. 11-2/7,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.98(73)-(ESS Code) 9.

— IMO MSC.1/Circ.1242.

niczne instalacje na statkach:

— I[EC 60092-504:2001 facznie z IEC
60092-504 Corr.1: 2011,

— IEC 60533:1999.
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MED/3.51d Wymagania dotyczace homologacji typu — EN 54-7:2018. B+D 13.9.2019
Elementy stalych instalacji wykrywania | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/7, Oraz odpowiednio elektryczne i elektro- B+E
i sygnalizacji pozaru do stanowisk do- | __ ¢ A5 74 Re X/3 niczne instalacje na statkach: B+F
wodzenia, pomieszczen stuzbowych, & A0 — IEC 60092-504:2016
pomieszczen mieszkalnych, balkonéw | — IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 9. ’ ’
kabinowych, przedzialéw maszyno- — IEC 60533:2015.
wych i bezwachtowych przedziatéw
maszynowych:
— Czujniki dymu: punktowe czujki
wykrywcze wykorzystujace $wiatlo , . . )
rozproszone, $wiatto przechodzace Przew6z i wymagania eksploatacyjne
lub jonizacje, — SOLAS 74 Reg. 1I-2/7,
(NOWY WIERSZ) — IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.98(73)-(ESS Code) 9,
— IMO Res.MSC.391(95)-(IGF Code) 11,
— IMO MSC.1/Circ.1242.
MED/3.51e Wymagania dotyczace homologacji typu — EN 54-10:2002 facznie z A1:2005. B+D 1.6.2019
Elementy stalych instalacji wykrywania | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/7, Oraz odpowiednio elektryczne i elektro- B+E (1)
i sygnalizacji pozaru do stanowisk do- niczne instalacje na statkach: B+F

wodzenia, pomieszczen stuzbowych,
pomieszczen mieszkalnych, balkonéw
kabinowych, przedzialéw maszyno-
wych i bezwachtowych przedzialéw
maszynowych:

— Czujki plomieni: punktowe czujki
wykrywcze,

— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 9.

Przew6z i wymagania eksploatacyjne

— SOLAS 74 Reg. II-2/7,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 9.

— IMO MSC.1/Circ.1242.

— IEC 60092-504:2001 facznie z IEC
60092-504 Corr.1: 2011,

— IEC 60533:1999.
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MED/3.51e Wymagania dotyczgce homologadji typu — EN 54-10:2002 fgcznie z A1:2005, B+D 16.3.2017 1.1.2020
Elementy stalych instalacji wykrywania | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/7, Oraz odpowiednio elektryczne i elektro- B+E (1)
i sygnalizacji pozaru do stanowisk do- | __ ¢ A5 74 Re X/3 niczne instalacje na statkach: B+F
wodzenia, pomieszczen stuzbowych, 8 Al — IEC 60092-504:2016
pomieszczen mieszkalnych, balkonéw | — IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 9. ’ ’
kabinowych, przedzialéw maszyno- — IEC 60533:2015.
wych i bezwachtowych przedzialéw
maszynowych:
— Czujki ptomieni: punktowe czujki
k
wyxtyweze, Przewéz i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/7,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.98(73)-(ESS Code) 9.
— IMO MSC.1/Circ.1242.
MED/3.51e Wymagania dotyczace homologacji typu — EN 54-10:2002 facznie z A1:2005, B+D 19.6.2018
Elementy stalych instalacji wykrywania | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/7, Oraz odpowiednio elektryczne i elektro- B+E
i sygnalizacji pozaru do stanowisk do- niczne instalacje na statkach: B+F

wodzenia, pomieszczen stuzbowych,
pomieszczen mieszkalnych, balkonéw
kabinowych, przedzialéw maszyno-
wych i bezwachtowych przedziatéw
maszynowych:

— Czujki plomieni: punktowe czujki
wykrywecze,

— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 9.

Przewéz i wymagania eksploatacyjne

— SOLAS 74 Reg. 11-2/7,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.98(73)-(ESS Code) 9,

— IMO Res.MSC.391(95)-(IGF Code) 11,

— IMO MSC.1/Circ.1242.

— IEC 60092-504:2016,
— IEC 60533:2015.
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MED/3.51f Wymagania dotyczace homologacji typu — EN 54-11:2001 facznie z A1:2005. B+D 1.6.2019
Elementy stalych instalacji wykrywania | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/7, Oraz odpowiednio elektryczne i elektro- B+E (I1m)
i sygnalizacji pozaru do stanowisk do- | _ ¢ A5 74 Reg. X3 niczne instalacje na statkach: B+F
wodzenia, pomieszczen stuzbowych, T _ cn4- :
pomieszczen mieszkalnych, balkonéw | — IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 9. I6E0C()962(2(5)(9)‘2t ég?rll(')(;n}%czme z IEC
kabinowych, przedzialéw maszyno- o ’
wych i bezwachtowych przedzialéw — IEC 60533:1999.
maszynowych:
— Reczne ostrzegacze pozarowe,
Przew6z i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. 11-2/7,
— IMO Res:MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 9.
— IMO MSC.1/Circ.1242.
MED/3.51f Wymagania dotyczace homologacji typu — EN 54-11:2001 facznie z A1:2005. B+D 16.3.2017 1.1.2020
Elementy statych instalacji wykrywania | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/7, Oraz odpowiednio elektryczne i elektro- B+E (1)
i sygnalizacji pozaru do stanowisk do- niczne instalacje na statkach: B+F

wodzenia, pomieszczen shuzbowych,
pomieszczen mieszkalnych, balkonéw
kabinowych, przedzialéw maszyno-
wych i bezwachtowych przedzialow
maszynowych:

— Reczne ostrzegacze pozarowe,

— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res.MSC.98(73)-(ESS Code) 9.

Przewéz i wymagania eksploatacyjne

— SOLAS 74 Reg. 11-2/7,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.98(73)-(ESS Code) 9.

— IMO MSC.1/Circ.1242.

— IEC 60092-504:2016,
— IEC 60533:2015.
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MED/3.51f Wymagania dotyczace homologacji typu — EN 54-11:2001 facznie z A1:2005. B+D 19.6.2018
Elementy stalych instalacji wykrywania | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/7, Oraz odpowiednio elektryczne i elektro- B+E
i sygnalizacji pozaru do stanowisk do- | __ ¢ A5 74 Re X/3 niczne instalacje na statkach: B+F
wodzenia, pomieszczen stuzbowych, & A0 — IEC 60092-504:2016
pomieszczen mieszkalnych, balkonéw | — IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 9. ’ ’
kabinowych, przedzialéw maszyno- — IEC 60533:2015.
wych i bezwachtowych przedziatéw
maszynowych:
— Reczne ostrzegacze pozarowe,
Przewéz i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. 11-2/7,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.98(73)-(ESS Code) 9,
— IMO Res.MSC.391(95)-(IGF Code) 11,
— IMO MSC.1/Circ.1242.
MED/3.51 g Wymagania dotyczace homologacji typu — EN 54-17:2005 facznie z AC:2007. B+D 1.6.2019
Elementy stalych instalacji wykrywania | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/7, Oraz odpowiednio elektryczne i elektro- B+E (1)
i sygnalizacji pozaru do stanowisk do- niczne instalacje na statkach: B+F

wodzenia, pomieszczen stuzbowych,
pomieszczen mieszkalnych, balkonéw
kabinowych, przedzialéw maszyno-
wych i bezwachtowych przedzialéw
maszynowych:

— Izolatory zwaré

— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 9.

Przew6z i wymagania eksploatacyjne

— SOLAS 74 Reg. II-2/7,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 9.

— IMO MSC.1/Circ.1242.

— IEC 60092-504:2001 facznie z IEC
60092-504 Corr.1: 2011,

— IEC 60533:1999.
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MED/3.51 g Wymagania dotyczace homologacji typu — EN 54-17:2005 facznie z AC:2007. B+D 16.3.2017 1.1.2020
Elementy stalych instalacji wykrywania | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/7, Oraz odpowiednio elektryczne i elektro- B+E (I1m)
i sygnalizacji pozaru do stanowisk do- | __ ¢ A5 74 Re X/3 niczne instalacje na statkach: B+F
wodzenia, pomieszczen stuzbowych, 8 Al — IEC 60092-504:2016
pomieszczen mieszkalnych, balkonéw | — IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 9. ’ ’
kabinowych, przedzialéw maszyno- — IEC 60533:2015.
wych i bezwachtowych przedziatéw
maszynowych:
— Izolatory zwar¢
Przewéz i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/7,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.98(73)-(ESS Code) 9,
— IMO MSC.1/Circ.1242.
MED/3.51 g Wymagania dotyczace homologacji typu — EN 54-17:2005 facznie z AC:2007. B+D 19.6.2018
Elementy stalych instalacji wykrywania | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/7, Oraz odpowiednio elektryczne i elektro- B+E
i sygnalizacji pozaru do stanowisk do- niczne instalacje na statkach: B+F

wodzenia, pomieszczen stuzbowych,
pomieszczen mieszkalnych, balkonéw
kabinowych, przedzialéw maszyno-
wych i bezwachtowych przedziatéw
maszynowych:

— Izolatory zwaré,

— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 9.

Przewéz i wymagania eksploatacyjne

— SOLAS 74 Reg. 11-2/7,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.98(73)-(ESS Code) 9,

— IMO Res.MSC.391(95)-(IGF Code) 11,

— IMO MSC.1/Circ.1242.

— IEC 60092-504:2016,
— IEC 60533:2015.

v/LeT 1

[1d ]

[orysfodoang nun Amopdzin yruuarzg

610T°6°¢1



1 2 3 4 5 6
MED/3.51h Wymagania dotyczace homologacji typu — EN 54-18 (2005) lacznie z AC B+D 1.6.2019
Elementy stalych instalacji wykrywania | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/7, (2007). B+E (I1m)
i sygnalizacji pozaru do stanowisk do- | __ ¢ A5 74 Re X/3 Oraz odpowiednio elektryczne i elektro- B+F
wodzenia, pomieszczen stuzbowych, I niczne instalacje na statkach:
pomieszczen mieszkalnych, balkonéw | — IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 9. — IEC 60092-504:2001 lacznie z IEC
kabinowych, przedzialéw maszyno- 60092-504 Corr.1: 2011
wych i bezwachtowych przedziatéw o ’
maszynowych: — IEC 60533:1999.
— Urzadzenia wejscia/wyjScia ostrze-
gajace przed pozarem,
Przew6z i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. 11-2/7,
— IMO Res:MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 9.
— IMO MSC.1/Circ.1242.
MED/3.51h Wymagania dotyczace homologacji typu — EN 54-18:2005 facznie z AC:2007. B+D 16.3.2017 1.1.2020
Elementy statych instalacji wykrywania | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/7, Oraz odpowiednio elektryczne i elektro- B+E (1)
i sygnalizacji pozaru do stanowisk do- niczne instalacje na statkach: B+F

wodzenia, pomieszczen shuzbowych,
pomieszczen mieszkalnych, balkonéw
kabinowych, przedzialéw maszyno-
wych i bezwachtowych przedzialow
maszynowych:

— Urzadzenia wejicia/wyjScia ostrze-
gajace przed pozarem,

— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res.MSC.98(73)-(ESS Code) 9.

Przewéz i wymagania eksploatacyjne

— SOLAS 74 Reg. 11-2/7,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.98(73)-(ESS Code) 9.

— IMO MSC.1/Circ.1242.

— IEC 60092-504:2016,
— IEC 60533:2015.
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MED/3.51h Wymagania dotyczace homologacji typu — EN 54-18:2005 facznie z AC:2007. B+D 19.6.2018
Elementy stalych instalacji wykrywania | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/7, Oraz odpowiednio elektryczne i elektro- B+E
i sygnalizacji pozaru do stanowisk do- | __ ¢ A5 74 Re X/3 niczne instalacje na statkach: B+F
wodzenia, pomieszczen stuzbowych, 8 Al — IEC 60092-504:2016
pomieszczen mieszkalnych, balkonéw | — IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 9. ’ ’
kabinowych, przedzialéw maszyno- — IEC 60533:2015.
wych i bezwachtowych przedziatéw
maszynowych:
— Urzadzenia wejscia/wyjScia ostrze-
gajace przed pozarem, Przewéz i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/7,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.98(73)-(ESS Code) 9,
— IMO Res.MSC.391(95)-(IGF Code) 11,
— IMO MSC.1/Circ.1242.
MED/3.51i Wymagania dotyczace homologacji typu — EN 60332-1-2:2004, B+D 1.6.2019
Elementy stalych instalacji wykrywania | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/7, — IEC 60092-376:2003, B+E (I1I)
i sygnalizacji pozaru do stanowisk do- Oraz — odpowiednio — elektryczne i elek- B+F

wodzenia, pomieszczen stuzbowych,
pomieszczen mieszkalnych, balkonéw
kabinowych, przedzialéw maszyno-
wych i bezwachtowych przedzialéw
maszynowych:

Przewody.

— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 9.

Przew6z i wymagania eksploatacyjne

— SOLAS 74 Reg. II-2/7,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 9.

— IMO MSC.1/Circ.1242.

troniczne instalacje na statkach:,

— I[EC 60092-504:2001 facznie z IEC
60092-504 Corr.1: 2011,

— IEC 60533:1999.
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MED/3.51i Wymagania dotyczace homologacji typu — EN 60332-1-2:2004, B+D 16.3.2017 22.5.2020
Elementy stalych instalacji wykrywania | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/7, — IEC 60092-376:2003. B+E (I1m)
ivi)y(igztﬂzacjli)gr?j:sr;cjeoﬁStz}llozvgi)svlfzyclﬁ- — SOLAS 74 Reg. X/3, Oraz o.dpowieflnio elektryczne i elektro- B+F
pomieszc,zeﬁ mieszkalnych, balkonéw | — IMO ResMSC.98(73)-(FSS Code) 9. niczne instalacje na statkach:
kabinowych, przedzialéw maszyno- — IEC 60092-504:2016,
wych i bezwachtowych przedzialéw — IEC 60533:2015,
maszynowych:
— Przewody. Przewéz i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/7,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 9.
— IMO MSC.1/Circ.1242.
MED/3.51i Wymagania dotyczace homologacji typu — EN 60332-1-2:2004+A1:2015, B+D 19.6.2018 28.3.2021
Elementy stalych instalacji wykrywania | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/7, — IEC 60092-376:2017. B+E (I
i sygnalizacji pozaru do stanowisk do- Oraz odpowiednio elektryczne i elektro- B+F

wodzenia, pomieszczen shuzbowych,
pomieszczen mieszkalnych, balkonéw
kabinowych, przedzialéw maszyno-
wych i bezwachtowych przedziatlow
maszynowych:

— Przewody.

— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 9.

Przew6z i wymagania eksploatacyjne

— SOLAS 74 Reg. 11-2/7,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 9,

— IMO Res.MSC.391(95)-(IGF Code) 11,

— IMO MSC.1/Circ.1242.

niczne instalacje na statkach:

— IEC 60092-504:2016,

— IEC 60533:2015.

— IEC 60332-1-2:2004 + A1:2015.
Oraz/lub:

Przewody ognioodporne:

— IEC 60092-376:2017,

— IEC 60331-1:2009 lub IEC 60331-
2:20009.

Oraz odpowiednio elektryczne i elektro-
niczne instalacje na statkach:

— IEC 60092-504:2016,
— IEC 60533:2015,
— IEC 60332-1-2:2004 + A1:2015.
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MED/3.51i Wymagania dotyczace homologacji typu — EN 60332-1-2:2004+A1:2015 oraz B+D 13.9.2019
Elementy stalych instalacji wykrywania | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/7, A11:2016 B+E
i S}Zg;izaqi g;?:;;cje()ﬁstz}llozvggsk dc(l)l- — SOLAS 74 Reg. X[3, — IEC 60092-376:2017. B+F
pomieszcrens mieszkalnych, balkonw | — IMO Res MSC.98(73)-FSS Code) . Oraz odpowiednio eekiyeane 1 dlektro-
kabinowych, przedzialéw maszyno-
wych i bezwachtowych przedzialéw — IEC 60092-504:2016,
maszynowych: — IEC 60533:2015.
— Przewody. Przewdz i wymagania eksploatacyjne — [EC 60332-1-2:2004 + A1:2015.
(NOWY WIERSZ) — SOLAS 74 Reg. 1I-2/7, Oraz/lub:
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7, | Przewody ognioodporne:
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7, — I[EC 60092-376:2017,
— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 9, — IEC 60331-1:2018 lub IEC 60331-
— IMO Res.MSC.391(95)-(IGF Code) 11, 2:2018.
— IMO MSC.1/Circ.1242. Qraz o.dpowiet.flnio elektryczne i elektro-
niczne instalacje na statkach:
— IEC 60092-504:2016,
— I[EC 60533:2015,
— [EC 60332-1-2:2004 + A1:2015.
MED/3.52 Wymagania dotyczace homologacji typu — EN 1866-1:2007, B+D 1.7.2020
Gasnice stacjonarne i przenosne — SOLAS 74 Reg. 11-2/10, — EN 1866-2:2014. B+E (1)
Lub, B+F

— SOLAS 74 Reg. X/3.

Przew6z i wymagania eksploatacyjne

— SOLAS 74 Reg. 11-2/4,

— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7.

— EN 1866-1:2007,
— EN 1866-3:2013.
Lub,

— 1SO 11601:2008.
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MED/3.52 Wymagania dotyczace homologacji typu — EN 1866-1:2007, B+D 13.9.2019
Gasnice stacjonarne i przeno$ne — SOLAS 74 Reg. 11-2/10, — EN 1866-2:2014. B+E
(NOWY WIERSZ) — SOLAS 74 Reg. X/3. Lub, B+F
— EN 1866-1:2007,
Przew6z i wymagania eksploatacyjne — EN1866-3:2013.
— SOLAS 74 Reg. 11-2/4, Lub,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/10, — IS0 11601:2017.
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7.
MED/3.53 Wymagania dotyczace homologacji typu — EN 54-3:2001 facznie z A1:2002 B+D 1.6.2019
Urzadzenia do sygnalizacji pozaru — | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/7, oraz A2:2006, B+E (I
sygnalizatory akustyczne _ X — IEC 60092-504:2001 Iacznie z IEC +F
SO(L)AS 7 Régg‘ 3 Codr 0 60092-504 Corr.1: 2011, b
— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS .
e (73)-(FSS Code) — IEC 60533:1999.
Przew6z i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. 11-2/7,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 9.
— IMO MSC.1/Circ.1242.
MED/3.53 Wymagania dotyczgce homologadji typu — EN 54-3:2014, B+D 16.3.2017
Urzadzenia do sygnalizacji pozaru —| _ ¢ ag 74 Reg. 11-2/7 — IEC 60092-504:2016, B+E
sygnalizatory akustyczne ' ’ — 1EC 60533:2015. B+F

— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 9.

Przew6z i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/7,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
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1 2 3 4 5 6
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.98(73)-(ESS Code) 9.
— IMO MSC.1/Circ.1242,
— IMO MSC.1/Circ.1487.
MED/3.54 Wymagania dotyczace homologacji typu — IEC 60092-504:2001 lacznie z IEC B+D 1.6.2019
Staly sprzet do analizy zawartoSci | — SOLAS 74 Reg. II-2/4, 60092-504 Corr.1: 2011, B+E (I1m)
tlenu i wykrywania gazu — SOLAS 74 Reg. VI/3. — IEC 60533:1999. B+F
Oraz odpowiednio dla:
— a) kategorii 4: (obszar bezpieczny):
Przew6z i wymagania eksploatacyjne — EN 50104:2010:
— SOLAS 74 Reg. 1-2/4, — b) kategorii 3: (atmosfera gazéw wy-
— SOLAS 74 Reg. VI/3. buchowych),
— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 15, — EN 50104:2010,
— dodatkowo do systeméw hybrydowych | — EN 60079-0:2012 facznie
O2/HC: z A11:2013,
— IMO MSC.1/Circ.1370. — EN 60079-29-1:2007.
Dodatkowo do systeméw hybrydowych
02/HC:
— IMO MSC.1/Circ.1370.
MED/3.54 Wymagania dotyczace homologadji typu — IEC 60092-504:2016, B+D 16.3.2017 3.6.2020
Staly sprzet do analizy zawartosci | _ ¢y ag 74Reg. 11-2/4 — IEC 60533:2015. B+E (11
tlenu i wykrywania gazu Oraz odpowiednio dla: B+F

— SOLAS 74 Reg. VI/3.

Przew6z i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/4,

— SOLAS 74 Reg. VI/3.

— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 15,

— dodatkowo do systeméw hybrydowych
02/HC:

— IMO MSC.1/Circ.1370.

— a) kategorii 4: (obszar bezpieczny):
— EN 50104:2010,

— b) kategorii 3: (atmosfera gazéw wy-
buchowych),

— EN 50104:2010,

— EN 60079-0:2012
z A11:2013,

— EN 60079-29-1:2007.

gcznie
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Dodatkowo do systeméw hybrydowych
O2/HC:
— IMO MSC.1/Circ.1370.
MED/3.54 Wymagania dotyczace homologacji typu — IEC 60092-504:2016, B+D 19.6.2018
Staly sprzet do analizy zawartoSci | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/4, — IEC 60533:2015. B+E
tlenu i wykrywania gazu — SOLAS 74 Reg. VI/3. Oraz odpowiednio dla: B+F
— a) kategorii 4: (obszar bezpieczny):
Przewdz i wymagania eksploatacyjne — EN50104:2010,
— SOLAS 74 Reg. I1-2/4, — b) kategorii 3: (atmosfera gazéw wy-
buchowych),
— SOLAS 74 Reg. VI[3.
IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 15 — END0104:2010
— es.MSC. - ode) 15,
— EN 60079-0:2012 tacznie
— dodatkowo do systeméw hybrydowych z A11:2013,
02/HC:
IMO MSC.1/Circ.1370 — EN 60079-29-1:2016.
B 1/Circ. ' Dodatkowo do systeméw hybrydowych
O2/HC:
— IMO MSC.1/Circ.1370.
MED/3.55 Wymagania dotyczace homologacji typu — Pradownice reczne dla strazy poza- B+D
Pragdownice uniwersalne — SOLAS 74 Reg. 11-2/10, §r16e.] ~ pradownice uniwersalne PN B+E
. A . _ : +
(na strumien zwarty i rozproszony) SOLAS 74 Reg. X/3. _ EN 15182-1:2007 lacznie B+F
z A1:2009,
Przewdz i wymagania eksploatacyjne — EN 15182-2:2007 lacznie
ymes & z A1:2009,

— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7.

Pradownice reczne dla strazy poza-
rnej — pradownice ze strumieniem
zwartym orazf/lub o stalym kacie
strumienia rozproszonego PN 16,

EN 15182-1:2007 lacznie
z A1:2009,
EN 15182-3:2007 facznie
z A1:2009.
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MED/3.56
Stale systemy wezy pozarniczych
Szpule z wezami polsztywnymi

Wymagania dotyczace homologacji typu
— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,
— SOLAS 74 Reg. X/3.

Przew6z i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7.

— EN 671-1:2012

B+D
B+E
B+F

MED/3.57

Elementy instalacji gasniczych na piang
o $rednim stopniu spienienia — stale
instalacje pokladowe do zbiornikow-
cow

Wymagania dotyczgce homologadji typu
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/10.

Przew6z i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. 11-2/10.8.1,

— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 14,
— IMO MSC/Circ.1239,

— IMO MSC.1/Circ.1276.

— IMO MSC/Circ.798.

B+D
B+E
B+F

MED/3.58

Elementy instalacji gasniczych na piang
o niskim stopniu spienienia, przezna-
czonych do ochrony przedzialéw ma-
szynowych 1 pokladow zbiornikow-
cow.

Wymagania dotyczace homologadji typu
— SOLAS 74 Reg. 1-2/10.

Przew6z i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. 11-2/10.

— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 6,
— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 14,
— IMO MSC/Circ.1239,

— IMO MSC.1/Circ.1276.

— IMO MSC.1/Circ.1312,

— IMO MSC.1/Circ.1312/Corr.1.

B+D
B+E
B+F
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MED/3.59 Wymagania dotyczgce homologadji typu — IMO MSC.1/Circ.1312, B+D
Piana do stalych instalacji gasniczych | — SOLAS 74 Reg. II-2/1, — IMO MSC.1/Circ.1312/Corr.1. B+E
przeznaczonych do chemikaliowcéw | 1\ ResMSC. 4(48)-(BC Code) 11. B+F
Przew6z i wymagania eksploatacyjne
— IMO Res.MSC.4(48)-(IBC Code) 11.
— IMO MSC/Circ.553.
MED/3.60 Wymagania dotyczace homologacji typu — IMO MSC.1/Circ.1268. B+D
— Dysze do stalych ci$nieniowych in- | — SOLAS 74 Reg. II-2/10, B+E
stalacji ga$niczych na mgle wodng | __ 1ro Res MSC.98(73)-(FSS Code) 7. B+F
przeznaczonych do balkonéw ka-
binowych.
Przew6z i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,
— IMO Res.MSC.98(73)-(ESS Code) 7.
— IMO MSC.1/Circ.1313.
MED/3.61a Wymagania dotyczace homologacji typu — IMO MSC.1/Circ.1384. B+D
— Wewnetrzne systemy na piang | — SOLAS 74 Reg. II-2/10. B+E
o wysokim stopniu spienienia do B+F

ochrony maszynowni, pompowni
tadunkowych, pomieszczen ro-ro,
pomieszczen dla pojazdéw, pomie-
szczeh kategorii specjalnej i pomie-
szczen fadunkowych.

Uwaga: wewnetrzne/zewnetrzne  sys-
temy na pian¢ o wysokim stopniu
spienienia do ochrony maszynowni,
pompowni fadunkowych, pomieszczen
ro-ro, pomieszczen dla pojazdéw, po-
mieszczen kategorii specjalnej i pomie-
szczeni tadunkowych poddawane sa
badaniom z zatwierdzonym koncen-
tratem, zgodnie z wymogami organu
administracji

Przewéz i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/10.
— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 6.
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MED/3.61a

— Wewnetrzne systemy na piang
o wysokim stopniu spienienia do
ochrony maszynowni, pompowni
tadunkowych, pomieszczen ro-ro,
pomieszczen dla pojazdéw, pomie-
szczen kategorii specjalnej i pomie-
szczen fadunkowych.

Uwaga: wewnetrzne/zewnetrzne Sys-
temy na piang o wysokim stopniu
spienienia do ochrony maszynowni,
pompowni fadunkowych, pomieszczen
ro-ro, pomieszczen dla pojazdéw, po-
mieszczen kategorii specjalnej i pomie-
szczen tadunkowych poddawane sg
badaniom z zatwierdzonym koncen-
tratem, zgodnie z wymogami organu
administracji

Wymagania dotyczace homologacji typu
— SOLAS 74 Reg. 11-2/10.

Przew6z i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. 11-2/10.

— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 6,
— IMO MSC.1/Circ.1528.

— IMO MSC.1/Circ.1384.

B+D
B+E
B+F

MED/3.61b

— Zewnetrzne systemy na piang o wy-
sokim stopniu spienienia do ochro-
ny maszynowni, pompowni lfadun-
kowych,  pomieszczen  ro-ro,
pomieszczen dla pojazdéw, pomie-
szczeh kategorii specjalnej i pomie-
szczen fadunkowych.

Uwaga: wewnetrzne/zewnetrzne  sys-
temy na piang o wysokim stopniu
spienienia do ochrony maszynowni,
pompowni ladunkowych, pomieszczen
ro-ro, pomieszczen dla pojazdéw, po-
mieszczen kategorii specjalnej i pomie-
szczeni tadunkowych poddawane sa
badaniom z zatwierdzonym koncen-
tratem, zgodnie z wymogami organu
administracji

Wymagania dotyczace homologadji typu
— SOLAS 74 Reg. 11-2/10.

Przewéz i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/10.
— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 6,

— IMO MSC.1/Circ.1384.

B+D
B+E
B+F
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MED/3.61b

— Zewngtrzne systemy na piang o wy-
sokim stopniu spienienia do ochro-
ny maszynowni, pompowni fadun-
kowych, pomieszczen ro-ro,
pomieszczen dla pojazdéw, pomie-
szczen kategorii specjalnej i pomie-
szczen fadunkowych.

Uwaga: wewnetrzne/zewnetrzne Sys-
temy na piang o wysokim stopniu
spienienia do ochrony maszynowni,
pompowni fadunkowych, pomieszczen
ro-ro, pomieszczen dla pojazdéw, po-
mieszczen kategorii specjalnej i pomie-
szczen tadunkowych poddawane sg
badaniom z zatwierdzonym koncen-
tratem, zgodnie z wymogami organu
administracji

Wymagania dotyczace homologacji typu
— SOLAS 74 Reg. 11-2/10.

Przewdz i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/10.

— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 6,
— IMO MSC.1/Circ.1528.

— IMO MSC.1/Circ.1384.

B+D
B+E
B+F

MED/3.62

Proszkowe instalacje gasnicze

Wymagania dotyczace homologadji typu
— SOLAS 74 Reg. 11-2/1.

Przewéz i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. 11-2/1.
— IMO Res.MSC.5(48)-(IGC Code) 11,

— IMO MSC.1/Circ.1315.

B+D
B+E
B+F

MED)/3.62

Proszkowe instalacje ga$nicze

Wymagania dotyczace homologacji typu
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/1.

Przew6z i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. II-2/1.
— IMO Res.MSC.5(48)-(IGC Code) 11,

— IMO Res.MSC.391(95)-(IGF Code) 11.

— IMO MSC.1/Circ.1315.

B+D
B+E
B+F
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MED/3.63 Wymagania dotyczace homologacji typu — IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 10. B+D 1.6.2019
Elementy ssacych systeméw wykrywa- | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/7, Oraz: B+E (I1m)
nia dymu — SOLAS 74 Reg. 11-2/19, — Urzadzenia sterujace i sygnalizacyjne. B+F
— SOLAS 74 Reg. 11-2/20 Instalacje elektryczne na statkach:
— EN 54-2:1997 fgcznie z AC:1999
oraz A1:2006;
— Urzadzenia zasilajace:
Przewoz i wymagania eksploatacyjne — EN 54-4:1997 lgcznie z AC:1999,
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/7, A1:2002 oraz A2:2006;
— SOLAS 74 Reg. 11-2/19, — Aspiracyjne czujniki dymu:
— SOLAS 74 Reg. 11-2/20. — EN 54-20:2006 fgcznie z AC:2008.
— IMO Res.MSC.98(73)-(ESS Code) 10. Oraz odpowiednio elektryczne i elektro-
niczne instalacje na statkach:
— IEC 60092-504:2001 lacznie z IEC
60092-504 Corr.1: 2011,
— IEC 60533:1999.
Oraz — odpowiednio — dla atmosfery wy-
buchowe;j:
— EN 60079-0:2012 facznie
z A11:2013.
MED/3.63 Wymagania dotyczace homologadji typu — IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 10. B+D 19.6.2018
Elementy ssacych systeméw wykrywa- | __ g1 ag 74 Reg. 11-2)7 Oraz: B+E
nia dymu — Urzadzenia sterujace i sygnalizacyjne. B+F

— SOLAS 74 Reg. 11-2/19,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/20.

Przewéz i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. II-2/7,
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/19,

Instalacje elektryczne na statkach:

— EN 54-2:1997 lgcznie z AC:1999
oraz A1:2006;

— Urzadzenia zasilajace:

— EN 54-4:1997 facznie z AC:1999,
A1:2002 oraz A2:2006;
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— SOLAS 74 Reg. 11-2/20. — Aspiracyjne czujniki dymu:
— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 10. — EN 54-20:2006 tgcznie z AC:2008.
Oraz odpowiednio elektryczne i elektro-
niczne instalacje na statkach:
— IEC 60092-504:2016
— IEC 60533:2015
Oraz — odpowiednio — dla atmosfery wy-
buchowe;j:
— EN 60079-0:2012 lacznie
z A11:2013.
MED/3.64 Wymagania dotyczace homologacji typu — IMO Res.MSC.307(88)-(2010  FTP B+D
Przegrody Klasy C — SOLAS 74 Reg. 11-2/3.10. Code), ze zmianami. B+E
B+F
Przewdz i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. 11-2/3,10,
— SOLAS 74 Reg. 11-2/3.33
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/9,
— IMO Res. MSC/Circ.1120
MED/3.65 Wymagania dotyczace homologacji typu — IMO MSC.1/Circ.1370, B+D 1.6.2019
Staly system wykrywania gazéw weg- | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/4. — EN 60079-0:2012 facznie B+E (I
lowodorowych z A11:2013, B+F

Przewéz i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. 11-2/4.

— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 16,
— IMO MSC.1/Circ.1370.

— EN 60079-29-1:2007,

— IEC 60092-504:2001 facznie z IEC
60092-504 Corr.1: 2011,

— IEC 60533:1999.
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MED/3.65 Wymagania dotyczace homologacji typu — IMO MSC.1/Circ.1370, B+D 16.3.2017 21.7.2019
Staly system wykrywania gazéw weg- | — SOLAS 74 Reg. II-2/4. — EN 60079-0:2012 tacznie B+E (I1I)
lowodorowych z A11:2013, B+F
o . . — EN 60079-29-1:2007,

Przew6z i wymagania eksploatacyjne —IEC 60092-504:2016,

— SOLAS 74 Reg. II-2/4. — IEC 60533:2015.

— IMO Res.MSC.98(73)-(ESS Code) 16,

— IMO MSC.1/Circ.1370.
MED/3.65 Wymagania dotyczace homologacji typu — IMO MSC.1/Circ.1370, B+D 19.6.2018
Staly system wykrywania gazéw weg- | — SOLAS 74 Reg. II-2/4. — EN 60079-0:2012 facznie B+E
lowodorowych z A11:2013, B+F

o ) ) — EN 60079-29-1:2016,

Przewéz i wymagania eksploatacyjne —IEC 60092-504:2016,

— SOLAS 74 Reg. 11-2/4. IEC 605332015,

— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 16,

— IMO MSC.1/Circ.1370,

— Circular MSC.1/Circ.1527.
MED/3.66 Wymagania dotyczace homologacji typu — IMO MSC.1/Circ.1168. B+D
Systemy oznaczania drog ewakuacyj- | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/13. B+E
nych stosowane w zastgpstwie przy- B+F
podlogowych systeméw o$wietlenia

Przewéz i wymagania eksploatacyjne

— SOLAS 74 Reg. 11-2/13.

— IMO MSC.1/Circ.1168.
MED/3.67 Wymagania dotyczace homologacji typu — EN 13565-1:2003 tacznie B+D 16.3.2017
Pianowe urzadzenia gasnicze na plat- | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/18. z A1:2007. B+E
formie $miglowcowej B+F

Przew6z i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. II-2/18.
— IMO MSC.1/Circ.1431.
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MED/3.68 Wymagania dotyczace homologacji typu — ISO 15371:2009. B+D 30.4.2018
Elementy stalych instalacji gasniczych | — SOLAS 74 Reg. II-2/9. B+E (I1m)
przeznaczonych do kuchennych prze- B+F
wodéw wentylacyjnych
Przew6z i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. 11-2/9.
MED/3.68 Wymagania dotyczace homologacji typu — ISO 15371:2015. B+D 16.3.2017
Elementy stalych instalacji gasniczych | — SOLAS 74 Reg. 1I-2/9. B+E
przeznaczonych do kuchennych prze- B+F
wodow wentylacyjnych
Przewdz i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. 1I-2/9.
MED/3.69 Wymagania dotyczace homologacji typu — IMO MSC.1/Circ.1472. B+D 16.3.2017
Ruchomy wskaznik poziomu wody do | — SOLAS 74 Reg.II-2/10. B+E
statkbw zbudowanych w dniu 1 sty- B+F
cznia 2016 r. lub po tym dniu, prze-
znaczonych do przewozu co najmniej p L 2 ekspl .
pigciu konteneréw na poziomie po- rzewoz 1 wymagania eksploatacyjne
kladu lub powyzej tego poziomu — SOLAS 74 Reg.II-2/10.
(nowa pozycja dodana rozporzadze- | — IMO MSC.1/Circ.1472.
niem wykonawczym (UE) 2017/306)
MED/3.69 Wymagania dotyczace homologadji typu — IMO MSC.1/Circ.1472. B+D
Ruchomy wskaznik poziomu wody do | __ ¢ A5 74 Re 11-2/10 B+E
statkow zbudowanych w dniu 1 sty- & ' B+F

cznia 2016 r. lub po tym dniu, prze-
znaczonych do przewozu co najmniej
pigciu konteneréw na poziomie po-
kladu lub powyzej tego poziomu

(nowa pozycja dodana rozporzadze-
niem wykonawczym (UE) 2017/306)

Przewéz i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg.II-2/10,
— SOLAS 74 Reg.II-2/19.
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— IMO MSC.1/Circ.1472,
— IMO MSC.1/Circ.1550.
MED/3.70 Wymagania dotyczace homologacji typu — EN 694 (2014). B+D
Weze pozarnicze — SOLAS 74 Reg. 11-2/10, B+E
(Polsztywne weze do systeméw sta- | — SOLAS 74 Reg. X/3. B+F
bych)
(nowa pozycja dodana rozporzadze-
niem wykonawczym (UE) 2017/306)
Przew6z i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7.
MED/3.71 Wymagania dotyczace homologacji typu — EN 671-2:2012. B+D 16.3.2017
Stale systemy wezy pozarniczych — SOLAS 74 Reg. 11-2/10, B+E
B+F

— Systemy z wezem plaskosklada-
nym

(nowa pozycja dodana rozporzadze-
niem wykonawczym (UE) 2017/306)

— SOLAS 74 Reg. X/3.

Przewéz i wymagania eksploatacyjne

— SOLAS 74 Reg. 1I-2/10,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 7,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 7.
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4. Wyposazenie nawigacyjne

Pierwsze wpro-

Ostatnie umie-

. " Prawidlo SOLAS 74 ze zmianami oraz odpowiednie , Moduly oceny . .
Numer i nazwa pozycji S Normy dotyczace badan e wadzenie do szczenie na
rezolugje i cyrkularze IMO zgodnosci
obrotu statku
1 2 3 4 5 6
MED/4.1 Wymagania dotyczace homologacji typu — 1SO 1069:1973, B+D 29.8.2021
Kompas magnetyczny — SOLAS 74 Reg. V[18, — 1SO 25862:2009, B+E
klasy A do statkéw — SOLAS 74 Reg. X/3, — EN 60945:2002 facznie z IEC 60945 B+F
Corr. 1 (2008). G
Lub:

Przew6z i wymagania eksploatacyjne — SO 1069:1973

— SOLAS 74 Reg. V/19, — SO 25862:2009,

— IMO Res.A.382(X), — IEC 60945:2002 Igcznie z IEC

— IMO Res.A.694(17), 60945 Corr. 1 (2008).

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13,

— IMO Res.MSC.302(87).
MED/4.1 Wymagania dotyczce homologacji typu — 1SO 1069:1973, B+D 13.9.2019
Kompas magnetyczny — SOLAS 74 Reg. V/18 — 1SO 25862:2009, B+E
klasy A do statkéw — SOLAS 74 Reg. X/3 — EN 60945:2002 lacznie z IEC 60945 B+F

g A Corr. 1: 2008. G

Uwaga: IMO Res.MSC.302 (87) ma za-
stosowanie wylacznie w przypadku,
gdy urzadzenia moga wydawac i prze-
syta¢ droga elektroniczng alert(y) do
trzeciego elementu wyposazenia.

(NOWY WIERSZ)

Przewéz i wymagania eksploatacyjne

— SOLAS 74 Reg. V[19,

— IMO Res.A.382(X),

— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13,
— IMO Res.MSC.302(87).

Lub:
— 1SO 1069:1973,
— ISO 25862:2009,

— [EC 60945:2002 lacznie z IEC
60945 Corr. 1 (2008).

Uwaga: oraz w przypadku IMO Res.
MSC.302(87):

— EN 60945:2002 tgcznie z IEC 60945
Corr. 1: 2008,

— seria EN 61162:
EN 61162-1: 2016
EN 61162-2: 1998
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EN 61162-3: 2008 +Al: 2010
+A2:2014

IEC 61162-450:2018,
IEC 62923-1:2018,
IEC 62923-2:2018.

Lub:

[EC 60945:2002 lacznie z IEC
60945 Corr. 1: 2008,

seria IEC 61162:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 ed1.0: 1998-09

IEC 61162-3 ed1.2 skonsolidowana
z Al Ed. 1.0: 2010-11 oraz A2 Ed.
1.0: 2014-07

IEC 61162-450:2018,
IEC 62923-1:2018,
IEC 62923-2:2018.

Koniec uwagi odnosnie do IMO Res.
MSC.302(87)

MED/4.2

Przyrzad do okreslania i przekazywania
kursu THD (metoda magnetyczna)

Wymagania dotyczace homologacji typu

— SOLAS 74 Reg. V/18,

— SOLAS 74 Reg. V/19,

— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13.

Przewéz i wymagania eksploatacyjne

— SOLAS 74 Reg. V[19,

— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13,

ISO 22090-2:2014,

EN 60945:2002 fgcznie z IEC 60945
Corr. 1 (2008),

seria EN 61162:

EN 61162-1 (2011)
EN 61162-2 (1998)
EN 61162-3 (2008)
EN 61162-450 (2011),
EN 62288:2014.

Lub

ISO 22090-2:2014,

[EC 60945:2002 lacznie z IEC
60945 Corr. 1 (2008),

B+D
B+E
B+F

31.8.2019
@
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— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13. | — seria I[EC 61162:
— IMO Res.MSC.116(73), [EC 61162-1 ed4.0 (2010-11)
— IMO Res.MSC.191(79), IEC 61162-2 ed1.0 (1998-09)
— IMO Res.MSC.302(87). IEC 61162-3 ed1.2 skonsolidowana
z aml ed. 1.0 (2010-11) oraz am2
ed. 1.0 (2014-07)
IEC 61162-450 ed1.0 (2011-06),
— IEC 62288 Ed. 2.0 (2014-07).
MED/4.2 Wymagania dotyczace homologacji typu — 1SO 22090-2:2014, B+D 19.6.2018 29.8.2021
Przyrzad do okreslania i przekazywania | — SOLAS 74 Reg. V/18, — EN 60945:2002 Iacznie z IEC 60945 B+E )
kursu THD (metoda magnetyczna) — SOLAS 74 Reg. V/19, Corr. 1 (2008), B+F
— seria EN 61162: G

— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13.

Przew6z i wymagania eksploatacyjne

— SOLAS 74 Reg. V/19,

— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13.
— IMO Res.MSC.116(73),

— IMO ResMSC.191(79),

— IMO Res.MSC.302(87).

EN 61162-1 (2016)
EN 61162-2 (1998)

EN 61162-3 (2008)
+A2(2014)

EN 61162-450 (2011) +A1(2016),
— EN 62288:2014.
Lub:
— [SO 22090-2:2014,

— IEC 60945:2002 Igcznie z IEC
60945 Corr. 1 (2008),

— seria IEC 61162:
IEC 61162-1 (2016)
IEC 61162-2 ed1.0 (1998-09)

IEC 61162-3 edl.2 skonsolidowana
z aml ed. 1.0 (2010-11) oraz am2
ed. 1.0 (2014-07)

[EC 61162-450 ed1.0 (2011-06)
z am1(2016),

— IEC 62288 Ed. 2.0 (2014-07).

+A1(2010)
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MED/4.2 Wymagania dotyczace homologacji typu — ISO 22090-2:2014, B+D 13.9.2019
Przyrzad do okreslania i przekazywania | — SOLAS 74 Reg. V/[18, — EN 60945:2002 lacznie z IEC 60945 B+E
kursu THD (metoda magnetyczna) — SOLAS 74 Reg. V/19, Corr. 1: 2008, B+F
(NOWY WIERSZ) — SOLAS 74 Reg. X[3, — seria EN 61162: G
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, EN 61162-1: 2016
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13.|  EN 61162-2:1998
EN 61162-3: 2008 +Al: 2010
+A2:2014
Przewéz i wymagania eksploatacyjne IEC 61162-450:2018,
— SOLAS 74 Reg. V/19, BN 622882014,
— IMO Res.A.694(17), — IEC 62923-1:2018,
— IMO ResMSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, | _ 11 ¢5923.99018.
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13 Lub:
— IMO Res.MSC.116(73), 180 22090-2:2014,
— IMO ResMSC.191(79), —IEC  60945:2002 lacznie z IEC
— IMO Res.MSC.302(87). 60945 Corr. 1: 2008,
— seria [EC 61162:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 ed1.0: 1998-09
[EC 61162-3 ed1.2 skonsolidowana
z Al Ed. 1.0: 2010-11 oraz A2 Ed.
1.0: 2014-07
[EC 61162-450:2018,
— IEC 62288 Ed. 2.0: 2014-07,
— IEC 62923-1:2018,
— 1EC 62923-2:2018.
MED/4.3 Wymagania dotyczgce homologacji typu — 18O 8728:2014, B+D 16.3.2017 31.8.2019
Zyrokompas — SOLAS 74 Reg. V/18. E§r5019?2566(§;)’2 acznie z IEC 60945 ];:]; 0
— seria EN 61162: G

Przew6z i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. V|19,
— IMO Res.A.424(XI),

EN 61162-1 (2011)
EN 61162-2 (1998)
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— IMO Res.A.694(17),
— IMO Res.MSC.191(79),
— IMO Res.MSC.302(87).

EN 61162-3 (2008)
EN 61162-450 (2011)
— EN 62288:2014.
Lub,
— ISO 8728:2014,

— [EC 60945:2002 lacznie z IEC
60945 Corr. 1 (2008),

— seria IEC 61162:
IEC 61162-1 ed4.0 (2010-11)
IEC 61162-2 ed1.0 (1998-09)

IEC 61162-3 edl.2 skonsolidowana
z aml ed. 1.0 (2010-11) oraz am2
ed. 1.0 (2014-07)

IEC 61162-450 ed1.0 (2011-06),
— IEC 62288 Ed. 2.0 (2014-07).

MED/4.3
Zyrokompas

Wymagania dotyczace homologacji typu
— SOLAS 74 Reg. V/18.

Przewéz i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. V[19,

— IMO Res.A.424(XI),

— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res.MSC.191(79),

— IMO Res.MSC.302(87).

— 1SO 8728:2014,

— EN 60945:2002 facznie z IEC 60945
Corr. 1 (2008),

— seria EN 61162:
EN 61162-1 (2016)
EN 61162-2 (1998)

EN 61162-3 (2008) +A1(2010)
+A2(2014)

EN 61162-450 (2011)+A1(2016),
— EN 62288:2014.
Lub:
— 1SO 8728:2014,

— IEC 60945:2002 lacznie z IEC
60945 Corr. 1 (2008),

— seria IEC 61162:
IEC 61162-1 (2016)
IEC 61162-2 ed1.0 (1998-09)

B+D
B+E
B+F

19.6.2018

29.8.2021
@)
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IEC 61162-3 ed1.2 skonsolidowana
z aml ed. 1.0 (2010-11) oraz am2
ed. 1.0 (2014-07)
IEC 61162-450 ed1.0 (2011-06)
z am1(2016),
— IEC 62288 Ed. 2.0 (2014-07).
MED/4.3 Wymagania dotyczace homologacji typu — 1SO 8728:2014, B+D 13.9.2019
Zyrokompas — SOLAS 74 Reg. V/18. — EN 60945:2002 lacznie z IEC 60945 B+E
(NOWY WIERSZ) Corr. 1: 2008, B+F
— seria EN 61162: G

Przewéz i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. V[19,

— IMO Res.A.424(XI),

— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res.MSC.191(79),

— IMO Res.MSC.302(87).

EN 61162-1: 2016
EN 61162-2: 1998

EN 61162-3: 2008 +Al: 2010
+A2:2014

IEC 61162-450:2018,

— EN 62288:2014,
— IEC 62923-1:2018,
— IEC 62923-2:2018.

Lub:

— ISO 8728:2014,
— IEC 60945:2002 Igcznie z IEC

60945 Corr. 1: 2008,
— seria [EC 61162:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 ed1.0: 1998-09

IEC 61162-3 ed1.2 skonsolidowana
z Al Ed. 1.0: 2010-11 oraz A2 Ed.
1.0: 2014-07

IEC 61162-450:2018,
— IEC 62288 Ed. 2.0: 2014-07,
— IEC 62923-1:2018,
— IEC 62923-2:2018.
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MED/4.6 Wymagania dotyczace homologacji typu — EN ISO 9875:2001 lacznie z ISO B+D 31.8.2019
Echosonda — SOLAS 74 Reg. V/18, Technical Corr. 1:2006, B+E )
— SOLAS 74 Reg. X/3, E§r3019?256%)(§;)’2 acznie z IEC 60945 B+F
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, — seria EN 61162: G
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13. EN 61162-1 (2011)
EN 61162-2 (1998)
Przew6z 1 wymagania eksploatacyjne EN 61162-3 (2008)
— SOLAS 74 Reg. V/19, EN 61162-450 (2011),
— IMO Res.A.224(VII), — EN 62288:2014.
— IMO Res.A.694(17), Lub,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, | — ISO 9875:2000 lacznie z ISO Techni-
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13 cal Corr. 1:2006,
— IMO Res.MSC.191(79), - 16120(:9 45622;‘5:%0(%08?““16 z IEC
— IMO Res.MSC.74(69) zalgcznik 4, — seria IEC 61162:
— IMO ResMSC.302(87). [EC 61162-1 ed4.0 (2010-11)
IEC 61162-2 ed1.0 (1998-09)
[EC 61162-3 edl.2 skonsolidowana
z aml ed. 1.0 (2010-11) oraz am?2
ed. 1.0 (2014-07)
IEC 61162-450 ed1.0 (2011-06),
— IEC 62288 Ed. 2.0 (2014-07).
MED/4.6 Wymagania dotyczgce homologacji typu — EN ISO 9875:2001 Igcznie z I1SO B+D 19.6.2018 29.8.2021
Echosonda _ SOLAS 74 Reg, V18, Technical Corr. 1:2006', B+E )
— EN 60945:2002 tgcznie z IEC 60945 B+F
— SOLAS 74 Reg. X/3, Corr. 1 (2008), .

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13.

Przew6z i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. V/19,

seria EN 61162:
EN 61162-1 (2016)
EN 61162-2 (1998)
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— IMO Res.A.224(V1I), EN 61162-3 (2008) +A1(2010)
— IMO Res.A.694(17), +A2(2014)
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, EN 61162-450 (2011)+A1(2016),
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13, | — EN 62288:2014.
— IMO Res.MSC.191(79), Lub,
_ ; — SO 9875:2000 facznie z ISO Techni-
IMO Res.MSC.74(69) zalacznik 4, cal Corr. 12006,
— IMO Res.MSC.302(87). [EC 60945:2002 lacznie z IEC
60945 Corr. 1 (2008),
seria [EC 61162:
[EC 61162-1 (2016)
IEC 61162-2 ed1.0 (1998-09)
IEC 61162-3 ed1.2 skonsolidowana
z aml ed. 1.0 (2010-11) oraz am2
ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450 ed1.0 (2011-06)
z am1(2016),
IEC 62288 Ed. 2.0 (2014-07).
MED/4.6 Wymagania dotyczace homologacji typu EN ISO 9875:2001 Iacznie z ISO B+D 13.9.2019
Echosonda — SOLAS 74 Reg. V/18, Technical Corr. 1:2006, B+E
(NOWY WIERSZ) — SOLAS 74 Reg. X3 EN 60945:2002 acznie z IEC 60945 B+F
’ Corr. 1: 2008,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, G

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13.

Przewéz i wymagania eksploatacyjne

— SOLAS 74 Reg. V[19,

— IMO Res.A.224(VI),

— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13.

seria EN 61162:
EN 61162-1: 2016
EN 61162-2: 1998

EN 61162-3: 2008 +Al: 2010
+A2:2014

IEC 61162-450:2018,
EN 62288:2014,

IEC 62923-1:2018,
IEC 62923-2:2018.
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— IMO Res.MSC.191(79),
— IMO Res.MSC.74(69) zalacznik 4,
— IMO Res.MSC.302(87).

Lub,

— ISO 9875:2000 facznie z ISO Techni-
cal Corr. 1:2006,

— IEC 60945:2002 lacznie z IEC
60945 Corr. 1: 2008,

— seria IEC 61162:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 ed1.0: 1998-09

IEC 61162-3 ed1.2 skonsolidowana
z Al Ed. 1.0: 2010-11 oraz A2 Ed.
1.0: 2014-07

IEC 61162-450:2018,
— IEC 62288 Ed. 2.0: 2014-07,
— IEC 62923-1:2018,
— IEC 62923-2:2018.

MED/4.7

Urzadzenie do pomiaru predkosci
i przebytej drogi (SDME)

Wymagania dotyczace homologacji typu

— SOLAS 74Reg. V/18,

— SOLAS 74 Reg. X[3,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13.

Przewéz i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74Reg. V/19,

— IMO Res.A.694(17),
— IMO Res.A.824(19),
— IMO Res.MSC.36(63
— IMO Res.MSC.97(73
— IMO Res.MSC.191(79
— IMO Res.MSC.302(87

)-(1994 HSC Code) 13,
)-(2000 HSC Code) 13.
)s
)

— EN 60945:2002 tgcznie z IEC 60945
Corr. 1 (2008),

— EN 61023:2007,

— seria EN 61162:
EN 61162-1 (2011)
EN 61162-2 (1998)
EN 61162-3 (2008)
EN 61162-450 (2011),

— EN 62288:2014,

Lub,

— IEC 60945:2002 lacznie z IEC
60945 Corr. 1 (2008),

— IEC 61023 (2007),

— seria [EC 61162:
IEC 61162-1 ed4.0 (2010-11)
IEC 61162-2 ed1.0 (1998-09)

B+D
B+E
B+F

31.8.2019
@)
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[EC 61162-3 ed1.2 skonsolidowana
z aml ed. 1.0 (2010-11) oraz am2
ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450 ed1.0 (2011-06),
— IEC 62288 Ed. 2.0 (2014-07).
MED/4.7 Wymagania dotyczace homologacji typu — EN 60945:2002 lacznie z IEC 60945 B+D 19.6.2018 29.8.2021
Urzadzenie do pomiaru predkosci | — SOLAS 74 Reg. V/[18, Corr. 1 (2008), B+E )
i przebytej drogi (SDME) — SOLAS 74 Reg. X/3 — EN 61023:2007, B+F
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, | — Seria EN 61162: G

IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13.

Przew6z i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. V/19,

IMO Res.A.694(17),
IMO Res.A.824(19),
IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13,
IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13.
IMO Res.MSC.191(79),
IMO Res.MSC.302(87).

EN 61162-1 (2016)
EN 61162-2 (1998)

EN 61162-3 (2008)
+A2(2014)

EN 61162-450 (2011)+A1(2016),
— EN 62288:2014.
Lub:

— IEC 60945:2002 lacznie z IEC
60945 Corr. 1 (2008),

— IEC 61023 (2007),
— seria [EC 61162:
IEC 61162-1 (2016)
IEC 61162-2 ed1.0 (1998-09)

IEC 61162-3 edl.2 skonsolidowana
z aml ed. 1.0 (2010-11) oraz am2
ed. 1.0 (2014-07)

[EC 61162-450 ed1.0 (2011-06)
z am1(2016),

— IEC 62288 Ed. 2.0 (2014-07).

+A1(2010)
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MED/4.7 Wymagania dotyczace homologacji typu — EN 60945:2002 lacznie z IEC 60945 B+D 13.9.2019
Urzadzenie do pomiaru predkosci | — SOLAS 74 Reg. V/[18, Corr. 1: 2008, B+E
i przebytej drogi (SDME) — SOLAS 74 Reg. X/3 — EN 61023:2007, B+F
(NOWY WIERSZ) — IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, | — Seria EN 61162: G

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13.

Przew6z i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. V/19,
— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res.A.824(19),

— IMO Res.MSC.36(63)-
— IMO Res.MSC.97(73)-
— IMO Res.MSC.191(79
— IMO Res.MSC.302(87

(1994 HSC Code) 13,
(2000 HSC Code) 13.
)s
)

EN 61162-1: 2016
EN 61162-2: 1998

EN 61162-3: 2008 +Al: 2010
+A2:2014

IEC 61162-450:2018,
— EN 62288:2014,
— [EC 62923-1:2018,
— [EC 62923-2:2018.
Lub:

— [EC 60945:2002 l3cznie z IEC
60945 Corr. 1: 2008,

— IEC 61023 (2007),
— seria [EC 61162:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 ed1.0: 1998-09

IEC 61162-3 ed1.2 skonsolidowana
z Al Ed. 1.0: 2010-11 oraz A2 Ed.
1.0: 2014-07

IEC 61162-450:2018,
— IEC 62288 Ed. 2.0: 2014-07,
— IEC 62923-1:2018,
— IEC 62923-2:2018.

Pozycja MED/[4.8 Wskaznik kata wychylenia steru, predkosci obrotowej i skoku — przeniesiona do pozycji MED/[4.20, MED/4.21oraz MED/[4.22.
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MED/4.9 Wymagania dotyczace homologacji typu — EN 60945:2002 lacznie z IEC 60945 B+D 31.8.2019
Wskaznik predkosci zwrotu — SOLAS 74 Reg. V[18, Corr. 1 (2008), B+E )]
— SOLAS 74 Reg. X/3, — seria EN 61162: B+F
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, EN 61162-1 (2011) G
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13.|  EN 61162-2(1998)
EN 61162-3 (2008)
EN 61162-450 (2011),
Przewdz i wymagania eksploatacyjne — IS0 20672:2007 lycznie z Corr 1
— SOLAS 74 Reg. V[19, (2008),
— IMO Res.A.526(13), — EN 62288:2014,
— IMO Res.A.694(17), Lub,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, | — IEC 60945:2002 lacznie z IEC
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13. 60945 Corr. 1 (2008),
— IMO Res.MSC.191(79), — seria [EC 61162:
MO ResMSC.302(87) IEC 61162-1 ed4.0 (2010-11)
IEC 61162-2 ed1.0 (1998-09)
[EC 61162-3 edl.2 skonsolidowana
z aml ed. 1.0 (2010-11) oraz am2
ed. 1.0 (2014-07)
IEC 61162-450 ed1.0 (2011-06),
— ISO 20672:2007 lacznie z Corr 1
(2008),
— IEC 62288 Ed. 2.0 (2014-07).
MED/4.9 Wymagania dotyczace homologacii typu — Iél(\)lrr6019?256%)(;())2 lacznie z IEC 60945 B+D 19.6.2018 29.8.2021
Wskaznik predkosci zwrotu — SOLAS 74 Reg. V/18, " ’ B+E I
A — seria EN 61162: B+E
— L 4 Reg. X|/3,
SOLAS 74 Reg. X[3 EN 61162-1 (2016) c

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13.

IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13,

Przew6z i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. V/19,

EN 61162-2 (1998)

EN 61162-3 (2008) +A1(2010)
+A2(2014)

EN 61162-450 (2011)+A1(2016),
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— IMO Res.A.526(13), — ISO 20672:2007 tacznie z Corr 1
— IMO Res.A.694(17), (2008),
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, | — EN 62288:2014.
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13. | Lub:
— IMO ResMSC.191(79), - IéEOCg 456221‘5:%0(% o Si?cznie z IEC
— IMO Res.MSC.302(87).  eria IEC 61162,
IEC 61162-1 (2016)
[EC 61162-2 ed1.0 (1998-09)
IEC 61162-3 edl.2 skonsolidowana
z aml ed. 1.0 (2010-11) oraz am?2
ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450 ed1.0 (2011-06)
z am1(2016),
— ISO 20672:2007 lacznie z Corr 1
(2008),
— IEC 62288 Ed. 2.0 (2014-07).
MED/4.9 Wymagania dotyczace homologacji typu — EN 60945:2002 lacznie z IEC 60945 B+D 13.9.2019
Wskaznik predkosci zwrotu — SOLAS 74 Reg. V/18, Corr. 1: 2008, B+E
(NOWY WIERSZ) — SOLAS 74 Reg. X/3, — seria EN 61162: B+F
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, EN 61162-1: 2016 G

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13.

Przewéz i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. V[19,
— IMO Res.A.526(13),
— IMO Res.A.694(17),
— IMO Res.MSC.36(63
— IMO Res.MSC.97(73
— IMO Res.MSC.191(7
— IMO Res.MSC.302(8

)-(1994 HSC Code) 1
)-(2000 HSC Code) 1

9)
7).

EN 61162-2: 1998

EN 61162-3: 2008 +Al: 2010
+A2:2014

IEC 61162-450:2018,

— ISO 20672:2007 lacznie z Corr 1:
2008,

— EN 62288:2014,
— [EC 62923-1:2018,
— [EC 62923-2:2018.
Lub:

— IEC 60945:2002 l3cznie z IEC
60945 Corr. 1: 2008,
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— seria IEC 61162:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 ed1.0: 1998-09
[EC 61162-3 edl.2 skonsolidowana
z Al Ed. 1.0: 2010-11 oraz A2 Ed.
1.0: 2014-07
IEC 61162-450:2018,
— ISO 20672:2007 lacznie z Corr 1:
2008,
— IEC 62288 Ed. 2.0: 2014-07,
— IEC 62923-1:2018,
— IEC 62923-2:2018.
Pozycja MED/[4.10 Radionamiernik, — pozycja celowo pozostawiona pusta.
Pozycja MED/[4.11. Odbiornik systemu Loran, — pozycja celowo pozostawiona pusta.
Pozycja MED[4.12, Wyposazenie systemu Czajka, — pozycja celowo pozostawiona pusta.
Pozycja MED/[4.13 Wyposazenie systemu Decca, — pozycja celowo pozostawiona pusta.
MED/4.14 Wymagania dotyczace homologacji typu — Iél(\)lrr6019?25(:)%)(z)g())2 facznie z IEC 60945 B+D 31.8.2019
Wyposazenie GPS o : ’ B+E (I
SOLiS 74 Reg. V[18, — EN 61108-1:2003, -
~ SOLAS 74 Reg. X3, — seria EN 61162: c

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13.

Przewéz i wymagania eksploatacyjne

— SOLAS 74 Reg. V[19,

— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13.
— IMO Res.MSC.112(73),

— IMO Res.MSC.191(79),

— IMO Res.MSC.302(87).

EN 61162-1 (2011)
EN 61162-2 (1998)
EN 61162-3 (2008)
EN 61162-450 (2011),
— EN 62288:2014.
Lub,

— IEC 60945:2002 lacznie z IEC
60945 Corr. 1 (2008),

— IEC 61108-1 Ed. 2.0 (2003),

YOT/L€T T
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3

— seria IEC 61162:

[EC 61162-1 ed4.0 (2010-11)
IEC 61162-2 ed1.0 (1998-09)

IEC 61162-3 edl.2 skonsolidowana
z aml ed. 1.0 (2010-11) oraz am2
ed. 1.0 (2014-07)

IEC 61162-450 ed1.0 (2011-06),

— IEC 62288 Ed. 2.0 (2014-07).

MED/4.14
Wyposazenie GPS

Wymagania dotyczace homologadji typu

— SOLAS 74 Reg. V/18,

— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13.

Przew6z i wymagania eksploatacyjne

— SOLAS 74 Reg. V|19,

— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13.
— IMO Res.MSC.112(73),

— IMO Res.MSC.191(79),

— IMO Res.MSC.302(87).

— EN 60945:2002 facznie z IEC 60945

Corr. 1 (2008),

— EN 61108-1:2003,
— seria EN 61162:

EN 61162-1 (2016)
EN 61162-2 (1998)

EN 61162-3 (2008) +A1(2010)
+A2(2014)

EN 61162-450 (2011)+A1(2016),
— EN 62288:2014.
Lub:

— IEC  60945:2002 lacznie z IEC
60945 Corr. 1 (2008),

— IEC 61108-1 Ed. 2.0 (2003),
— seria [EC 61162:

IEC 61162-1 (2016)

IEC 61162-2 ed1.0 (1998-09)

IEC 61162-3 edl.2 skonsolidowana
z aml ed. 1.0 (2010-11) oraz am2
ed. 1.0 (2014-07)

[EC 61162-450 ed1.0 (2011-06)
z am1(2016),

— IEC 62288 Ed. 2.0 (2014-07).

B+D
B+E
B+F

19.6.2018

29.8.2021
(D)
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MED/4.14 Wymagania dotyczace homologacji typu EN 60945:2002 acznie z IEC 60945 B+D 13.9.2019
Wyposazenie GPS — SOLAS 74 Reg. V/18, Corr. 1: 2008, B+E
(NOWY WIERSZ) — SOLAS 74 Reg. X/3, EN 61108-1:2003, B+F
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, seria EN 61162: G
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13.| ~ EN 61162-1: 2016
EN 61162-2: 1998
EN 61162-3: 2008 +Al: 2010
+A2:2014
Przew6z i wymagania eksploatacyjne IEC 61162-450:2018,
— SOLAS 74 Reg. V[19, EN 62288:2014,
— IMO Res.A.694(17), IEC 62923-1:2018,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, IEC 62923-2:2018.
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13. | Lub:
— IMO Res.MSC.112(73), [EC 60945:2002 1lacznie z IEC
— IMO Res.MSC.191(79), 60945 Corr. 1: 2008,
MO ResMSC.302(87). IEC 61108-1 Ed. 2.0: 2003,
seria IEC 61162:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 ed1.0: 1998-09
[EC 61162-3 ed1.2 skonsolidowana
z Al Ed. 1.0: 2010-11 oraz A2 Ed.
1.0: 2014-07
[EC 61162-450:2018,
IEC 62288 Ed. 2.0: 2014-07,
IEC 62923-1:2018,
IEC 62923-2:2018.
MED/4.15 Wymagania dotyczace homologacji typu EN 60945:2002 acznie z IEC 60945 B+D 31.8.2019
Wyposazenie GLONASS — SOLAS 74 Reg. V/18, Corr. 1 (2008), B+E )
— SOLAS 74 Reg. X3, EN 61108-2:1998, B+F
G
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— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, | — seria EN 61162:
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13. EN 61162-1 (2011)
EN 61162-2 (1998)
EN 61162-3 (2008)
Przew6z i wymagania eksploatacyjne EN 61162-450 (2011),
— SOLAS 74 Reg. V/19, _EN 622882014,
— IMO Res.A.694(17), Lub,
— IMO ResMSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, | _ [xc 609452002 lacznmie 2z IEC
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13 60945 Corr. 1 (2008),
— IMO ResMSC.113(73), — IEC 61108-2 Ed. 1.0 (1998),
— IMO Res.MSC.191(79), — seria [EC 61162:
— IMO Res.MSC.302(87). [EC 61162-1 ed4.0 (2010-11)
IEC 61162-2 ed1.0 (1998-09)
[EC 61162-3 edl.2 skonsolidowana
z aml ed. 1.0 (2010-11) oraz am2
ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450 ed1.0 (2011-06),
— IEC 62288 Ed. 2.0 (2014-07).
MED/4.15 Wymagania dotyczace homologacji typu — EN 60945:2002 lacznie z IEC 60945 B+D 19.6.2018 29.8.2021
Wyposazenie GLONASS — SOLAS 74 Reg. V/18, Corr. 1 (2008), B+E )
— SOLAS 74 Reg. X[3, — EN61108-2:1998, B+F
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, | — Seria EN 61162: G

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13.

Przew6z i wymagania eksploatacyjne

— SOLAS 74 Reg. V/19,

— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13

EN 61162-1 (2016)
EN 61162-2 (1998)

EN 61162-3 (2008) +A1(2010)
+A2(2014)

EN 61162-450 (2011)+A1(2016),
EN 62288:2014.

610T°6°¢1
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— IMO Res.MSC.113(73), Lub:
— IMO ResMSC.191(79), — IEC 60945:2002 lgcznie z IEC
— IMO Res.MSC.302(87). 60945 Corr. 1 (2008),
— IEC 61108-2 Ed. 1.0 (1998),
— seria IEC 61162:
IEC 61162-1 (2016)
IEC 61162-2 ed1.0 (1998-09)
IEC 61162-3 edl1.2 skonsolidowana
z aml ed. 1.0 (2010-11) oraz am2
ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450 ed1.0 (2011-06)
z am1(2016),
— IEC 62288 Ed. 2.0 (2014-07).
MED/4.15 Wymagania dotyczace homologacji typu — EN 60945:2002 lacznie z IEC 60945 B+D 13.9.2019
Wyposazenie GLONASS — SOLAS 74 Reg. V/18, Corr. 1: 2008, B+E
(NOWY WIERSZ) — SOLAS 74 Reg. X/3, — EN61108-2:1998, B+F
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, | — Seria EN 61162: G

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13.

Przew6z i wymagania eksploatacyjne

— SOLAS 74 Reg. V[19,

— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13
— IMO Res.MSC.113(73),

— IMO Res.MSC.191(79),

— IMO Res.MSC.302(87).

EN 61162-1: 2016
EN 61162-2: 1998

EN 61162-3: 2008 +Al: 2010
+A2:2014

IEC 61162-450:2018,
— EN 62288:2014,
— [EC 62923-1:2018,
— [EC 62923-2:2018.
Lub:

— [EC 60945:2002 l3cznie z IEC
60945 Corr. 1: 2008,

— IEC 61108-2 Ed. 1.0: 1998,
— seria [EC 61162:

IEC 61162-1:2016

IEC 61162-2 ed1.0: 1998-09

801/L€T 1
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[EC 61162-3 ed1.2 skonsolidowana
z Al Ed. 1.0: 2010-11 oraz A2 Ed.
1.0: 2014-07
IEC 61162-450:2018,
— IEC 62288 Ed. 2.0: 2014-07,
— IEC 62923-1:2018,
— IEC 62923-2:2018.
MED/4.16 Wymagania dotyczace homologacji typu — ISO 11674:2006, B+D 31.8.2019
System kontroli kursu (HCS) — SOLAS 74 Reg. V/18. — EN 60945:2002 lgcznie z IEC 60945 B+E ]
Corr. 1 (2008), B+F
— seria EN 61162: G

Przewéz i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. V/18.

— SOLAS 74 Reg. V[19,

— IMO Res.A.342(IX),

— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res.MSC.191(79),

— IMO Res.MSC.64(67) zatacznik 3,
— IMO Res.MSC.302(87).

EN 61162-1 (2011)
EN 61162-2 (1998)
EN 61162-3 (2008)
EN 61162-450 (2011),
EN 62288:2014.

Lub,

ISO 11674:2006,

[EC 60945:2002 lacznie z IEC
60945 Corr. 1 (2008),

seria IEC 61162:
IEC 61162-1 ed4.0 (2010-11)
IEC 61162-2 ed1.0 (1998-09)

IEC 61162-3 edl.2 skonsolidowana
z aml ed. 1.0 (2010-11) oraz am2
ed. 1.0 (2014-07)

[EC 61162-450 ed1.0 (2011-06),
IEC 62288 Ed. 2.0 (2014-07).
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MED/4.16 Wymagania dotyczace homologacji typu — ISO 11674:2006, B+D 19.6.2018 29.8.2021
System kontroli kursu (HCS) — SOLAS 74 Reg. V/18. — EN 60945:2002 t3cznie z IEC 60945 B+E 0
Corr. 1 (2008), B+F
p o 2 eksol ) — seria EN 61162: G
t
rzew6z i wymagania eksploatacyjne EN 611621 (2016)
— SOLAS 74 Reg. V/18.
EN 61162-2 (1998)
— SOLAS 74 Reg. V/19,
EN 61162-3 (2008) +A1(2010)
— IMO Res.A.342(IX), +A2(2014)
— IMO Res.A.694(17), EN 61162-450 (2011)+A1(2016),
— IMO Res.MSC.191(79), — EN 62288:2014.
— IMO Res.MSC.64(67) zalacznik 3, Lub:
— IMO Res.MSC.302(87). — ISO 11674:2006,
— IEC 60945:2002 Igcznie z IEC
60945 Corr. 1 (2008),
— seria [EC 61162:
IEC 61162-1 (2016)
IEC 61162-2 ed1.0 (1998-09)
[EC 61162-3 ed1.2 skonsolidowana
z aml ed. 1.0 (2010-11) oraz am2
ed. 1.0 (2014-07)
IEC 61162-450 ed1.0 (2011-06)
z am1(2016),
— IEC 62288 Ed. 2.0 (2014-07).
MED/4.16 Wymagania dotyczace homologadji typu — ISO 11674:2006, B+D 13.9.2019
System kontroli kursu (HCS) — SOLAS 74 Reg. V/18 — EN 60945:2002 tgcznie z IEC 60945 B+E
(NOWY WIERSZ) Corr. 1: 2008, B+F
— seria EN 61162: G

Przewdz i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. V/18.

— SOLAS 74 Reg. V[19,

— IMO Res.A.342(IX),

— IMO Res.A.694(17),

EN 61162-1: 2016
EN 61162-2: 1998

EN 61162-3: 2008 +Al: 2010
+A2:2014

IEC 61162-450:2018,

011/L£T 1
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— IMO Res.MSC.191(79),
— IMO Res.MSC.64(67) zalacznik 3,
— IMO Res.MSC.302(87).

EN 62288:2014,
IEC 62923-1:2018,
IEC 62923-2:2018.

Lub:

ISO 11674:2006,

[EC 60945:2002 lacznie z IEC
60945 Corr. 1: 2008,

seria IEC 61162:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 ed1.0: 1998-09

IEC 61162-3 ed1.2 skonsolidowana
z Al Ed. 1.0: 2010-11 oraz A2 Ed.
1.0: 2014-07

IEC 61162-450:2018,

IEC 62288 Ed. 2.0: 2014-07,
IEC 62923-1:2018,

IEC 62923-2:2018.

Pozycja MED/4.17, Mechanicznie sterowany podnoénik, — przeniesiona do pozycji MED/1.40.

MED/4.18

Poszukiwawczo-ratownicze urzgdzenia
lokalizacyjne (SRLD):

Transponder radarowy 9 GHz (SART)

Wymagania dotyczace homologacji typu

— SOLAS 74 Reg. I1I/4,
— SOLAS 74 Reg. IV/14,
— SOLAS 74 Reg. V/18,
— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13.

Przew6z i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. 111/6,

— SOLAS 74 Reg. IV[7,

— SOLAS 74 Reg. I11/26,

EN 60945:2002 lacznie z IEC 60945
Corr. 1: 2008,

EN 61097-1:2007.

Lub:

[EC 60945:2002 lacznie z IEC
60945 Corr. 1: 2008,

IEC 61097-1: 2007.

B+D
B+E
B+F
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— IMO Res.A.530(13),
— IMO Res.A.802(19),
— IMO Res.A.694(17),
— IMO Res.MSC.36

)

)
63)-(1994 HSC Code) 8,

( ) 8
63)-(1994 HSC Code) 14,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14,
— ITU-R M.628-5 (03/2012).

— IMO Res.MSC.36

—_ ===

)_
)_
)_
)_

Pozycja MED/[4.19, Wyposazenie radarowe do jednostek szybkich, — przeniesiona do pozycji MED/4.37.

MED/4.20
Wskaznik kata wychylenia steru

Wymagania dotyczace homologacji typu

— SOLAS 74 Reg. V[18,

— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13.

Przewdz i wymagania eksploatacyjne

— SOLAS 74 Reg. V|19,

— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13.
— IMO Res.MSC.191(79
— IMO Res.MSC.302(87

),
)

— EN 60945:2002 gcznie z IEC 60945
Corr. 1 (2008),

— seria EN 61162:
EN 61162-1 (2011)
EN 61162-2 (1998)
EN 61162-3 (2008)
EN 61162-450 (2011),

— EN 62288:2014,

— ISO 20673:2007.

Lub,

— IEC 60945:2002 Igcznie z IEC
60945 Corr. 1 (2008),

— seria IEC 61162:
IEC 61162-1 ed4.0 (2010-11)
IEC 61162-2 ed1.0 (1998-09)

IEC 61162-3 edl.2 skonsolidowana
z aml ed. 1.0 (2010-11) oraz am2
ed. 1.0 (2014-07)

IEC 61162-450 ed1.0 (2011-06),
— IEC 62288 Ed. 2.0 (2014-07),
— 1SO 20673:2007.

B+D
B+E
B+F

31.8.2019
@

TIL/L€T 1

[1d ]

[orysfodoang nun Amopdzin yruuarzg

610T°6°¢1



1 2 3 4 5 6
MED/4.20 Wymagania dotyczace homologacji typu — EN 60945:2002 lacznie z IEC 60945 B+D 19.6.2018 29.8.2021
Wskaznik kata wychylenia steru — SOLAS 74 Reg. V[18, Corr. 1 (2008), B+E )
— SOLAS 74 Reg. X/3, — seria EN 61162: B+F
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, EN 61162-1 (2016) G
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13.|  EN 61162-2(1998)
EN 61162-3 (2008) +A1(2010)
p o 2 eksol ) +A2(2014)
7ew0z sploat
TECWOR L Wymagatia crplogane EN 61162-450 (2011)+A1(2016),
— SOLAS 74 Reg. V/19,
— EN 62288:2014,
— IMO Res.A.694(17),
— 18O 20673:2007.
— IMO ResMSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, |
ub:
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13. ,
— IEC 60945:2002 lacznie z IEC
— IMO Res.MSC.191(79), 60945 Corr. 1 (2008),
— IMO Res.MSC.302(87). — seria IEC 61162:
IEC 61162-1 (2016)
IEC 61162-2 ed1.0 (1998-09)
[EC 61162-3 ed1.2 skonsolidowana
z aml ed. 1.0 (2010-11) oraz am2
ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450 ed1.0 (2011-06)
z am1(2016),
— IEC 62288 Ed. 2.0 (2014-07),
— ISO 20673:2007.
MED/4.20 Wymagania dotyczgce homologacji typu — IéN 6019'4250:%)202 acznie z IEC 60945 B+D 13.9.2019
Wskaznik kata wychylenia steru — SOLAS 74 Reg. V/18 orr. - ’ B+E
(NOWY WIERSZ) — SOLAS 74 Reg. X3 — seria EN 61162: B+E
& A EN 61162-1: 2016 c

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13.

Przew6z i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. V/19,
— IMO Res.A.694(17),

EN 61162-2: 1998

EN 61162-3: 2008 +Al: 2010
+A2:2014

IEC 61162-450:2018,
— EN 62288:2014,
— IEC 62923-1:2018,

610T°6°¢1
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IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13,
IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13.
IMO Res.MSC.191(79
IMO Res.MSC.302(87

),
)

— IEC 62923-2:2018,
— I1SO 20673:2007.
Lub:

— IEC 60945:2002 Igcznie z IEC
60945 Corr. 1: 2008,

— seria IEC 61162:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 ed1.0: 1998-09

IEC 61162-3 ed1.2 skonsolidowana
z Al Ed. 1.0: 2010-11 oraz A2 Ed.
1.0: 2014-07

IEC 61162-450:2018,
— IEC 62288 Ed. 2.0: 2014-07,
— IEC 62923-1:2018,
— IEC 62923-2:2018,
— ISO 20673:2007.

MED/4.21
Wskaznik obrotéw $ruby

Wymagania dotyczace homologadji typu

SOLAS 74 Reg. V/18,
SOLAS 74 Reg. X/3,
IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13,

IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13.

Przew6z i wymagania eksploatacyjne

SOLAS 74 Reg. V/19,

IMO Res.A.694(17),

IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13,
IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13.
IMO Res.MSC.191(79).

)_
)_

— EN 60945:2002 t3cznie z I[EC 60945
Corr. 1 (2008),

— seria EN 61162,

— IEC 62288 Ed. 2.0 (2014-07),
— 1SO 22554:2007.

Lub,

— IEC 60945:2002 Igcznie z IEC
60945 Corr. 1 (2008),

— seria IEC 61162,
— IEC 62288 Ed. 2.0 (2014-07),
— ISO 22554:2007.

B+D
B+E
B+F

15.3.2018
M
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MED/4.21 Wymagania dotyczace homologacji typu — EN 60945:2002 lacznie z IEC 60945 B+D 16.3.2017 31.8.2019
Wskaznik obrotéw sruby — SOLAS 74 Reg. V/18, Corr. 1 (2008), B+E 0
— SOLAS 74 Reg. X/3, — seria EN 61162: B+F
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, | EN 01162-1 (2011) G
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13.|  EN 61162-2(1998)
EN 61162-3 (2008)
EN 61162-450 (2011),
Przewdz i wymagania eksploatacyjne — EN 62288:2014,
— SOLAS 74 Reg. V/19, — 150 22554:2015.
— IMO Res.A.694(17), Lub
— IMO ResMSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, | | 609452002 lgezmic 2 IEC
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13. 60945 Corr. 1 (2008),
— IMO Res.MSC.191(79), — seria IEC 61162:
— IMO Res.MSC.302(87). [EC 61162-1 ed4.0 (2010-11)
IEC 61162-2 ed1.0 (1998-09)
IEC 61162-3 edl.2 skonsolidowana
z aml ed. 1.0 (2010-11) oraz am2
ed. 1.0 (2014-07)
IEC 61162-450 ed1.0 (2011-06),
— IEC 62288 Ed. 2.0 (2014-07),
— 18O 22554:2015.
MED/4.21 : - — EN 60945:2002 tgcznie z IEC 60945 B+D 19.6.2018 29.8.2021
Welanik obroté ¢ Wymagania dotyczgce homologadji typu Corr. 1: 2008,
skaznik obrotow Sruby — SOLAS 74 Reg. V/18 B+E @
N ' ’ — seria EN 61162: B+F
— 4 Reg. X3,
SOLAS 74 Reg. X3 EN 61162-1 (2016) C

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13.

Przewéz i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. V/19,
— IMO Res.A.694(17),

EN 61162-2 (1998)

EN 61162-3 (2008) +A1(2010)
+A2(2014)

EN 61162-450 (2011)+A1(2016),
— EN 62288:2014,
— 1SO 22554:2015.

610T°6°¢1

[1d ]

lorysfedomy nun Amopdzin yuuarzg

STI/L€T 1



1 2 3 4 5
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, | Lub:
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13. | — IEC 60945:2002 Igcznie z IEC
— IMO ResMSC.191(79), 60945 Corr. 1 (2008),
— IMO Res.MSC.302(87). — seria [EC 61162:
IEC 61162-1 (2016)
IEC 61162-2 ed1.0 (1998-09)
[EC 61162-3 ed1.2 skonsolidowana
z aml ed. 1.0 (2010-11) oraz am2
ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450 ed1.0 (2011-06)
z am1(2016),
— IEC 62288 Ed. 2.0 (2014-07),
— ISO 22554:2015.
MED/4.21 Wymagania dotyczace homologacji typu — EN 60945:2002 lacznie z IEC 60945 B+D 13.9.2019
Wskaznik obrotéw $ruby — SOLAS 74 Reg. V[18, Corr. 1: 2008, B+E
(NOWY WIERSZ) — SOLAS 74 Reg. X[3, — seria EN 61162: B+F
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, EN 61162-1: 2016 G

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13.

Przewéz i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. V[19,
— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res.MSC.36(63)-
— IMO Res.MSC.97(73)-
— IMO Res.MSC.191(79),
— IMO Res.MSC.302(87).

1994 HSC Code) 13,

(
(2000 HSC Code) 13.

EN 61162-2: 1998

EN 61162-3: 2008 +Al: 2010
+A2:2014

IEC 61162-450:2018,
— EN 62288:2014,
— [EC 62923-1:2018,
— [EC 62923-2:2018,
— 1SO 22554:2015.
Lub:

— IEC 60945:2002 lacznie z IEC
60945 Corr. 1: 2008,

— seria [EC 61162:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 ed1.0: 1998-09

9T1/L€T 1
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IEC 61162-3 ed1.2 skonsolidowana
z Al Ed. 1.0: 2010-11 oraz A2 Ed.
1.0: 2014-07

IEC 61162-450:2018,
— IEC 62288 Ed. 2.0: 2014-07,
— IEC 62923-1:2018,
— IEC 62923-2:2018,
— ISO 22554:2015.

MED/4.22
Wskaznik skoku $ruby

Wymagania dotyczace homologadji typu

SOLAS 74 Reg. V/18,
SOLAS 74 Reg. X/3,
IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13,

IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13.

Przewéz i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. V[19,

IMO Res.A.694(17),
IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13,
IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13.
IMO Res.MSC.191(79),
IMO Res.MSC.302(87).

— EN 60945:2002 facznie z IEC 60945
Corr. 1 (2008),

— seria EN 61162:
EN 61162-1 (2011)
EN 61162-2 (1998)
EN 61162-3 (2008)
EN 61162-450 (2011),

— EN 62288:2014,

— ISO 22555:2007.

Lub,

— IEC  60945:2002 lacznie z IEC
60945 Corr. 1 (2008),

— seria IEC 61162:
— IEC 61162-1 ed4.0 (2010-11)
— IEC 61162-2 ed1.0 (1998-09)

— IEC 61162-3 ed1.2 skonsolido-
wana z aml ed. 1.0 (2010-11)
oraz am2 ed. 1.0 (2014-07)

— IEC 61162-450 ed1.0 (2011-06),
— 1SO 22555:2007,
— 1IEC 62288 Ed. 2.0 (2014-07).

B+D
B+E
B+F

31.8.2019
M
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MED/4.22 Wymagania dotyczace homologacji typu — EN 60945:2002 lacznie z IEC 60945 B+D 19.6.2018 29.8.2021
Wskaznik skoku sruby — SOLAS 74 Reg. V/18, Corr. 1 (2008), BE )
— SOLAS 74 Reg. X/3, — seria EN 61162: B+F
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, EN 61162-1 (2016) G
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13.|  EN 61162-2(1998)
EN 61162-3 (2008) +A1(2010)
+A2(2014)
Przewdz i ia eksploatacyj
' CSVZ)OL;SW;F;gani :9 plodlatyme EN 61162-450 (2011)+A1(2016),
- g V19, — EN 62288:2014,
— IMO Res.A.694(17),
— 18O 22555:2007.
— IMO Res:MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, ||
up:
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13. ,
— IEC 60945:2002 lacznie z IEC
— IMO Res.MSC.191(79), 60945 Corr. 1 (2008),
— IMO Res.MSC.302(87). — seria IEC 61162:
— IEC 61162-1 (2016)
— IEC 61162-2 ed1.0 (1998-09)
— IEC 61162-3 edl.2 skonsolido-
wana z aml ed. 1.0 (2010-11)
oraz am2 ed. 1.0 (2014-07)
— IEC 61162-450 ed1.0 (2011-06)
z am1(2016),
— 18O 22555:2007,
— IEC 62288 Ed. 2.0 (2014-07).
MED/4.22 Wymagania dotyczace homologacii typu — IéN 601?42563202 lacznie z IEC 60945 B+D 13.9.2019
Wskaznik skoku $ruby — SOLAS 74 Reg. V/18 orr. - ’ B+E
(NOWY WIERSZ) — SOLAS 74 Reg. X3 — seria EN 61162: B+F
g > EN 61162-1: 2016 c

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13.

Przew6z i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. V/19,
— IMO Res.A.694(17),

EN 61162-2: 1998

EN 61162-3: 2008 +Al: 2010
+A2:2014

IEC 61162-450:2018,
— EN 62288:2014,
— IEC 62923-1:2018,

8T1/L€T 1
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1 2 3 4
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, | — IEC 62923-2:2018,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13. | — ISO 22555:2007.
— IMO Res.MSC.191(79), Lub:
— IMO Res.MSC.302(87). — IEC 60945:2002 Igcznie z IEC
60945 Corr. 1: 2008,
— seria [EC 61162:
— I[EC 61162-1:2016
— IEC 61162-2 ed1.0: 1998-09
— IEC 61162-3 edl.2 skonsolido-
wana z Al Ed. 1.0: 2010-11 oraz
A2 Ed. 1.0: 2014-07
— IEC 61162-450:2018,
— IEC 62288 Ed. 2.0: 2014-07,
— IEC 62923-1:2018,
— 1EC 62923-2:2018,
— 18O 22555:2007.
MED/4.23 Wymagania dotyczace homologacji typu — 1SO 1069:1973, B+D
Kompas magnetyczny klasy B do todzi | — SOLAS 74 Reg. 1II/4, — 1SO 25862:2009, B+E
ratunkowych i ratowniczych — SOLAS 74 Reg. X[3, — IEC 60945:2002 lacznic z IEC B+F
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, 60945 Corr. 1: 2008. G

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13.

Przewéz i wymagania eksploatacyjne

— SOLAS 74 Reg. III[34,

— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) 1V,

— IMO Res.MSC.48(66)-(LSA Code) V,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 8,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8,
— IMO Res.MSC.97(

73)-(2000 HSC Code) 13.
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1 2 3 4 6
Pozycja MED/4.24, Urzadzenie do automatycznego wykonywania nakreséw radarowych (ARPA) do jednostek szybkich, — przeniesiona do pozycji MED/[4.37.
Pozycja MED|4.25, Urzadzenie do automatycznego $ledzenia ech radarowych (ATA), — przeniesiona do pozycji MED[4.35.
Pozycja MED/4.26, Urzadzenie do automatycznego $ledzenia ech radarowych (ATA) do jednostek szybkich, — przeniesiona do pozycji MED/4.38.
Pozycja MED/[4.27, Elektroniczna pomoc nakresowa, — przeniesiona do pozycji MED/4.36.
Pozycja MED/[4.28, System wyposazenia mostka, — przeniesiona do pozycji MED/[4.30.
MED/4.29 Wymagania dotyczace homologacji typu — EN 60945:2002 lgcznie z IEC 60945 B+D 31.8.2019
Rejestrator danych z podrézy (VDR) — SOLAS 74 Reg. V[18, Corr. 1 (2008), B+E )

— seria EN 61162: B+E
EN 61162-1 (2011)
EN 61162-2 (1998)
EN 61162-3 (2008)
EN 61162-450 (2011),

Przew6z i wymagania eksploatacyjne — EN 61996-1:2013 facznie z IEC
wymag proatacy) 61996-1 Corr.1 (2014),

— SOLAS 74 Reg. V|20, — EN 62288:2014.

— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13,
~(

— SOLAS 74 Reg. V|20,

— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13.

Lub,
— [EC 60945:2002 lacznie z IEC

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13. 60945 Corr. 1 (2008),

— IMO Res.MSC.191(79), — seria [EC 61162:

— IMO Res.MSC.302(87), — IEC 61162-1 ed4.0 (2010-11)
— IMO Res.MSC.333(90). — IEC 61162-2 ed1.0 (1998-09)

— IEC 61162-3 ed1.2 skonsolido-
wana z aml ed. 1.0 (2010-11)
oraz am2 ed. 1.0 (2014-07)

— IEC 61162-450 ed1.0 (2011-06),

— IEC 61996-1 Ed. 2.0 (2013-05) lacz-
nie z [EC 61996-1 Corr.1 (2014),

— IEC 62288 Ed. 2.0 (2014-07).
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MED/4.29 Wymagania dotyczace homologacji typu — EN 60945:2002 lacznie z IEC 60945 B+D 19.6.2018 29.8.2021
Rejestrator danych z podrézy (VDR) | — SOLAS 74 Reg. V/18, Corr. 1 (2008), BE )
— SOLAS 74 Reg. X/3, — seria EN 61162: B+F
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, EN 61162-1 (2016) G
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13.|  EN 61162-2(1998)
EN 61162-3 (2008) +A1(2010)
+A2(2014)
EN 61162-450 (2011)+A1(2016),
p (. i eksol . — EN 61996-1:2013 lgcznie z IEC
rzew0z i wymagania eksploatacyjne 61996-1 Corr.1 (2014),
— SOLAS 74 Reg. V/20, — EN 62288:2014.
— IMO Res.A.694(17), Lub:
— IMO ResMSC36(63)(1994 HSC Code) 13, | 1 600452002 lgczmie 2 IEC
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13. 60945 Corr. 1 (2008),
— IMO Res.MSC.191(79), — seria [EC 61162:
— IMO Res.MSC.302(87), — IEC 61162-1 (2016)
— IMO Res.MSC.333(90). — IEC 61162-2 ed1.0 (1998-09)
— IEC 61162-3 ed1.2 skonsolido-
wana z aml ed. 1.0 (2010-11)
oraz am2 ed. 1.0 (2014-07)
— IEC 61162-450 ed1.0 (2011-06)
z am1(2016),
— IEC 61996-1 Ed. 2.0 (2013-05) lacz-
nie z [EC 61996-1 Corr.1 (2014),
— IEC 62288 Ed. 2.0 (2014-07).
MED/4.29 Wymagania dotyczace homologacji typu — EN 60945:2002 lgcznie z IEC 60945 B+D 13.9.2019
Rejestrator danych z podrézy (VDR) — SOLAS 74 Reg. V[18, Corr. 1: 2008, B+E
(NOWY WIERSZ) — SOLAS 74 Reg. X[3, — seria EN61162: B+F
EN 61162-1: 2016 G
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— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, EN 61162-2: 1998
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13. EN 61162-3: 2008 +Al: 2010
+A2:2014
[EC 61162-450:2018,
I . . EN 61996-1:2013 lgcznie z IEC
Przew6z i wymagania eksploatacyjne 61996-1 Corr.1: 2014
— SOLAS 74 Reg. V|20, EN 62288:2014,
— IMO Res.A.694(17), IEC 62923-1:2018,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, [EC 62923.2:2018
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13. | | .
— IMO Res.MSC.191(79), IEC 60945:2002 lacznie z IEC
— IMO Res.MSC.302(87), 60945 Corr. 1: 2008,
— IMO Res.MSC.333(90). seria [EC 61162:
— I[EC 61162-1:2016
— IEC 61162-2 ed1.0: 1998-09
— IEC 61162-3 edl.2 skonsolido-
wana z Al Ed. 1.0: 2010-11 oraz
A2 Ed. 1.0: 2014-07
— IEC 61162-450:2018,
[EC 61996-1 Ed. 2.0: 2013-05 lacz-
nie z [EC 61996-1 Corr.1: 2014,
IEC 62288 Ed. 2.0: 2014-07,
IEC 62923-1:2018,
[EC 62923-2:2018.
MED/4.30 Wymagania dotyczace homologacji typu EN 60945:2002 acznie z IEC 60945 B+D 16.3.2017 31.8.2019
System obrazowania map elektronicz- | — SOLAS 74 Reg. V/[18, Corr. 1 (2008), B+E )
nych i informacji nawigacyjnej (ECDIS) | __ ¢ A 74 Re X/3 seria EN 61162: B+F
wraz z urzgdzeniem rezerwowym i sys- g A EN 61162-1 (2011)
G

temem obrazowania map rastrowych
(RCDS)
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— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, EN 61162-2 (1998)
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13. EN 61162-3 (2008)
EN 61162-450 (2011),
o ) ) — EN 61174:2015,

Przewéz i wymagania eksploatacyjne — EN 622882014,

— SOLAS 74 Reg. V/19, Lub,

— IMO Res.A.694(17), — IEC  60945:2002 lacznie z IEC

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, 60945 Corr. 1 (2008),

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13. | — seria IEC 61162:

— IMO Res.MSC.191(79), — IEC 61162-1 ed4.0 (2010-11)

— IMO Res.MSC.232(82), — IEC 61162-2 ed1.0 (1998-09)

— IMO Res.MSC.302(87), — IEC 61162-3 edl.2 skonsolido-

— IMO SN.l/CiI‘C.266. wana z aml ed. 1.0 (2010-11)

) oraz am2 ed. 1.0 (2014-07)

[Jednostka rezerwowa ECDIS oraz RCDS maja

zastosowanie wylacznie w przypadku, gdy — [EC 61162-450 ed1.0 (2011-06),

funkcje te sa przewidziane w systemie ECDIS. | — [EC 61174 Ed. 4.0 (2015),

ngt przep/rowadzema badar} tych fun}(ql POWE- | 1k 62288 Ed. 2.0 (2014-07).

nien zosta¢ odnotowany w $wiadectwie modutu

B.].
MED/4.30 Wymagania dotyczace homologacji typu — EN 60945:2002 Iacznie z IEC 60945 B+D 19.6.2018 29.8.2021
System obrazowania map elektronicz- | — SOLAS 74 Reg. V/[18, Corr. 1 (2008), B+E ]
i s i) ECDI9 | 5015 7.4 v V127 ~ s 1162

trowech | — SOLAS 74 Reg. X/3, EN 61162-1 (2016) G

temem obrazowania map rastrowych
(RCDS)

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13.

Przew6z i wymagania eksploatacyjne

— SOLAS 74 Reg. V[19,

— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13,

EN 61162-2 (1998)

EN 61162-3 (2008)
+A2(2014)

EN 61162-450 (2011)+A1(2016),
— EN 61174:2015,
— EN 62288:2014.
Lub:

— IEC 60945:2002 Igcznie z IEC
60945 Corr. 1 (2008),

+A1(2010)
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1 2 3 4 5
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13. | — seria [EC 61162:
— IMO Res.MSC.191(79), — IEC 61162-1 (2016)
— IMO Res.MSC.232(82), — IEC 61162-2 ed1.0 (1998-09)
— IMO Res.MSC.302(87), — IEC 61162-3 ed1.2 skonsolido-
— IMO MSC.1/Circ.1503. Rev.1 wana z aml ed. 1.0 (2010-11)
fed Ok C.1/Cire SI(E)ED SeV DS oraz am? ed. 1.0 (2014-07)
ednostka rezerwowa IS oraz R maja
zastosowanie wylgcznie w przypadku, gdy — IEC 6112181%45 0 ed1.0 (2011-06)
funkcje te sa przewidziane w systemie ECDIS. z aml( )
Fakt przeprowadzenia badani tych funkcji powi- | — IEC 61174 Ed. 4.0 (2015),
Ei]en zosta¢ odnotowany w $wiadectwie modutu | __ g 69288 Ed. 2.0 (2014-07).
MED/4.30 Wymagania dotyczace homologacji typu — EN 60945:2002 lgcznie z IEC 60945 B+D 13.9.2019
System obrazowania map elektronicz- | — SOLAS 74 Reg. V/[18, Corr. 1: 2008, B+E
rch il savigsoinl BOS) | 50145 74 e, V22 — st at162
— SOLAS 74 Reg. X[3, EN 61162-1: 2016 G

temem obrazowania map rastrowych
(RCDS)

(NOWY WIERSZ)

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13.

Przewéz i wymagania eksploatacyjne

— SOLAS 74 Reg. V[19,

— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13.
— IMO Res.MSC.191(79),

— IMO Res.MSC.232(82),

— IMO Res.MSC.302(87),

— IMO MSC.1/Circ.1503. Rev.1

[Jednostka rezerwowa ECDIS oraz RCDS maja
zastosowanie wylacznie w przypadku, gdy
funkcje te sa przewidziane w systemie ECDIS.
Fakt przeprowadzenia badani tych funkcji powi-
nien zosta¢ odnotowany w $wiadectwie modulu
B].

)~
)~

EN 61162-2: 1998

EN 61162-3: 2008 +Al: 2010
+A2:2014

IEC 61162-450:2018,
— EN 61174:2015,
— EN 62288:2014,
— [EC 62923-1:2018,
— [EC 62923-2:2018.
Lub:

— IEC 60945:2002 lacznie z IEC
60945 Corr. 1: 2008,

— seria IEC 61162:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 ed1.0: 1998-09

IEC 61162-3 ed1.2 skonsolidowana
z Al Ed. 1.0: 2010-11 oraz A2 Ed.
1.0: 2014-07

IEC 61162-450:2018,
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1 2 3 4 5 6
— IEC 61174 Ed. 4.0: 2015,
— IEC 62288 Ed. 2.0: 2014-07,
— IEC 62923-1:2018,
— IEC 62923-2:2018.
MED/4.31 Wymagania dotyczace homologacji typu — 1SO 16328:2014, B+D 31.8.2019
Zyrokompas dla jednostek szybkich — SOLAS 74 Reg. X/3, — EN 60945:2002 lacznie z IEC 60945 B+E )
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, Corr. 1 (2008), B+F
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13. | — seria EN 61162: G
EN 61162-1 (2011)
Przewdz i wymagania eksploatacyjne EN 61162-2 (1998)
— IMO Res.A.694(17), EN 61162-3 (2008)
— IMO Res.A.821(19), EN 61162-450 (2011),
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, | — EN 62288:2014.
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13. | Lub,
— IMO Res.MSC.191(79), — 15O 16328:2014,
— IMO Res.MSC.302(87), — IEC 60945:2002 Igcznie z IEC
— IMO MSC.1/Circ.1349. 60945 Corr. 1 (2008),
— seria [EC 61162:
IEC 61162-1 ed4.0 (2010-11)
IEC 61162-2 ed1.0 (1998-09)
[EC 61162-3 ed1.2 skonsolidowana
z aml ed. 1.0 (2010-11) oraz am2
ed. 1.0 (2014-07)
IEC 61162-450 ed1.0 (2011-06),
— IEC 62288 Ed. 2.0 (2014-07).
MED/4.31 Wymagania dotyczace homologadji typu — ISO 16328:2014, B+D 19.6.2018 29.8.2021
Zyrokompas dla jednostek szybkich — SOLAS 74 Reg. X3, — El(jrr6019?256%%())2 facznie z IEC 60945 B+E )
. ; +
— IMO Res:MSC36(63)-(1994 HSC Code) 13, | " "0 BGF

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13.

Przew6z i wymagania eksploatacyjne
— IMO Res.A.694(17),

EN 61162-1 (2016)
EN 61162-2 (1998)
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1 2 3 4 5
— IMO Res.A.821(19), EN 61162-3 (2008) +A1(2010)
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, +A2(2014)
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13. EN 61162-450 (2011)+A1(2016),
— IMO Res.MSC.191(79), — EN 62288:2014.
— IMO Res.MSC.302(87), Lub:
— IMO MSC.1/Circ.1349. — 150 16328:2014,
— IEC 60945:2002 lacznie z IEC
60945 Corr. 1 (2008),
— seria IEC 61162:
IEC 61162-1 (2016)
[EC 61162-2 ed1.0 (1998-09)
IEC 61162-3 ed1.2 skonsolidowana
z aml ed. 1.0 (2010-11) oraz am2
ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450 ed1.0 (2011-06)
z am1(2016),
— IEC 62288 Ed. 2.0 (2014-07).
MED/4.31 Wymagania dotyczace homologacji typu — ISO 16328:2014, B+D 13.9.2019
Zyrokompas dla jednostek szybkich — SOLAS 74 Reg. X/3, — EN 60945:2002 Iacznie z IEC 60945 B+E
(NOWY WIERSZ) — IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, Corr. 1: 2008, B+F
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13. | — Seria EN 61162: G

Przew6z i wymagania eksploatacyjne

— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res.A.821(19),

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13.
— IMO Res.MSC.191(79),

— IMO Res.MSC.302(87)
— IMO MSC.1/Circ.1349.

’

EN 61162-1: 2016
EN 61162-2: 1998

EN 61162-3: 2008 +Al: 2010
+A2:2014

IEC 61162-450:2018,
— EN 62288:2014,
— [EC 62923-1:2018,
— [EC 62923-2:2018.
Lub:
— 1SO 16328:2014,

— IEC 60945:2002 lacznie z IEC
60945 Corr. 1: 2008,

971/L€T 1
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— seria IEC 61162:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 ed1.0: 1998-09

IEC 61162-3 ed1.2 skonsolidowana
z Al Ed. 1.0: 2010-11 oraz A2 Ed.
1.0: 2014-07

IEC 61162-450:2018,
— IEC 62288 Ed. 2.0: 2014-07,
— IEC 62923-1:2018,
— IEC 62923-2:2018.

MED/4.32

Uniwersalny sprzet systemu automa-
tycznej identyfikacji (AIS)

Wymagania dotyczace homologacji typu

— SOLAS 74 Reg. V/18,

— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13.

Przew6z i wymagania eksploatacyjne

— SOLAS 74 Reg. V/19,

— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13.-
IMO Res.MSC.74(69),

— IMO Res.MSC.191(79),

— ITU-RM-1371-5 (02-2014) Uwaga: ITU-R
M. 1371-5(02-2014) stosuje si¢ wylacznie
zgodnie z wymogami IMO Res.MSC.74(69).

— EN 60945:2002 t3cznie z IEC 60945
Corr. 1 (2008),

— seria EN 61162:
EN 61162-1 (2011)
EN 61162-2 (1998)
EN 61162-3 (2008)
EN 61162-450 (2011),

— EN 61993-2:2013,

— EN 62288:2014.

Lub,

— IEC 60945:2002 Igcznie z IEC
60945 Corr. 1 (2008),

— seria IEC 61162:
IEC 61162-1 ed4.0 (2010-11)
IEC 61162-2 ed1.0 (1998-09)

IEC 61162-3 edl.2 skonsolidowana
z aml ed. 1.0 (2010-11) oraz am?2
ed. 1.0 (2014-07)

[EC 61162-450 ed1.0 (2011-06),
— IEC 61993-2 (2012),
— IEC 62288 Ed. 2.0 (2014-07).

B+D
B+E
B+F

31.8.2019
@
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MED/4.32 Wymagania dotyczace homologacji typu — EN 60945:2002 lacznie z IEC 60945 B+D 19.6.2018 29.8.2021
Uniwersalny sprzet systemu automa- | — SOLAS 74 Reg. V/[18, Corr. 1 (2008), B+E )
tycznej identyfikacji (AIS) — SOLAS 74 Reg. X/3 — seria EN 61162: B+F
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, EN 61162-1 (2016) G
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13.|  EN 61162-2(1998)
EN 61162-3 (2008) +A1(2010)
+A2(2014)
Przewéz i wymagania eksploatacyjne EN 61162-450 (2011)+A1(2016),
— SOLAS 74 Reg. V[19, — EN 61993-2:2013,
— IMO Res:MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, | [ b,
— IMO Res.MSC.74(69), 60945 Corr. 1 (2008),
— IMO Res.MSC.191(79), — seria [EC 61162:
— ITU-RM-1371-5 (02-2014) Uwaga: ITU-R IEC 61162-1 (2016)
M. 1371-5(02-2014) stosuje sie wy}qcznie IEC 61162-2 ed1.0 (1998-09)
zgodnie z wymogami IMO Res.MSC.74(69). i
IEC 61162-3 edl.2 skonsolidowana
z aml ed. 1.0 (2010-11) oraz am2
ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450 ed1.0 (2011-06)
z am1(2016),
— IEC 61993-2 (2012),
— IEC 62288 Ed. 2.0 (2014-07).
MED/4.32 Wymagania dotyczace homologadji typu — léN 6019-425(;(2)(8)02 acznie z IEC 60945 B+D 13.9.2019
Uniwersalny sprzet systemu automa- | __ SOLAS 74 Reg. V/18 orr. - ’ B+E
tycznej identyfikacji (AIS) SOLAS ' ; ' — seria EN 61162: B+F
(NOWY WIERSZ) — SOLAS 74 Reg. X[3, EN 61162-1: 2016 G

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13.

Przew6z i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. V/19,
— IMO Res.A.694(17),

EN 61162-2: 1998

EN 61162-3: 2008 +Al:
+A2:2014

IEC 61162-450:2018,

2010
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— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, | — IEC 61993-2:2018,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13. | — EN 62288:2014,
— IMO Res.MSC.74(69), — IEC 62923-1:2018,
— IMO Res.MSC.191(79), — IEC 62923-2:2018.
— IMO Res.MSC.302(87), Lub:
— ITU-RM-1371-5 (02-2014) Uwaga: ITU-R | — IEC 60945:2002 lacznie z IEC
M. 1371-5(02-2014) stosuje si¢ wylacznie 60945 Corr. 1: 2008,
zgodnie z wymogami IMO Res.MSC.74(69). | __ seria IEC 61162
IEC 61162-1:2016
[EC 61162-2 ed1.0: 1998-09
[EC 61162-3 edl.2 skonsolidowana
z Al Ed. 1.0: 2010-11 oraz A2 Ed.
1.0: 2014-07
IEC 61162-450:2018,
— IEC 61993-2:2018,
— IEC 62288 Ed. 2.0: 2014-07,
— IEC 62923-1:2018,
— IEC 62923-2:2018.
MED/4.33 Wymagania dotyczace homologacji typu — seria EN 61162: B+D 31.8.2019
System kontroli drogi — SOLAS 74 Reg. V/18. EN 61162-1 (2011) B+E )
(dzialajacy przy predkosci statku od EN 61162-2 (1998) B+F
minimalnej predkosci manewrowej do EN 61162-3 (2008) G

30 weztow)

Przewéz i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. V/19,

— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res.MSC.74(69),

— IMO Res.MSC.191(79),

— IMO Res.MSC.302(87).

EN 61162-450 (2011),

EN 60945:2002 facznie z IEC 60945
Corr. 1 (2008),

EN 62065 (2014),
EN 62288:2014.

Lub,

[EC 60945:2002 lacznie z IEC
60945 Corr. 1 (2008),

610T°6°¢1
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seria IEC 61162:
IEC 61162-1 ed4.0 (2010-11)
IEC 61162-2 ed1.0 (1998-09)

IEC 61162-3 edl.2 skonsolidowana
z aml ed. 1.0 (2010-11) oraz am2
ed. 1.0 (2014-07)

IEC 61162-450 ed1.0 (2011-06),
IEC 62065 Ed. 2.0 (2014-02),
IEC 62288 Ed. 2.0 (2014-07).

MED/4.33
System kontroli drogi

(dzialajacy przy predkosci statku od
minimalnej predko$ci manewrowej do
30 weztow)

Wymagania dotyczace homologacji typu
— SOLAS 74 Reg. V/18.

Przewéz i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. V/19,

— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res.MSC.74(69),

— IMO Res.MSC.191(79),

— IMO Res.MSC.302(87).

seria EN 61162:
EN 61162-1 (2016)
EN 61162-2 (1998)

EN 61162-3 (2008) +A1(2010)
+A2(2014)

EN 61162-450 (2011))+A1(2016),

EN 60945:2002 facznie z IEC 60945
Corr. 1 (2008),

EN 62065 (2014),
EN 62288:2014.

Lub:

[EC 60945:2002 lacznie z IEC
60945 Corr. 1 (2008),

seria IEC 61162:
IEC 61162-1 (2016)
IEC 61162-2 ed1.0 (1998-09)

IEC 61162-3 edl.2 skonsolidowana
z aml ed. 1.0 (2010-11) oraz am2
ed. 1.0 (2014-07)

[EC 61162-450 ed1.0 (2011-06)
z am1(2016),

— IEC 62065 Ed. 2.0 (2014-02),
— IEC 62288 Ed. 2.0 (2014-07).

B+D
B+E
B+F

19.6.2018

29.8.2021
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MED/4.33
System kontroli drogi

(dzialajacy przy predkosci statku od
minimalnej predkosci manewrowej do
30 weztow)

(NOWY WIERSZ)

Wymagania dotyczace homologacji typu
— SOLAS 74 Reg. V/18.

Przew6z i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. V/19,

— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res.MSC.74(69),

— IMO Res.MSC.191(79),

— IMO Res.MSC.302(87).

— EN 60945:2002 facznie z IEC 60945
Corr. 1: 2008,

— seria EN 61162:
EN 61162-1: 2016
EN 61162-2: 1998

EN 61162-3: 2008 +Al: 2010
+A2:2014

[EC 61162-450:2018,
— EN 62065: 2014,
— EN 62288:2014,
— [EC 62923-1:2018,
— [EC 62923-2:2018.
Lub:

— [EC 60945:2002 l3cznie z IEC
60945 Corr. 1: 2008,

— seria IEC 61162:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 ed1.0: 1998-09

IEC 61162-3 ed1.2 skonsolidowana
z Al Ed. 1.0: 2010-11 oraz A2 Ed.
1.0: 2014-07

IEC 61162-450:2018,
— IEC 62065 Ed. 2.0: 2014-02,
— IEC 62288 Ed. 2.0: 2014-07,
— IEC 62923-1:2018,
— IEC 62923-2:2018.

B+D
B+E
B+F

13.9.2019

MED/4.34
Sprzet radarowy CAT 1

Wymagania dotyczace homologacji typu
— SOLAS 74 Reg. V/18.

Przewéz i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. V/19,
— IMO Res.A.278(VIII),

— EN 60945:2002 tgcznie z [EC 60945
Corr. 1 (2008),

— seria EN 61162:
EN 61162-1 (2011)
EN 61162-2 (1998)

B+D
B+E
B+F

31.8.2019
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— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res.MSC.191(79),
— IMO Res.MSC.192(79),
— IMO Res.MSC.302(87),
— ITUR M.1177-4 (04/11).

EN 61162-3 (2008)
EN 61162-450 (2011),

— EN 62288:2014,

— EN 62388:2013.

Lub,

— [EC 60945:2002 lacznie z IEC

60945 Corr. 1 (2008),

— seria IEC 61162:

IEC 61162-1 ed4.0 (2010-11)
IEC 61162-2 ed1.0 (1998-09)

IEC 61162-3 edl.2 skonsolidowana
z aml ed. 1.0 (2010-11) oraz am2
ed. 1.0 (2014-07)

IEC 61162-450 ed1.0 (2011-06),

— IEC 62288 Ed. 2.0 (2014-07),
— IEC 62388 Ed. 2.0 (2013-06).

MED/4.34
Sprzet radarowy CAT 1

Wymagania dotyczace homologacji typu
— SOLAS 74 Reg. V/18.

Przewéz i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. V[19,

— IMO Res.A.278(VIII),

— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res.MSC.191(79),

— IMO Res.MSC.192(79),

— IMO Res.MSC.302(87),

— ITU-R M.1177-4 (04/11).

— EN 60945:2002 t3cznie z I[EC 60945
Corr. 1 (2008),

— seria EN 61162:
EN 61162-1 (2016)
EN 61162-2 (1998)

EN 61162-3 (2008) +A1(2010)
+A2(2014)

EN 61162-450 (2011))+A1(2016),
— EN 62288:2014,
— EN 62388:2013.
Lub:

— IEC 60945:2002 Igcznie z IEC
60945 Corr. 1 (2008),

B+D
B+E
B+F

19.6.2018
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— seria IEC 61162:
IEC 61162-1 (2016)
[EC 61162-2 ed1.0 (1998-09),
[EC 61162-3 ed1.2 skonsolidowana
z aml ed. 1.0 (2010-11) oraz am2
ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450 ed1.0 (2011-06)
z am1(2016),
— IEC 62288 Ed. 2.0 (2014-07),
— IEC 62388 Ed. 2.0 (2013-06).
MED/4.34 Wymagania dotyczace homologacji typu — EN 60945:2002 lacznie z IEC 60945 B+D 13.9.2019
Sprzet radarowy CAT 1 — SOLAS 74 Reg. V/18. Corr. 1: 2008, B+E
(NOWY WIERSZ) — seria EN 61162: B+F
EN 61162-1: 2016 G

Przewéz i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. V[19,

— IMO Res.A.278(VIII),

— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res.MSC.191(79),

— IMO Res.MSC.192(79),

— IMO Res.MSC.302(87),

— ITU-R M.1177-4 (04/11).

EN 61162-2: 1998

EN 61162-3: 2008 +Al: 2010
+A2:2014

IEC 61162-450:2018,
— EN 62288:2014,
— EN 62388:2013,
— [EC 62923-1:2018,
— [EC 62923-2:2018.
Lub:

— [EC 60945:2002 l3gcznie z IEC

60945 Corr. 1: 2008,
— seria [EC 61162:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 ed1.0: 1998-09

610T°6°¢1
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IEC 61162-3 ed1.2 skonsolidowana
z Al Ed. 1.0: 2010-11 oraz A2 Ed.
1.0: 2014-07

IEC 61162-450:2018,
— IEC 62288 Ed. 2.0: 2014-07,
— IEC 62388 Ed. 2.0: 2013-06,
— IEC 62923-1:2018,
— IEC 62923-2:2018.

MED/4.35
Sprzet radarowy CAT 2

Wymagania dotyczace homologadji typu
— SOLAS 74 Reg. V/18.

Przew6z i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. V/19,

— IMO Res.A.278(VIIl),

— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res.MSC.191(79),

— IMO Res.MSC.192(79),

— IMO Res.MSC.302(87),

— ITU-R M.1177-4 (04/11).

— EN 60945:2002 facznie z IEC 60945
Corr. 1 (2008),

— seria EN 61162:
EN 61162-1 (2011)
EN 61162-2 (1998)
EN 61162-3 (2008)
EN 61162-450 (2011),

— EN 62388:2013,

— EN 62288:2014.

Lub,

— IEC  60945:2002 lacznie z IEC
60945 Corr. 1 (2008),

— seria IEC 61162:
IEC 61162-1 ed4.0 (2010-11)
IEC 61162-2 ed1.0 (1998-09)

IEC 61162-3 edl.2 skonsolidowana
z aml ed. 1.0 (2010-11) oraz am2
ed. 1.0 (2014-07)

IEC 61162-450 ed1.0 (2011-06),
— 1IEC 62388 Ed. 2.0 (2013-06),
— 1IEC 62288 Ed. 2.0 (2014-07).

B+D
B+E
B+F

31.8.2019
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MED/4.35 Wymagania dotyczace homologacji typu — EN 60945:2002 lacznie z IEC 60945 B+D 19.6.2018 29.8.2021
Sprzet radarowy CAT 2 — SOLAS 74 Reg. V/18. Corr. 1 (2008), BE )
— seria EN 61162: B+F
Przewdz i wymagania eksploatacyjne EN 61162-1 (2016) G
— SOLAS 74 Reg. V/19, EN 611622 (1998)
— IMO Res.A.278(VII), EN 611623 (2008) +A1(2010)
+A2(2014
— IMO Res.A.694(17), (2014
EN 61162-450 (2011))+A1(2016),
— IMO Res.MSC.191(79),
— EN 62388:2013,
— IMO Res.MSC.192(79),
— EN 62288:2014.
— IMO Res.MSC.302(87), Lub
ub:
— ITU-R M.1177-4 (04/11). ,
— IEC 60945:2002 lacznie z IEC
60945 Corr. 1 (2008),
— seria IEC 61162:
IEC 61162-1 (2016)
IEC 61162-2 ed1.0 (1998-09)
IEC 61162-3 edl.2 skonsolidowana
z aml ed. 1.0 (2010-11) oraz am2
ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450 ed1.0 (2011-06)
z am1(2016),
— IEC 62388 Ed. 2.0 (2013-06),
— IEC 62288 Ed. 2.0 (2014-07).
MED/4.35 Wymagania dotyczgce homologacji typu — IéN 6019.42563202 acznie z IEC 60945 B+D 13.9.2019
Sprzet radarowy CAT 2 — SOLAS 74 Reg. V/18 orr. - ’ B+E
(NOWY WIERSZ) — seria EN 61162: B+F
Przewdz i wymagania eksploatacyjne EN 61162-1: 2016 G

— SOLAS 74 Reg. V/19,

IMO Res.A.278(V1II),
IMO Res.A.694(17),
IMO Res.MSC.191(79),
IMO Res.MSC.192(79),

EN 61162-2: 1998

EN 61162-3: 2008 +Al: 2010
+A2:2014

IEC 61162-450:2018,
EN 62388:2013,
EN 62288:2014,

610T°6°¢1
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— IMO Res.MSC.302(87),
— ITU-R M.1177-4 (04/11).

— IEC 62923-1:2018,
— IEC 62923-2:2018.
Lub:

— IEC 60945:2002 Igcznie z IEC
60945 Corr. 1: 2008,

— seria IEC 61162:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 ed1.0: 1998-09

IEC 61162-3 ed1.2 skonsolidowana
z Al Ed. 1.0: 2010-11 oraz A2 Ed.
1.0: 2014-07

IEC 61162-450:2018,
— IEC 62388 Ed. 2.0: 2013-06,
— IEC 62288 Ed. 2.0: 2014-07,
— IEC 62923-1:2018,
— IEC 62923-2:2018.

MED/4.36
Sprzet radarowy CAT 3

Wymagania dotyczagce homologadji typu
— SOLAS 74 Reg. V/18.

Przew6z i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. V[19,

— IMO Res.A.278(VIII),

— IMO Res.A.694(17),

— IMO ResMSC.191(79),

— IMO ResMSC.192(79),

— IMO ResMSC.302(87),

— ITU-R M.1177-4 (04/11).

— EN 60945:2002 facznie z IEC 60945
Corr. 1 (2008),

— seria EN 61162:
EN 61162-1 (2011)
EN 61162-2 (1998)
EN 61162-3 (2008)
EN 61162-450 (2011),

— EN 62288:2014,

— EN 62388:2013,

Lub,

— IEC 60945:2002 1gcznie z IEC
60945 Corr. 1 (2008),

— seria IEC 61162:
IEC 61162-1 ed4.0 (2010-11)
IEC 61162-2 ed1.0 (1998-09)

B+D
B+E
B+F

31.8.2019
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[EC 61162-3 ed1.2 skonsolidowana
z aml ed. 1.0 (2010-11) oraz am2
ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450 ed1.0 (2011-06),
— IEC 62288 Ed. 2.0 (2014-07),
— IEC 62388 Ed. 2.0 (2013-06).
MED/4.36 Wymagania dotyczace homologacji typu — EN 60945:2002 lgcznie z IEC 60945 B+D 19.6.2018 29.8.2021
Sprzet radarowy CAT 3 — SOLAS 74 Reg. V/18. Corr. 1 (2008), B+E )
— seria EN 61162:
B+F
EN 61162-1 (2016) C

Przew6z i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. V/19,

— IMO Res.A.278(V1I,

— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res.MSC.191(79),

— IMO Res.MSC.192(79),

— IMO Res.MSC.302(87),

— ITU-R M.1177-4 (04/11).

EN 61162-2 (1998)

EN 61162-3 (2008) +A1(2010)
+A2(2014)

EN 61162-450 (2011))+A1(2016)
EN 62288:2014,
EN 62388:2013.

Lub:

[EC 60945:2002 lacznie z IEC
60945 Corr. 1 (2008),

seria IEC 61162:
IEC 61162-1 (2016)
IEC 61162-2 ed1.0 (1998-09)

IEC 61162-3 edl.2 skonsolidowana
z aml ed. 1.0 (2010-11) oraz am2
ed. 1.0 (2014-07)

[EC 61162-450 ed1.0 (2011-06)
z am1(2016),

— IEC 62288 Ed. 2.0 (2014-07),
— IEC 62388 Ed. 2.0 (2013-06).
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MED/4.36
Sprzet radarowy CAT 3
(NOWY WIERSZ)

Wymagania dotyczace homologacji typu
— SOLAS 74 Reg. V/18.

Przew6z i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. V|19,

— IMO Res.A.278(VIII),

— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res.MSC.191(79),

— IMO Res.MSC.192(79),

— IMO Res.MSC.302(87),

— ITU-R M.1177-4 (04/11).

— EN 60945:2002 facznie z IEC 60945
Corr. 1: 2008,

— seria EN 61162:
EN 61162-1: 2016
EN 61162-2: 1998

EN 61162-3: 2008 +Al: 2010
+A2:2014

[EC 61162-450:2018,
— EN 62288:2014,
— EN 62388:2013,
— [EC 62923-1:2018,
— [EC 62923-2:2018.
Lub:

— [EC 60945:2002 l3cznie z IEC
60945 Corr. 1: 2008,

— seria IEC 61162:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 ed1.0: 1998-09

IEC 61162-3 ed1.2 skonsolidowana
z Al Ed. 1.0: 2010-11 oraz A2 Ed.
1.0: 2014-07

IEC 61162-450:2018,
— IEC 62288 Ed. 2.0: 2014-07,
— IEC 62388 Ed. 2.0: 2013-06,
— IEC 62923-1:2018,
— IEC 62923-2:2018.

B+D
B+E
B+F

13.9.2019

MED/4.37

Sprzet radarowy do jednostki szybkiej
(CAT 1H i CAT 2H)

Wymagania dotyczace homologacji typu
— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13,

— EN 60945:2002 fgcznie z IEC 60945
Corr. 1 (2008),

— seria EN 61162:
EN 61162-1 (2011)

B+D
B+E
B+F

31.8.2019
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lorysfedomy nun Amopdzin yuuarzg
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1 2 3 4 5 6
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13. EN 61162-2 (1998)
EN 61162-3 (2008)
EN 61162-450 (2011),
Przewdz i wymagania eksploatacyjne — EN 62288:2014,
— IMO Res.A.278(VIII), EN 623882013,
— IMO Res.A.694(17), Lub,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, —IEC  60945:2002 lgcznie z IEC
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13. 60945 Corr. 1 (2008),
— IMO Res.MSC.191(79), — seria IEC 61162:
— IMO Res.MSC.192(79), IEC 61162-1 ed4.0 (2010-11)
— IMO Res.MSC.302(87), IEC 61162-2 ed1.0 (1998-09)
— MSC.1/Circ.1349, IEC 61162-3 ed1.2 skonsolidowana
— ITU-R M.1177-4 (04/11). z aml ed. 1.0 (2010-11) oraz am2
ed. 1.0 (2014-07)
IEC 61162-450 ed1.0 (2011-06),
— IEC 62288 Ed. 2.0 (2014-07),
— IEC 62388 Ed. 2.0 (2013-06).
MED/|4.37 Wymagania dotyczace homologacji typu — EN 60945:2002 Iacznie z [EC 60945 B+D 19.6.2018 29.8.2021
Sprzet radarowy do jednostki szybkiej | — SOLAS 74 Reg. X/3, Corr. 1 (2008), B+E )
(CAT 1H i CAT 2H) — IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, | — Seria EN 61162: B+F
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13| ~ EN 61162-1 (2016) G

Przewéz i wymagania eksploatacyjne

— IMO Res.A.278(VIII),

— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13,

)-(
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13.-
IMO Res.MSC.191(79),

)
— IMO Res.MSC.192(79),
— IMO Res.MSC.302(87),

EN 61162-2 (1998)

EN 61162-3 (2008)
+A2(2014)

EN 61162-450 (2011))+A1(2016),
— EN 62288:2014,
— EN 62388:2013,
Lub:

— IEC 60945:2002 Igcznie z IEC
60945 Corr. 1 (2008),

+A1(2010)

610T°6°¢1

[1d ]

[orysfodoang mun Amopdzin yruuarzg
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1 2 3 4 5
— MSC.1/Circ.1349, — seria [EC 61162:
— ITU-R M.1177-4 (04/11). IEC 61162-1 (2016)
IEC 61162-2 ed1.0 (1998-09)
IEC 61162-3 ed1.2 skonsolidowana
z aml ed. 1.0 (2010-11) oraz am2
ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450 edl.0 (2011-06)
z am1(2016),
— IEC 62288 Ed. 2.0 (2014-07),
— IEC 62388 Ed. 2.0 (2013-06).
MED/4.37 Wymagania dotyczace homologacji typu — EN 60945:2002 lacznie z IEC 60945 B+D 13.9.2019
Sprzet radarowy do jednostki szybkiej | — SOLAS 74 Reg. X/3, Corr. 1: 2008, B+E
(CAT 1H i CAT 2H) — IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, | — seria EN 61162: B+F
(NOWY WIERSZ) — IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13.|  EN 61162-1: 2016 G

Przewdz i wymagania eksploatacyjne
— IMO Res.A.278(VIII),
— IMO Res.A.694(17),
— IMO Res.MSC.36(63)-

)
— IMO Res.MSC.97(73)
IMO Res.MSC.191(79),

— IMO Res.MSC.192(79),
— IMO Res.MSC.302(87)
— MSC.1/Circ.1349,

— ITU-R M.1177-4 (04/11).

’

(1994 HSC Code) 13,
(2000 HSC Code) 13.-

EN 61162-2: 1998

EN 61162-3: 2008 +Al: 2010
+A2:2014

IEC 61162-450:2018,
— EN 62288:2014,
— EN 62388:2013,
— [EC 62923-1:2018,
— [EC 62923-2:2018.
Lub:

— IEC 60945:2002 Igcznie z IEC
60945 Corr. 1: 2008,

— seria IEC 61162:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 ed1.0: 1998-09

IEC 61162-3 ed1.2 skonsolidowana
z Al Ed. 1.0: 2010-11 oraz A2 Ed.
1.0: 2014-07

IEC 61162-450:2018,

0v1/L6T T

[1d ]
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1 2 3 4 6
— IEC 62288 Ed. 2.0: 2014-07,
— IEC 62388 Ed. 2.0: 2013-06,
— IEC 62923-1:2018,
— IEC 62923-2:2018.
MED/4.38a Wymagania dotyczace homologacji typu — EN 60945:2002 lacznie z IEC 60945 B+D 31.8.2019
Uznany sprzet radarowy z opcja mapy, | — SOLAS 74 Reg. X/3, Corr. 1 (2008), B+E )
g- — IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, | — seria EN 61162: B+F
CAT G — IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13.|  EN 611621 (2011) G

Przewéz i wymagania eksploatacyjne
— IMO Res.A.278(V1I),

— IMO Res.A.694(17),
— IMO Res.MSC.36(63
— IMO Res.MSC.97(73
— IMO Res.MSC.191(79),
— IMO Res.MSC.192(79),
— IMO Res.MSC.302(87),
— ITU-R M.1177-4 (04/11).

1994 HSC Code) 1

)-(
)-(2000 HSC Code) 1

EN 61162-2 (1998)
EN 61162-3 (2008)
EN 61162-450 (2011),

— EN 62288:2014,

— EN 62388:2013.

Lub,

— [EC 60945:2002 lacznie z IEC
60945 Corr. 1 (2008),

— seria IEC 61162:
IEC 61162-1 ed4.0 (2010-11)
IEC 61162-2 ed1.0 (1998-09)

IEC 61162-3 edl.2 skonsolidowana
z aml ed. 1.0 (2010-11) oraz am2
ed. 1.0 (2014-07)

[EC 61162-450 ed1.0 (2011-06),
— IEC 62288 Ed. 2.0 (2014-07),
— IEC 62388 Ed. 2.0 (2013-06).

610T°6°¢1
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1 2 3 4 5 6
MED/4.38a Wymagania dotyczace homologacji typu — EN 60945:2002 lacznie z IEC 60945 B+D 19.6.2018 29.8.2021
Uznany sprzgt radarowy z opcja mapy, | — SOLAS 74 Reg. X3, Corr. 1 (2008), B+E 0
- — IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, | — Seria EN 61162: B+F
CAT 1C, — IMO ResMSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13| ~ EN 61162-1 (2016) G
EN 61162-2 (1998)
EN 61162-3 (2008) +A1(2010)
Przew6z i wymagania eksploatacyjne +A2(2014)
— IMO Res.A.278(VIII), EN 61162-450 (2011))+A1(2016),
— IMO Res.A.694(17), — EN 62288:2014,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, | — EN 62388:2013.
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13. | Lub:
— IMO Res.MSC.191(79), — IEC 60945:2002 lacznie z IEC
— IMO Res.MSC.192(79) 60945 Corr. 1 (2008),
— IMO Res.MSC.302(87), — seria IEC 61162:
— ITU-R M.1177-4 (04/11). [EC 61162-1 (2016)
IEC 61162-2 ed1.0 (1998-09)
IEC 61162-3 edl.2 skonsolidowana
z aml ed. 1.0 (2010-11) oraz am2
ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450 ed1.0 (2011-06)
z am1(2016),
— IEC 62288 Ed. 2.0 (2014-07),
— IEC 62388 Ed. 2.0 (2013-06).
MED/4.38a : - — EN 60945:2002 tgcznie z IEC 60945 B+D 13.9.2019
y ' Wymagania dotyczace homologadji typu Corr. 1: 2008,
znany sprzet radarowy z opcja mapy, | SOLAS 74 Reg. X/3 B+E
tj.: '6 6 ’ g — seria EN 61162: B+F
— 1 Res. . -(1994 H 13,
CAT 1C, Mg . Mziz ( 33) (zzzo SSECCO ;) 133 EN 61162-1: 2016 G
(NOWY WIERSZ) — IMO ResMSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13. 1\ 61165 2. 1998

Przewéz i wymagania eksploatacyjne
— IMO Res.A.278(VIII),
— IMO Res.A.694(17),

EN 61162-3: 2008 +Al: 2010
+A2:2014

IEC 61162-450:2018,

LT 1

[1d ]

lorysfedomy nun Amopdzin yuuarzg

610T°6°¢1



1 2 3 4 6
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, | — EN 62288:2014,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 1 — EN 62388:2013,
— IMO Res.MSC.191(79), — [EC 62923-1:2018,
— IMO Res.MSC.192(79), — 1EC 62923-2:2018.
— IMO Res.MSC.302(87), Lub:
— ITU-R M.1177-4 (04/11). — IEC 60945:2002 Igcznie z IEC
60945 Corr. 1: 2008,
— seria [EC 61162:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 ed1.0: 1998-09
[EC 61162-3 ed1.2 skonsolidowana
z Al Ed. 1.0: 2010-11 oraz A2 Ed.
1.0: 2014-07
[EC 61162-450:2018,
— IEC 62288 Ed. 2.0: 2014-07,
— IEC 62388 Ed. 2.0: 2013-06,
— [EC 62923-1:2018,
— [EC 62923-2:2018.
MED/4.38b Wymagania dotyczace homologacji typu — EN 60945:2002 lgcznie z IEC 60945 B+D 31.8.2019
Uznany sprzet radarowy z opcja mapy, | — SOLAS 74 Reg. X/3, Corr. 1 (2008), B+E )
y- — IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, | — seria EN 61162: B+F
CAT 2, — IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13. | ~ EN 61162-1 (2011) G

Przew6z i wymagania eksploatacyjne
— IMO Res.A.278(VIII),
— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13
— IMO Res.MSC.191(79),
— IMO Res.MSC.192(79),

EN 61162-2 (1998)
EN 61162-3 (2008)
EN 61162-450 (2011),
EN 62288:2014,

EN 62388:2013.

Lub,

[EC 60945:2002 lacznie z IEC
60945 Corr. 1 (2008),

610T°6°¢1

[1d ]

lorysfedomy nun Amopdzin yuuarzg

€r1/LET T



1 2 3 4 5 6
— IMO Res.MSC.302(87), — seria [EC 61162:
— ITU-R M.1177-4 (04/11). IEC 61162-1 ed4.0 (2010-11)
IEC 61162-2 ed1.0 (1998-09)
[EC 61162-3 edl.2 skonsolidowana
z aml ed. 1.0 (2010-11) oraz am2
ed. 1.0 (2014-07)
IEC 61162-450 ed1.0 (2011-06),
— IEC 62288 Ed. 2.0 (2014-07),
— IEC 62388 Ed. 2.0 (2013-06).
MED/4.38b Wymagania dotyczace homologacji typu — EN 60945:2002 fgcznie z IEC 60945 B+D 19.6.2018 29.8.2021
Uznany sprzet radarowy z opcja mapy, | — SOLAS 74 Reg. X/3, Corr. 1 (2008), B+E )
y- — IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, | — Seria EN 61162: B+F
CAT 2, — IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13.|  EN 61162-1 (2016) G

Przew6z i wymagania eksploatacyjne

IMO Res.A.278(VIII),
IMO Res.A.694(17),
IMO Res.MSC.36(63
IMO Res.MSC.97(73
IMO Res.MSC.191(79),
IMO Res.MSC.192(79),
IMO Res.MSC.302(87),
ITU-R M.1177-4 (04/11).

1994 HSC Code) 1

)-(
)-(2000 HSC Code) 1

EN 61162-2 (1998)

EN 61162-3 (2008)
+A2(2014)

EN 61162-450 (2011))+A1(2016),
— EN 62288:2014,
— EN 62388:2013.
Lub:

— IEC 60945:2002 lacznie z IEC
60945 Corr. 1 (2008),

— seria [EC 61162:
IEC 61162-1 (2016)
IEC 61162-2 ed1.0 (1998-09)

IEC 61162-3 edl.2 skonsolidowana
z aml ed. 1.0 (2010-11) oraz am2
ed. 1.0 (2014-07)

[EC 61162-450 ed1.0 (2011-06)
z am1(2016),

— IEC 62288 Ed. 2.0 (2014-07),
— IEC 62388 Ed. 2.0 (2013-06).

+A1(2010)

Y1/L6T T

[1d ]
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1 2 3 4 5
MED/4.38b Wymagania dotyczace homologacji typu — EN 60945:2002 lacznie z IEC 60945 B+D 13.9.2019
Uznany sprzet radarowy z opcja mapy, | — SOLAS 74 Reg. X/3, Corr. 1: 2008, B+E
- — IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, | — Seria EN 61162: B+F
CAT 2, — IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13.|  EN 61162-1: 2016 G
(NOWY WIERSZ) EN 61162-2: 1998

— IMO Res.MSC.97(73

— IMO Res.MSC.191(7

— IMO Res.MSC.192(79),
(

Przewéz i wymagania eksploatacyjne
— IMO Res.A.278(VIII),
— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 1

)-(
)-(2000 HSC Code) 1

9),

— IMO Res.MSC.302(87),
— ITU-R M.1177-4 (04/11).

EN 61162-3: 2008 +Al: 2010
+A2:2014

[EC 61162-450:2018,
— EN 62288:2014,
— EN 62388:2013,
— [EC 62923-1:2018,
— [EC 62923-2:2018.
Lub:

— [EC 60945:2002 l3cznie z IEC
60945 Corr. 1: 2008,

— seria IEC 61162:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 ed1.0: 1998-09

IEC 61162-3 ed1.2 skonsolidowana
z Al Ed. 1.0: 2010-11 oraz A2 Ed.
1.0: 2014-07

IEC 61162-450:2018,
— IEC 62288 Ed. 2.0: 2014-07,
— IEC 62388 Ed. 2.0: 2013-06,
— IEC 62923-1:2018,
— IEC 62923-2:2018.

610T°6°¢1
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[orysfodoang mun Amopdzin yruuarzg
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1 2 3 4 5 6
MED/4.38¢c Wymagania dotyczace homologacji typu — EN 60945:2002 lacznie z IEC 60945 B+D 31.8.2019
Sprzet radarowy do jednostki szybkiej | — SOLAS 74 Reg. X/3, Corr. 1 (2008), B+E )
uznany z opcjg mapy, . — IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, | — Seria EN 61162: B+F
CAT 1HC — IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13. | ~ EN 61162-1 (2011) G
EN 61162-2 (1998)
EN 61162-3 (2008)
Przewéz i wymagania eksploatacyjne EN 61162-450 (2011),
— IMO Res.A.278(VIII), — EN 62288:2014,
— IMO Res.A.694(17), — EN 62388:2013.
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, | Lub,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13. | — IEC  60945:2002 facznie z IEC
60945 Corr. 1 (2008),
— IMO Res.MSC.191(79),
— seria IEC 61162:
— IMO Res.MSC.192(79),
IEC 61162-1 ed4.0 (2010-11)
— ITU-R M.1177-4 (04/11),
IEC 61162-2 ed1.0 (1998-09)
— IMO Res.MSC.302(87),
) IEC 61162-3 ed1.2 skonsolidowana
— IMO MSC.1/Circ.1349. z aml ed. 1.0 (2010-11) oraz am2
ed. 1.0 (2014-07)
IEC 61162-450 ed1.0 (2011-06),
— IEC 62288 Ed. 2.0 (2014-07),
— IEC 62388 Ed. 2.0 (2013-06).
MED/4.38¢c Wymagania dotyczace homologadji typu — EN 60194256%)(;02 facznie z IEC 60945 B+D 19.6.2018 29.8.2021
Sprzgt radarowy do jednostki szybkiej | __ ¢ A5 74 Re X/3 Corr. 1 { ) B+E )
uznany z opcjg mapy, tj. &A1 d — seria EN 61162: B+F
— 1 . . -(1 H 13,
CAT 1HC MO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13 EN 611621 (2016) .

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13.

Przewéz i wymagania eksploatacyjne
— IMO Res.A.278(VII),
— IMO Res.A.694(17),

EN 61162-2 (1998)

EN 61162-3 (2008)
+A2(2014)

EN 61162-450 (2011))+A1(2016),

+A1(2010)

9% 1/L€T T

[1d ]

lorysfedomy nun Amopdzin yuuarzg

610T°6°¢1



1 2 3 4 5
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, | — EN 62288:2014,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13. | — EN 62388:2013.
— IMO ResMSC.191(79), Lub:
— IMO Res.MSC.192(79), — IEC 60945:2002 Igcznie z IEC
— ITU-R M.1177-4 (04/11), 60945 Corr. 1 (2008),
— IMO Res.MSC.302(87), — seria [EC 61162:
— IMO MSC.1/Circ.1349. IEC 61162-1 (2016)
IEC 61162-2 ed1.0 (1998-09)
[EC 61162-3 edl1.2 skonsolidowana
z aml ed. 1.0 (2010-11) oraz am2
ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450 edl.0 (2011-06)
z am1(2016),
— IEC 62288 Ed. 2.0 (2014-07),
— IEC 62388 Ed. 2.0 (2013-06).
MED/4.38c Wymagania dotyczace homologacji typu — EN 60945:2002 lgcznie z IEC 60945 B+D 13.9.2019
Sprzet radarowy do jednostki szybkiej | — SOLAS 74 Reg. X/3, Corr. 1: 2008, B+E
uznany z opcja mapy, j. — IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, | — seria EN 61162: B+F
CAT 1HC — IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13.|  EN 61162-1: 2016 G
(NOWY WIERSZ) EN 61162-2: 1998

Przewdz i wymagania eksploatacyjne

— IMO Res.A.278(VIII),

— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13
— IMO ResMSC.191(79),

— IMO Res.MSC.192(79),

— ITU-R M.1177-4 (04/11),

— IMO Res.MSC.302(87),

— IMO MSC.1/Circ.1349.

EN 61162-3: 2008 +Al: 2010
+A2:2014

IEC 61162-450:2018,
— EN 62288:2014,
— EN 62388:2013,
— [EC 62923-1:2018,
— [EC 62923-2:2018.
Lub:

— IEC 60945:2002 Igcznie z IEC
60945 Corr. 1: 2008,

— seria IEC 61162:
IEC 61162-1:2016

610T°6°¢1
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3

[EC 61162-2 ed1.0: 1998-09

IEC 61162-3 ed1.2 skonsolidowana
z Al Ed. 1.0: 2010-11 oraz A2 Ed.
1.0: 2014-07

IEC 61162-450:2018,
— IEC 62288 Ed. 2.0: 2014-07,
— IEC 62388 Ed. 2.0: 2013-06,
— IEC 62923-1:2018,
— IEC 62923-2:2018.

MED/4.38d

Sprzet radarowy do jednostki szybkiej
uznany z opcjg mapy, tj.

CAT 2HC

Wymagania dotyczace homologacji typu

SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13.

Przew6z i wymagania eksploatacyjne

IMO Res.A.278(VIII),

IMO Res.A.694(17),

IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 1
IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 1
IMO Res.MSC.191(79),

IMO Res.MSC.192(79),
IMO Res.MSC.302(87),
IMO MSC.1/Circ.1349,
ITU-R M.1177-4 (04/11).

— EN 60945:2002 fgcznie z IEC 60945
Corr. 1 (2008),

— seria EN 61162:
EN 61162-1 (2011)
EN 61162-2 (1998)
EN 61162-3 (2008)
EN 61162-450 (2011),
— EN 62288:2014,
— IEC 62388 Ed. 2.0 (2013-06).
Lub,

— [EC 60945:2002 lacznie z IEC
60945 Corr. 1 (2008),

— seria IEC 61162:
IEC 61162-1 ed4.0 (2010-11)
IEC 61162-2 ed1.0 (1998-09)

IEC 61162-3 ed1.2 skonsolidowana
z aml ed. 1.0 (2010-11) oraz am2
ed. 1.0 (2014-07)

IEC 61162-450 ed1.0 (2011-06),
— IEC 62288 Ed. 2.0 (2014-07),
— EN 62388:2013.

B+D
B+E
B+F

31.8.2019
(@)

8¥1/L€T 1

[1d ]

lorysfedomy nun Amopdzin yuuarzg
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1 2 3 4 5 6
MED/4.38d Wymagania dotyczace homologacji typu — EN 60945:2002 lacznie z IEC 60945 B+D 19.6.2018 29.8.2021
Sprzet radarowy do jednostki szybkiej | — SOLAS 74 Reg. X/3, Corr. 1 (2008), B+E )
uznany z opcjg mapy, . — IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, | — Seria EN 61162: B+F
CAT 2HC — IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13. |  EN 61162-1 (2016) G
EN 61162-2 (1998)
EN 61162-3 (2008) +A1(2010)
Przew6z i wymagania eksploatacyjne +A2(2014)
— IMO Res.A.278(VIII), EN 61162-450 (2011))+A1(2016),
— IMO Res.A.694(17), — EN 62288:2014,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, | — IEC 62388 Ed. 2.0 (2013-06).
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13. | Lub:
— IMO Res.MSC.191(79), — IEC 60945:2002 lacznie z IEC
— IMO Res.MSC.192(79) 60945 Corr. 1 (2008),
— IMO Res.MSC.302(87), — seria [EC 61162:
— IMO MSC.1/Circ.1349, [EC 61162-1 (2016)
 ITUR M1177-4 (04]11) IEC 61162-2 ed1.0 (1998-09)
IEC 61162-3 edl.2 skonsolidowana
z aml ed. 1.0 (2010-11) oraz am2
ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450 ed1.0 (2011-06)
z am1(2016),
— IEC 62288 Ed. 2.0 (2014-07),
— EN 62388:2013.
MED/4.38d Wymagania dotyczgce homologacji typu — IéN 6019'4250%202 acznie z IEC 60945 B+D 13.9.2019
Sprzgt radarowy do jednostki szybkiej | ¢ A5 74 Re X/3 orr. - ’ B+E
uznany z opcjg mapy, tj. g’6 6 ’ g — seria EN 61162: B+F
— 1 Res. . -(1994 H 13,
CAT 2HC Mg e Mziz ( 33) (zzzo SSECCO ;) 133 EN 61162-1: 2016 G
(NOWY WIERSZ) — IMO ResMSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13| g\ 611629 1998

Przewéz i wymagania eksploatacyjne
— IMO Res.A.278(VIII),
— IMO Res.A.694(17),

EN 61162-3: 2008 +Al: 2010
+A2:2014

IEC 61162-450:2018,

610T°6°¢1
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1 2 3 4
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, | — EN 62288:2014,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13. | — EN 62388:2013,
— IMO Res.MSC.191(79), — IEC 62923-1:2018,
— IMO Res.MSC.192(79), — IEC 62923-2:2018.
— IMO Res.MSC.302(87), Lub:
— IMO MSC.1/Circ.1349, — IEC 60945:2002 Igcznie z IEC
— ITUR M.1177-4 (04/11). 60945 Corr. 1: 2008,
— seria IEC 61162:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 ed1.0: 1998-09
[EC 61162-3 edl.2 skonsolidowana
z Al Ed. 1.0: 2010-11 oraz A2 Ed.
1.0: 2014-07
[EC 61162-450:2018,
— IEC 62288 Ed. 2.0: 2014-07,
— IEC 62388 Ed. 2.0: 2013-06,
— [EC 62923-1:2018,
— IEC 62923-2:2018.
MED/4.39 Wymagania dotyczace homologacji typu — ISO 8729-1:2010, B+D
Reflektor radarowy — typ pasywny — SOLAS 74 Reg. V|18, — EN 60945:2002 lacznie z IEC 60945 B+E
— SOLAS 74 Reg. X/3, Corr. 1: 2008. B+F
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, Lub: G

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13.

Przewéz i wymagania eksploatacyjne

— SOLAS 74 Reg. V[19,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13.
— IMO Res.MSC.164(78).

— ISO 8729-1:2010,

— IEC 60945:2002 lacznie z IEC
60945 Corr. 1: 2008.

0ST//£T 1
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MED/4.40 Wymagania dotyczace homologacji typu — 1SO 16329:2003, B+D 31.8.2019
System sterowania kursem do jedno- | — SOLAS 74 Reg. X/3, — EN 60945:2002 lacznie z IEC 60945 B+E )
stek szybkich — IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, | Corr- 1 (2008), B+F
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13. | — Seria EN 61162: G
EN 61162-1 (2011)
EN 61162-2 (1998)
Przewdz i wymagania eksploatacyjne EN 61162-3 (2008)
— IMO Res.A.694(17), EN 61162-450 (2011),
— IMO Res.A.822(19), EN 622882014,
— IMO ResMSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, | | o
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13. | 1SO 16329:2003,
— IMO ResMSC.191(79), —IEC 609452002 lacznie z IEC
— IMO Res.MSC.302(87), 60945 Corr. 1 (2008),
— IMO MSC.1/Circ.1349. — seria [EC 61162:
[EC 61162-1 ed4.0 (2010-11)
IEC 61162-2 ed1.0 (1998-09)
[EC 61162-3 ed1.2 skonsolidowana
z aml ed. 1.0 (2010-11) oraz am2
ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450 ed1.0 (2011-06),
— IEC 62288 Ed. 2.0 (2014-07).
MED/4.40 Wymagania dotyczace homologadji typu — ISO 16329:2003, B+D 19.6.2018 29.8.2021
System ste.rowania kursem do jedno- | __ SOLAS 74 Reg. X[3, — EN 60945:2002 tgcznie z IEC 60945 B+E 0
stek szybkich MO R 1994 H i 1 Corr. 1 (2008), B+F
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, — seria EN 61162: .

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13.

Przewéz i wymagania eksploatacyjne

— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res.A.822(19),

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13,

EN 61162-1 (2016)
EN 61162-2 (1998)

EN 61162-3 (2008)
+A2(2014)

EN 61162-450 (2011))+A1(2016),
EN 62288:2014.

+A1(2010)

610T°6°¢1

[1d ]

lorysfedomy nun Amopdzin yuuarzg

1ST//€T 1



1 2 3 4 5
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13. | Lub:
— IMO Res.MSC.191(79), — ISO 16329:2003,
— IMO Res.MSC.302(87), — IEC 60945:2002 Igcznie z IEC
— IMO MSC.1/Circ.1349. 60945 Corr. 1 (2008),
— seria [EC 61162:
[EC 61162-1 (2016)
IEC 61162-2 ed1.0 (1998-09)
[EC 61162-3 ed1.2 skonsolidowana
z aml ed. 1.0 (2010-11) oraz am2
ed. 1.0 (2014-07)
IEC 61162-450 ed1.0 (2011-06)
z am1(2016),
— IEC 62288 Ed. 2.0 (2014-07).
MED/4.40 Wymagania dotyczace homologacji typu — 1SO 16329:2003, B+D 13.9.2019
System sterowania kursem do jedno- | — SOLAS 74 Reg. X/3, — EN 60945:2002 lgcznie z IEC 60945 B+E
stek szybkich — IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, Corr. 1: 2008, B+F
(NOWY WIERSZ) — IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13. | — seria EN 61162: G

Przewéz i wymagania eksploatacyjne
— IMO Res.A.694(17),
— IMO Res.A.822(19),
— IMO Res.MSC.36(63
— IMO Res.MSC.97(73
— IMO Res.MSC.191(79)
— IMO Res.MSC.302(87)
— IMO MSC.1/Circ.1349.

)-(1994 HSC Code) 13,
)-(2000 HSC Code) 13.

)

EN 61162-1: 2016
EN 61162-2: 1998

EN 61162-3: 2008 +Al: 2010

+A2:2014

IEC 61162-450:2018,
— EN 62288:2014,
— [EC 62923-1:2018,
— [EC 62923-2:2018.
Lub:
— 1SO 16329:2003,

— IEC 60945:2002 lacznie z IEC

60945 Corr. 1: 2008,
— seria [EC 61162:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 ed1.0: 1998-09
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[EC 61162-3 edl.2 skonsolidowana
z Al Ed. 1.0: 2010-11 oraz A2 Ed.
1.0: 2014-07
IEC 61162-450:2018,
— IEC 62288 Ed. 2.0: 2014-07,
— IEC 62923-1:2018,
— IEC 62923-2:2018.
MED/4.41 Wymagania dotyczace homologacji typu — ISO 22090-3:2014, B+D 31.8.2019
Przyrzad do okrelania i przekazywania | — SOLAS 74 Reg. V/[18, — EN 60945:2002 lgcznie z IEC 60945 B+E )
kursu THD (metoda GNSS) — SOLAS 74 Reg. X[3, Corr. 1 (2008), B+F
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, | — Seria EN 61162: G

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13.

Przewdz i wymagania eksploatacyjne

— SOLAS 74 Reg. V|19,

— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13.
— IMO Res.MSC.116(73),

— IMO Res.MSC.191(79),

— IMO Res.MSC.302(87).

EN 61162-1 (2011)
EN 61162-2 (1998)
EN 61162-3 (2008)
EN 61162-450 (2011),
EN 62288:2014.

Lub,

ISO 22090-3:2014,

[EC 60945:2002 l3gcznie z IEC
60945 Corr. 1 (2008),

seria IEC 61162:
IEC 61162-1 ed4.0 (2010-11)
IEC 61162-2 ed1.0 (1998-09)

IEC 61162-3 edl.2 skonsolidowana
z aml ed. 1.0 (2010-11) oraz am2
ed. 1.0 (2014-07)

[EC 61162-450 ed1.0 (2011-06),
IEC 62288 Ed. 2.0 (2014-07).
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MED/4.41 Wymagania dotyczace homologacji typu — ISO 22090-3:2014, B+D 19.6.2018 29.8.2021
Przyrzad do okreslania i przekazywania | — SOLAS 74 Reg. V/[18, — EN 60945:2002 lacznie z IEC 60945 B+E )
kursu THD (metoda GNSS) — SOLAS 74 Reg. X3, Corr. 1 (2008), B+F
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, | — Seria EN 61162: G

IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13.

Przew6z i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. V/19,

IMO Res.A.694(17),

IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13,
IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13.
IMO Res.MSC.116(73),

IMO Res.MSC.191(79),

IMO Res.MSC.302(87).

EN 61162-1 (2016)
EN 61162-2 (1998)
— EN 62288:2014.
Lub:
— [SO 22090-3:2014,

— [EC 60945:2002 l3cznie z IEC
60945 Corr. 1 (2008),

— seria IEC 61162:

IEC 61162-1 (2016)

IEC 61162-2 ed1.0 (1998-09)
— IEC 62288 Ed. 2.0 (2014-07).
Oraz odpowiednio

EN 61162-3
+A2(2014)

EN 61162-450 (2011)+A1(2016),
Lub,

IEC 61162-3 edl.2 skonsolidowana
z aml ed. 1.0 (2010-11) oraz am2
ed. 1.0 (2014-07)

[EC 61162-450 edl.0
z am1(2016).

(2008) +A1(2010)

(2011-06)
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MED/4.41 Wymagania dotyczace homologacji typu — ISO 22090-3:2014, B+D 13.9.2019
Przyrzad do okreslania i przekazywania | — SOLAS 74 Reg. V/[18, — EN 60945:2002 lacznie z IEC 60945 B+E
kursu THD (metoda GNSS) — SOLAS 74 Reg. X3, Corr. 1: 2008, B+F
(NOWY WIERSZ) — IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, | — Seria EN.61162: G

IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13.

Przew6z i wymagania eksploatacyjne

SOLAS 74 Reg. V/19,

IMO Res.A.694(17),

IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13,
IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13.
IMO Res.MSC.116(73),

IMO Res.MSC.191(79),

IMO Res.MSC.302(87).

EN 61162-1: 2016
EN 61162-2: 1998
— EN 62288:2014,
— [EC 62923-1:2018,
— I[EC 62923-2:2018.
Lub:
— [SO 22090-3:2014,

— IEC 60945:2002 lgcznie z IEC
60945 Corr. 1: 2008,

— seria IEC 61162:

IEC 61162-1:2016

IEC 61162-2 ed1.0: 1998-09
— IEC 62288 Ed. 2.0: 2014-07,
— 1EC 62923-1:2018,
— 1EC 62923-2:2018.
Oraz odpowiednio
— seria EN 61162:

EN 61162-3: 2008 +Al: 2010
+A2:2014

IEC 61162-450:2018.
Lub:
— seria IEC 61162:

IEC 61162-3 ed1.2 skonsolidowana
z Al Ed. 1.0: 2010-11 oraz A2 Ed.
1.0: 2014-07

IEC 61162-450:2018.

610T°6°¢1

[1d ]

[orysfodoang mun Amopdzin yruuarzg

SS1/L€T T



1 2 3 4 6
MED/4.42 Wymagania dotyczace homologacji typu — ISO 17884:2004, B+D
Reflektory poszukiwawcze do jedno- | — SOLAS 74 Reg. X/3, — EN 60945:2002 lacznie z IEC 60945 B+E
stek szybkich — IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, | Corr- 1: 2008. B+F
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13. | Lub: G
— ISO 17884:2004,
— [EC 60945:2002 lacznie z IEC
60945 Corr. 1: 2008.
Przewéz i wymagania eksploatacyjne
— IMO Res.A.694(17),
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13.
MED/4.43 Wymagania dotyczace homologacji typu — 1SO 16273:2003, B+D
Noktowizory do jednostek szybkich — SOLAS 74 Reg. X/3, — EN 60945:2002 lacznie z IEC 60945 B+E
— IMO Res:MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, | Corr- 1: 2008, B+F
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13. | — EN 62288:2014. G
Lub:
— ISO 16273:2003,
— IEC 60945:2002 l3cznie z IEC
Przewdz i wymagania eksploatacyjne 60945 Corr. 1: 2008,
— IMO Res.A.694(17), — IEC 62288 Ed. 2.0: 2014-07.
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13,
— IMO Res.MSC.94(72),
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13.
— IMO Res.MSC.191(79).
MED/4.44 Wymagania dotyczace homologacji typu — EN 60945:2002 lacznie z IEC 60945 B+D 31.8.2019
Réznicowe odbiorniki DGPS i DGLO- | — SOLAS 74 Reg. V/18, Corr. 1 (2008), B+E )
NASS — SOLAS 74 Reg. X[3, — IEC 61108-4 (2004), B+F
G
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— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, | — seria EN 61162:
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13. EN 61162-1 (2011)
EN 61162-2 (1998)
Przew6z i wymagania eksploatacyjne EN 61162-3 (2008)
_ SOLAS 74 Reg, V/19, EN 61162-450 (2011).
— IMO Res.A.694(17), Lub,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, | — 16150(:9 45622?5%0(%08?““16 z IEC
— IMO ResMSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13. | __ 1110 4 2004)
— IMO Res.MSC.114(73).  eria IEC 61162
IEC 61162-1 ed4.0 (2010-11)
IEC 61162-2 ed1.0 (1998-09)
IEC 61162-3 edl.2 skonsolidowana
z aml ed. 1.0 (2010-11) oraz am2
ed. 1.0 (2014-07)
IEC 61162-450 ed1.0 (2011-06).
MED/4.44 Wymagania dotyczace homologacji typu — EN 60945:2002 Iacznie z IEC 60945 B+D 19.6.2018 7.5.2021
Réznicowe odbiorniki DGPS i DGLO- | — SOLAS 74 Reg. V/18, Corr. 1 (2008), B+E 0
NASS _ SOLAS 74 Reg, X3, — IEC 61108-4 (2004), BAF
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, | — Seria EN 61162: G

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13.

Przewéz i wymagania eksploatacyjne

— SOLAS 74 Reg. V/19,

— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13.
— IMO Res.MSC.114(73).

EN 61162-1 (2016)
EN 61162-2 (1998)

EN 61162-3 (2008)
+A2(2014)

EN 61162-450 (2011))+A1(2016).
Lub:

— IEC 60945:2002 lacznie z IEC
60945 Corr. 1 (2008),

— IEC 61108-4 (2004),
— seria [EC 61162:
IEC 61162-1 (2016)
IEC 61162-2 ed1.0 (1998-09)

+A1(2010)
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[EC 61162-3 ed1.2 skonsolidowana
z aml ed. 1.0 (2010-11) oraz am2
ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450 ed1.0 (2011-06)
z am1(2016).
MED/4.44 Wymagania dotyczace homologacji typu — EN 60945:2002 lacznie z IEC 60945 B+D 13.9.2019
Réznicowe odbiorniki DGPS i DGLO- | — SOLAS 74 Reg. V/18, Corr. 1: 2008, B+E
NASS — SOLAS 74 Reg. X/3, — IEC 61108-4: 2004, B+F
(NOWY WIERSZ) — seria EN 61162: G

IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13,
IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13.

Przewdz i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. V[19,

IMO Res.A.694(17),

IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13,
IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13.
IMO Res.MSC.114(73).

)_
)_

EN 61162-1: 2016
EN 61162-2: 1998

EN 61162-3: 2008 +Al: 2010
+A2:2014

IEC 61162-450:2018.
Lub:

— [EC 60945:2002 lacznie z IEC
60945 Corr. 1: 2008,

— IEC 61108-4: 2004,
— seria [EC 61162:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 ed1.0: 1998-09

IEC 61162-3 edl.2 skonsolidowana
z Al Ed. 1.0: 2010-11 oraz A2 Ed.
1.0: 2014-07

IEC 61162-450:2018.

Pozycja MED/4.45, Mapy elektroniczne do radaréw pokladowych, — celowo pozostawiona pusta, gdyz jest objeta pozycja MED/[4.38.
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MED/4.46 Wymagania dotyczace homologacji typu — ISO 22090-1:2014, B+D 31.8.2019
Przyrzad do okreslania i przekazywania | — SOLAS 74 Reg. V/[18, — EN 60945:2002 lacznie z IEC 60945 B+E )
kursu THD (metoda zyroskopowa) — SOLAS 74 Reg. X3, Corr. 1 (2008), B+F
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, | — Seria EN 61162: G
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13.|  EN 611621 (2011)
EN 61162-2 (1998)
EN 61162-3 (2008)
Przew6z i wymagania eksploatacyjne EN 61162-450 (2011),
— SOLAS 74 Reg. V|19, N 62288:2014.
— IMO Res.A.694(17), Lub,
— IMO ResMSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, | _ 1cy 5000.1:201 4,
— IMO ResMSC.97(73)-2000 HSC Code) 13. | 1o (0045002 facznie 2 IEC
— IMO Res:MSC.116(73), 60945 Corr. 1 (2008),
— IMO Res.MSC.191(79), — seria IEC 61162:
— IMO Res.MSC.302(87). IEC 61162-1 ed4.0 (2010-11)
IEC 61162-2 ed1.0 (1998-09)
[EC 61162-3 ed1.2 skonsolidowana
z aml ed. 1.0 (2010-11) oraz am2
ed. 1.0 (2014-07)
IEC 61162-450 ed1.0 (2011-06),
— IEC 62288 Ed. 2.0 (2014-07).
MED/4.46 Wymagania dotyczgce homologadji typu — ISO 22090-1:2014, B+D 19.6.2018 29.8.2021
ol do ool pckasyvani | So1as 74 e Vi BN 9452002 anie 1 60945 | B4t "
— SOLAS 74 Reg. X3, — seria EN 61162: C

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13.

Przewéz i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. V/19,
— IMO Res.A.694(17),

EN 61162-1 (2016)
EN 61162-2 (1998)

EN 61162-3 (2008)
+A2(2014)

EN 61162-450 (2011))+A1(2016),
— EN 62288:2014,

+A1(2010)
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— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, | Lub:
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13. | — ISO 22090-1:2014,
— IMO Res.MSC.116(73), — IEC 60945:2002 Igcznie z IEC
— IMO ResMSC.191(79), 60945 Corr. 1 (2008),
— IMO Res.MSC.302(87). — seria IEC 61162:
IEC 61162-1 (2016)
IEC 61162-2 ed1.0 (1998-09)
[EC 61162-3 ed1.2 skonsolidowana
z aml ed. 1.0 (2010-11) oraz am2
ed. 1.0 (2014-07)
IEC 61162-450 ed1.0 (2011-06)
z am1(2016),
— IEC 62288 Ed. 2.0 (2014-07).
MED/4.46 Wymagania dotyczace homologacji typu — ISO 22090-1:2014, B+D 13.9.2019
Przyrzad do okreslania i przekazywania | — SOLAS 74 Reg. V/[18, — EN 60945:2002 lacznie z IEC 60945 B+E
kursu THD (metoda zyroskopowa) — SOLAS 74 Reg. X[3, Corr. 1: 2008, B+F
(NOWY WIERSZ) — IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, | — seria EN 61162: G

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13.

Przewéz i wymagania eksploatacyjne

— SOLAS 74 Reg. V/19,

— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13.
— IMO Res.MSC.116(73),

— IMO Res.MSC.191(79),

— IMO Res.MSC.302(87).

EN 61162-1: 2016
EN 61162-2: 1998

EN 61162-3: 2008 +Al:
+A2:2014

IEC 61162-450:2018,
— EN 62288:2014,
— IEC 62923-1:2018,
— [EC 62923-2:2018.
Lub:
— [SO 22090-1:2014,

— IEC 60945:2002 I3cznie
60945 Corr. 1: 2008,

Z

2010

IEC
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— seria IEC 61162:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 ed1.0: 1998-09

IEC 61162-3 ed1.2 skonsolidowana
z Al Ed. 1.0: 2010-11 oraz A2 Ed.
1.0: 2014-07

IEC 61162-450:2018,
— IEC 62288 Ed. 2.0: 2014-07,
— IEC 62923-1:2018,
— IEC 62923-2:2018.

MED/4.47

Uproszczony rejestrator danych z pod-
rézy (S-VDR)

Wymagania dotyczace homologacji typu
— SOLAS 74 Reg. V/20.

Przew6z i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. V/20.

— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res.MSC.163(78),

— IMO Res.MSC.191(79),

— IMO Res.MSC.302(87).

— EN 60945:2002 t3cznie z IEC 60945
Corr. 1 (2008),

— seria EN 61162:
EN 61162-1 (2011)
EN 61162-2 (1998)
EN 61162-3 (2008)
EN 61162-450 (2011),

— EN 61996-2:2008,

— EN 62288:2014.

Lub,

— IEC 60945:2002 Igcznie z IEC
60945 Corr. 1 (2008),

— seria IEC 61162:
IEC 61162-1 ed4.0 (2010-11)
IEC 61162-2 ed1.0 (1998-09)

IEC 61162-3 edl.2 skonsolidowana
z aml ed. 1.0 (2010-11) oraz am?2
ed. 1.0 (2014-07)

[EC 61162-450 ed1.0 (2011-06),
— IEC 61996-2 (2007),
— IEC 62288 Ed. 2.0 (2014-07).

B+D
B+E
B+F

31.8.2019
@
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6

MED/4.47

Uproszczony rejestrator danych z pod-
rézy (S-VDR)

Wymagania dotyczace homologacji typu
— SOLAS 74 Reg. V/20.

Przew6z i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. V/20.

— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res.MSC.163(78),

— IMO Res.MSC.191(79),

— IMO Res.MSC.302(87).

EN 60945:2002 fgcznie z IEC 60945
Corr. 1 (2008),

seria EN 61162:
EN 61162-1 (2016)
EN 61162-2 (1998)

EN 61162-3 (2008)
+A2(2014)

EN 61162-450 (2011))+A1(2016),
EN 61996-2:2008,
EN 62288:2014.

+A1(2010)

Lub:

[EC 60945:2002 lacznie z IEC
60945 Corr. 1 (2008),

seria IEC 61162:
IEC 61162-1 (2016)
IEC 61162-2 ed1.0 (1998-09)

IEC 61162-3 ed1.2 skonsolidowana
z aml ed. 1.0 (2010-11) oraz am2
ed. 1.0 (2014-07)

[EC 61162-450 ed1.0 (2011-06)
z am1(2016),

IEC 61996-2 (2007),
IEC 62288 Ed. 2.0 (2014-07).

B+D
B+E
B+F

19.6.2018

29.8.2021
(D)

MED/4.47

Uproszczony rejestrator danych z pod-
rézy (S-VDR)

(NOWY WIERSZ)

Wymagania dotyczace homologacji typu
— SOLAS 74 Reg. V/20.

Przewdz i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. V/20.

— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res.MSC.163(78),

— IMO ResMSC.191(79),

— IMO Res.MSC.302(87).

EN 60945:2002 lacznie z IEC 60945
Corr. 1: 2008,

seria EN 61162:
EN 61162-1: 2016
EN 61162-2: 1998

EN 61162-3: 2008 +Al: 2010
+A2:2014

IEC 61162-450:2018,
EN 61996-2:2008,

B+D
B+E
B+F

13.9.2019
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— EN 62288:2014,

IEC 62923-1:2018,
IEC 62923-2:2018.

Lub:

[EC 60945:2002 1lacznie z IEC
60945 Corr. 1: 2008,

seria IEC 61162:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 ed1.0: 1998-09

IEC 61162-3 ed1.2 skonsolidowana
z Al Ed. 1.0: 2010-11 oraz A2 Ed.
1.0: 2014-07

IEC 61162-450:2018,

IEC 61996-2: 2007,

[EC 62288 Ed. 2.0: 2014-07,
IEC 62923-1:2018,

IEC 62923-2:2018.

Pozycja MED[4.48 ,Mechanicznie sterowany podno$nik” zostala celowo pozostawiona pusta (zgodnie z IMO Res. MSC.308(88), obowigzujgcg w dniu 1 lipca 2012 r., w ktérej nakazuje
sie: ,Nie uzywac mechanicznie sterowanego podnosnika”)

MED/4.49 Wymagania dotyczace homologacji typu — IMO Res. A.1045(27), ze zmianami, B+D
Drabinka pilotowa — SOLAS 74 Reg. V[23, — 1SO 799:2004. B+E

— SOLAS 74 Reg. X[3. B+F

G

Przewéz i wymagania eksploatacyjne

— SOLAS 74 Reg. V/23,

— IMO Res. A.1045(27),

— IMO MSC/Circ.1428.
MED/4.50 Wymagania dotyczace homologacji typu — EN 60945:2002 lgcznie z IEC 60945 B+D 31.8.2019
Odbiornik systemu DGPS — SOLAS 74 Reg. V/18, Corr. 1 (2008), BAE )

— SOLAS 74 Reg. X/3, — EN 61108-1:2003, B+F

— EN 61108-4:2004, G

610T°6°¢1
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1 2 3 4 5 6
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, | — seria EN 61162:
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13. EN 61162-1 (2011)
EN 61162-2 (1998)
EN 61162-3 (2008)
Przewéz i wymagania eksploatacyjne EN 61162-450 (2011),
— SOLAS 74 Reg. V]19, — EN 62288:2014.
— IMO Res.A.694(17), Lub,
— IMO ResMSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, | " choicoi0r e 5 1k
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13. 60945 Corr. 1 (2008),
— IMO Res.MSC.112(73), — ITEC 61108-1 (2003),
— IMO Res.MSC.114(73), — IEC 61108-4 (2004),
— IMO ResMSC.191(79), — seria [EC 61162:
— IMO Res.MSC.302(87). IEC 61162-1 ed4.0 (2010-11)
IEC 61162-2 ed1.0 (1998-09)
[EC 61162-3 ed1.2 skonsolidowana
z aml ed. 1.0 (2010-11) oraz am2
ed. 1.0 (2014-07)
IEC 61162-450 ed1.0 (2011-06),
— IEC 62288 Ed. 2.0 (2014-07).
MED/4.50 Wymagania dotyczgce homologadji typu — EN 60945:2002 tgcznie z IEC 60945 B+D 19.6.2018 29.8.2021
Odbiornik systemu DGPS — SOLAS 74 Reg. V/18, Corr. 1 (2008), B+E )
— SOLAS 74 Reg. X[3, — EN'61108-1:2003, B+F
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, | — EN 61108-4:2004, G

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13.

Przew6z i wymagania eksploatacyjne

— SOLAS 74 Reg. V/19,

— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13,

seria EN 61162:
EN 61162-1 (2016)
EN 61162-2 (1998)

EN 61162-3 (2008) +A1(2010)
+A2(2014)

EN 61162-450 (2011))+A1(2016),
EN 62288:2014.

Y9T/L€T T
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— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13. | Lub:
— IMO ResMSC.112(73), — IEC 60945:2002 lgcznie z IEC
— IMO Res.MSC.114(73), 60945 Corr. 1 (2008),
— IMO ResMSC.191(79), — IEC 61108-1 (2003),
— IMO ResMSC.302(87). — IEC 61108-4 (2004),
— seria IEC 61162:
IEC 61162-1 (2016)
IEC 61162-2 ed1.0 (1998-09)
IEC 61162-3 edl.2 skonsolidowana
z aml ed. 1.0 (2010-11) oraz am2
ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450 ed1.0 (2011-06)
z am1(2016),
— IEC 62288 Ed. 2.0 (2014-07).
MED/4.50 Wymagania dotyczace homologacji typu — EN 60945:2002 facznie z IEC 60945 B+D 13.9.2019
Odbiornik systemu DGPS — SOLAS 74 Reg. V/18, Corr. 1: 2008, B+E
(NOWY WIERSZ) — SOLAS 74 Reg. X[3, — EN'61108-1:2003, B+F
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, | — EN 01108-4:2004, G

IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13.

Przewdz i wymagania eksploatacyjne

SOLAS 74 Reg. V/19,
IMO Res.A.694(17),

IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13,
IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13.
IMO Res.MSC.112(73),
IMO Res.MSC.114(73)
IMO Res.MSC.191(79)
IMO Res.MSC.302(87).

s

’

— seria EN 61162:
EN 61162-1: 2016
EN 61162-2: 1998

EN 61162-3: 2008 +Al: 2010
+A2:2014

IEC 61162-450:2018,
— EN 62288:2014,
— [EC 62923-1:2018,
— [EC 62923-2:2018.
Lub:

— IEC 60945:2002 Igcznie z IEC
60945 Corr. 1: 2008,

— IEC 61108-1: 2003,
— [EC 61108-4: 2004,
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— seria IEC 61162:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 ed1.0: 1998-09

IEC 61162-3 ed1.2 skonsolidowana
z Al Ed. 1.0: 2010-11 oraz A2 Ed.
1.0: 2014-07

IEC 61162-450:2018,
— IEC 62288 Ed. 2.0: 2014-07,
— IEC 62923-1:2018,
— IEC 62923-2:2018.

MED/4.51
Odbiornik systemu DGLONASS

Wymagania dotyczace homologadji typu

— SOLAS 74 Reg. V/18,

— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13.

Przewéz i wymagania eksploatacyjne

— SOLAS 74 Reg. V/19,

— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13.
— IMO Res.MSC.113(73),
— IMO Res.MSC.114(73)
— IMO Res.MSC.191(79)
— IMO Res.MSC.302(87).

’

’

— EN 60945:2002 facznie z IEC 60945
Corr. 1 (2008),

— EN 61108-2:1998,

— EN 61108-4:2004,

— seria EN 61162:
EN 61162-1 (2011)
EN 61162-2 (1998)
EN 61162-3 (2008)
EN 61162-450 (2011),

— EN 62288:2014.

Lub,

— IEC 60945:2002 Igcznie z IEC
60945 Corr. 1 (2008),

— IEC 61108-2 Ed. 1.0 (1998),
— IEC 61108-4 (2004),
— seria [EC 61162:
IEC 61162-1 ed4.0 (2010-11)
IEC 61162-2 ed1.0 (1998-09)

B+D
B+E
B+F

31.8.2019
M
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IEC 61162-3 edl.2 skonsolidowana
z aml ed. 1.0 (2010-11) oraz am2
ed. 1.0 (2014-07)
IEC 61162-450 ed1.0 (2011-06),
— IEC 62288 Ed. 2.0 (2014-07).
MED/4.51 Wymagania dotyczace homologacji typu — EN 60945:2002 lacznie z IEC 60945 B+D 19.6.2018 29.8.2021
Odbiornik systemu DGLONASS — SOLAS 74 Reg. V/18, Corr. 1 (2008), BE )
— SOLAS 74 Reg. X[3, — EN'61108-2:1998, B+F
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, | — EN 61108-4:2004, G

IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13.

Przewéz i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. V/19,

IMO Res.A.694(17),

IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13,
IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13.
IMO Res.MSC.113(73),

IMO Res.MSC.114(73),

IMO Res.MSC.191(79)
IMO Res.MSC.302(87).

s

— seria EN 61162:
EN 61162-1 (2016)
EN 61162-2 (1998)

EN 61162-3 (2008) +A1(2010)
+A2(2014)

EN 61162-450 (2011))+A1(2016),
— EN 62288:2014.
Lub:

— IEC  60945:2002 lacznie z IEC
60945 Corr. 1 (2008),

— IEC 61108-2 Ed. 1.0 (1998),
— IEC 61108-4 (2004),
— seria [EC 61162:

IEC 61162-1 (2016)

IEC 61162-2 ed1.0 (1998-09)

IEC 61162-3 ed1.2 skonsolidowana
z aml ed. 1.0 (2010-11) oraz am2
ed. 1.0 (2014-07)

[EC 61162-450 ed1.0 (2011-06)
z am1(2016),

— IEC 62288 Ed. 2.0 (2014-07).
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MED/4.51 Wymagania dotyczace homologacji typu — EN 60945:2002 lacznie z IEC 60945 B+D 13.9.2019
Odbiornik systemu DGLONASS — SOLAS 74 Reg. V/18, Corr. 1: 2008, B+E
(NOWY WIERSZ) — SOLAS 74 Reg. X/3, — EN 61108-2:1998, B+F
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, | — EN 61108-4:2004, G

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13.

Przewéz i wymagania eksploatacyjne

— SOLAS 74 Reg. V[19,

— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13.

— IMO Res.MSC.113(73),

— IMO Res.MSC.114(73)

— IMO Res.MSC.191(79)
(87)

)~
)~

’

’

— IMO Res.MSC.302(87).

— seria EN 61162:
EN 61162-1: 2016
EN 61162-2: 1998

EN 61162-3: 2008 +Al: 2010
+A2:2014

IEC 61162-450:2018,
— EN 62288:2014,
— [EC 62923-1:2018,
— [EC 62923-2:2018.
Lub:

— [EC 60945:2002 l3cznie z IEC
60945 Corr. 1: 2008,

— IEC 61108-2 Ed. 1.0: 1998,
— I[EC 61108-4: 2004,
— seria [EC 61162:

IEC 61162-1:2016

IEC 61162-2 ed1.0: 1998-09

IEC 61162-3 ed1.2 skonsolidowana
z Al Ed. 1.0: 2010-11 oraz A2 Ed.
1.0: 2014-07

IEC 61162-450:2018,
— IEC 62288 Ed. 2.0: 2014-07,
— IEC 62923-1:2018,
— IEC 62923-2:2018.

891/L€T 1
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MED/4.52 Wymagania dotyczace homologacji typu — EN 60945:2002 lacznie z IEC 60945 B+D
Dzienna lampa sygnalizacyjna — SOLAS 74 Reg. V[18, Corr. 1: 2008, B+E
— SOLAS 74 Reg. X/3, — 150 25861:2007. B+F
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code), Lub:
_ ) — IEC 60945:2002 Iacznie z IEC
IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code). 60945 Comr 12 2008,
— 18O 25861:2007.
Przew6z i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. V/19,
— IMO Res.A.694(17),
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code),
— IMO Res.MSC.95(72),
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code).
MED/4.53 Wymagania dotyczace homologacji typu — 1SO 8729-2:2009, B+D
Aktywny reflektor radarowy — SOLAS 74 Reg. V[18, — EN 60945:2002 lacznie z IEC 60945 B+E
— SOLAS 74 Reg. X[3, Corr. 1: 2008. B+F
Lub: G

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13.

Przew6z i wymagania eksploatacyjne

— SOLAS 74 Reg. V[19,

— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13.
— IMO Res.MSC.164(78),

— ITU-R M.1176-1 (02/13).

= =

— 1SO 8729-2:2009,

— IEC 60945:2002 Igcznie z IEC
60945 Corr. 1: 2008.
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MED/4.54 Wymagania dotyczace homologacji typu — 1SO 25862:2009, B+D
Urzadzenie do brania namiaréw — SOLAS 74 Reg. V/18. — EN 60945:2002 lacznie z IEC 60945 B+E
Corr. 1: 2008. B+F
Lub: G
Przewéz i wymagania eksploatacyjne — ISO 25862:2009,
— SOLAS 74 Reg. V[19. — IEC 60945:2002 Igcznie z IEC
60945 Corr. 1: 2008.
MED/4.55 Wymagania dotyczace homologacji typu — EN 60945:2002 lgcznie z IEC 60945 B+D
Poszukiwawczo-ratownicze urzadzenia | — SOLAS 74 Reg. 1114, Corr. 1: 2008, B+E
lokalizacyjne (SRLD): — SOLAS 74 Reg. IV/14. — EN 61097-14:2010. B+F
Wyposazenie AIS SART Lub: G
— IEC 60945:2002 lacznie z IEC
Przew6z i wymagania eksploatacyjne 60945 Corr. 1: 2008,
— SOLAS 74 Reg. I11/6, — IEC 61097-14: 2010.
— SOLAS 74 Reg. I1I[26,
— SOLAS 74 Reg. IV[7,
— IMO Res.MSC.246(83),
— ITU-R M.1371-5: 2014,
— IMO Res.MSC.302(87).
MED/4.55 Wymagania dotyczace homologadji typu — EN 60945:2002 tgcznie z I[EC 60945 B+D
Poszgkiwe}wczo-ratownicze urzadzenia | SOLAS 74 Reg. 111/4, Corr. 1: 2008, B+E
lokalizacyjne (SRLD): — EN 61097-14:2010. B+F
Wyposazenie AIS SART — SOLAS 74 Reg. IV]14. Lub: G

Przewdz i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. 111/6,

— SOLAS 74 Reg. I1I[26,

— SOLAS 74 Reg. IV]7,

— IEC 60945:2002 lacznie z IEC
60945 Corr. 1: 2008,

— IEC 61097-14: 2010.

0L1/L€T 1
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— IMO Res.MSC.246(83),
— ITU-R M.1371-5: 2014,
MED/4.56 Wymagania dotyczace homologacji typu — EN 60945:2002 lacznie z IEC 60945 B+D 31.8.2019
Wyposazenie systemu Galileo — SOLAS 74 Reg. V[18, Corr. 1 (2008), B+E )
— SOLAS 74 Reg. X[3, — EN'61108-3:2010, B+F
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, | — Seria EN 61162: G
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13.|  EN 61162-1(2011)
EN 61162-2 (1998)
EN 61162-3 (2008)
EN 61162-450 (2011),
Przew6z i wymagania eksploatacyjne — EN 62288:2014.
— SOLAS 74 Reg. V/19, Lub,
— IMO Res.A.694(17), — IEC 60945:2002 Igcznie z IEC
_ MO ResA.813(19) 60945 Corr. 1 (2008),
— IMO ResMSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, | — [EC 61108-3 (2010),
— IMO ResMSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13, | — Scria IEC 61162:
_ MO ResMSC191(79) IEC 61162-1 ed4.0 (2010-11)
— IMO ResMSC.233(82), [EC 61162-2 ed1.0 (1998-09)
— o ResCo025) SR S ool
ed. 1.0 (2014-07)
IEC 61162-450 ed1.0 (2011-06),
— IEC 62288 Ed. 2.0 (2014-07).
MED/4.56 Wymagania dotyczace homologacji typu — EN 60945:2002 fgcznie z IEC 60945 B+D 19.6.2018 29.8.2021
Wyposazenie systemu Galileo — SOLAS 74 Reg. V[18, Corr. 1 (2008), B+E )]
— SOLAS 74 Reg. X[3, — EN'61108-3:2010, B+F
G
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— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, | — seria EN 61162:
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13. EN 61162-1 (2016)
EN 61162-2 (1998)
Przewéz i wymagania eksploatacyjne 5112(26011146)2-3 (2008)  +A1(2010)
— SOLAS 74 Reg. V/19, EN 61162-450 (2011))+A1(2016),
— IMO Res.A.694(17), N 622882014,
— IMO Res.A.813(19), Lub:
— IMO ResMSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, | _ [xc 609452002 lacznie z IEC
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13. 60945 Corr. 1 (2008),
— IMO Res.MSC.191(79), [EC 61108-3 (2010),
— IMO Res.MSC.233(82), seria [EC 61162:
— IMO Res.MSC.302(87). IEC 61162-1 (2016)
IEC 61162-2 ed1.0 (1998-09)
IEC 61162-3 ed1.2 skonsolidowana
z aml ed. 1.0 (2010-11) oraz am2
ed. 1.0 (2014-07)
I[EC 61162-450 ed1.0 (2011-06)
z am1(2016),
IEC 62288 Ed. 2.0 (2014-07).
MED/4.56 Wymagania dotyczace homologacji typu EN 60945:2002 lacznie z IEC 60945 B+D 13.9.2019
Wyposazenie systemu Galileo — SOLAS 74 Reg. V/18, Corr. 1: 2008, B+E
(NOWY WIERSZ) — SOLAS 74 Reg. X/3, EN 61108-3:2010, B+F
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, seria EN 61162: G

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13.

Przewéz i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. V[19,

— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res.A.813(19),

EN 61162-1: 2016
EN 61162-2: 1998

EN 61162-3: 2008 +Al: 2010
+A2:2014

IEC 61162-450:2018,
EN 62288:2014,

IEC 62923-1:2018,
IEC 62923-2:2018.
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— IMO Res.MSC.36(63)-(
— IMO Res.MSC.97(73)~(
— IMO Res.MSC.191(79),
— IMO Res.MSC.233(82),

(87)

— IMO Res.MSC.302(87).

1994 HSC Code) 13
2000 HSC Code) 13.

Lub:

— IEC 60945:2002 lacznie z IEC
60945 Corr. 1: 2008,

— IEC 61108-3: 2010,
— seria [EC 61162:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 ed1.0: 1998-09

IEC 61162-3 ed1.2 skonsolidowana
z Al Ed. 1.0: 2010-11 oraz A2 Ed.
1.0: 2014-07

IEC 61162-450:2018,
— IEC 62288 Ed. 2.0: 2014-07,
— IEC 62923-1:2018,
— IEC 62923-2:2018.

MED/4.57

System alarmu  wachtowego
mostku nawigacyjnym (BNWAS)

na

Wymagania dotyczace homologacji typu
— SOLAS 74 Reg. V/18.

Przewéz i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. V[19,

— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res.MSC.128(75),

— IMO Res.MSC.191(79),

— IMO Res.MSC.302(87),

— MSC.1/Circ.1474.

— EN 60945:2002 fgcznie z IEC 60945
Corr. 1 (2008),

— seria EN 61162:
EN 61162-1 (2011)
EN 61162-2 (1998)
EN 61162-3 (2008)
EN 61162-450 (2011),
— EN 62288:2014,

— IEC 62616(2010) tacznie z IEC
62616 Corr. 1 (2012).

Lub,

— IEC 60945:2002 lacznie z IEC
60945 Corr. 1 (2008),

— seria IEC 61162:
IEC 61162-1 ed4.0 (2010-11)
IEC 61162-2 ed1.0 (1998-09)

B+D
B+E
B+F
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1 2 3 4 5 6
[EC 61162-3 edl.2 skonsolidowana
z aml ed. 1.0 (2010-11) oraz am2
ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450 ed1.0 (2011-06),
— IEC 62288 Ed. 2.0 (2014-07),
— IEC 62616(2010) Igcznie z IEC
62616 Corr. 1 (2012).
MED/4.57 Wymagania dotyczace homologacji typu — EN 60945:2002 lgcznie z IEC 60945 B+D 19.6.2018 29.8.2021
System alarmu  wachtowego na | — SOLAS 74 Reg. V[18. Corr. 1 (2008), B+E )
mostku nawigacyjnym (BNWAS) — seria EN 61162: B+F
EN 61162-1 (2016) c

Przewéz i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. V/19,

— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res.MSC.128(75),

— IMO Res.MSC.191(79),

— IMO Res.MSC.302(87),

— MSC.1/Circ.1474.

EN 61162-2 (1998)

EN 61162-3 (2008) +A1(2010)
+A2(2014)

EN 61162-450 (2011))+A1(2016),
— EN 62288:2014,

— IEC 62616(2010) lacznie z IEC
62616 Corr. 1 (2012).

Lub:

— IEC 60945:2002 lacznie z IEC
60945 Corr. 1 (2008),

— seria IEC 61162:
IEC 61162-1 (2016)
IEC 61162-2 ed1.0 (1998-09)

IEC 61162-3 ed1.2 skonsolidowana
z aml ed. 1.0 (2010-11) oraz am2
ed. 1.0 (2014-07)

[EC 61162-450 ed1.0 (2011-06)
z am1(2016),

— IEC 62288 Ed. 2.0 (2014-07),

— IEC 62616(2010) tacznie z IEC
62616 Corr. 1 (2012).
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1 2 3 4 5
MED/4.57 Wymagania dotyczace homologacji typu — EN 60945:2002 lacznie z IEC 60945 B+D 13.9.2019
System alarmu  wachtowego na | — SOLAS 74 Reg. V[18. Corr. 1: 2008, B+E
mostku nawigacyjnym (BNWAS) — seria EN 61162: B+F
(NOWY WIERSZ) EN 61162-1: 2016 G

Przew6z i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. V[19,

— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res.MSC.128(75),

— IMO Res.MSC.191(79),

— IMO Res.MSC.302(87),

— MSC.1/Circ.1474.

EN 61162-2: 1998

EN 61162-3: 2008 +Al: 2010
+A2:2014

IEC 61162-450:2018,
— EN 62288:2014,

— IEC 62616: 2010 Igcznie z IEC
62616 Corr. 1: 2012,

— [EC 62923-1:2018,
— [EC 62923-2:2018.
Lub:

— IEC 60945:2002 Igcznie z IEC
60945 Corr. 1: 2008,

— seria IEC 61162:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 ed1.0: 1998-09

IEC 61162-3 ed1.2 skonsolidowana
z Al Ed. 1.0: 2010-11 oraz A2 Ed.
1.0: 2014-07

IEC 61162-450:2018,
— IEC 62288 Ed. 2.0: 2014-07,

— IEC 62616: 2010 Igcznie z IEC
62616 Corr. 1: 2012,

— IEC 62923-1:2018,
— IEC 62923-2:2018.
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MED/4.58 Wymagania dotyczace homologacji typu — EN 60945:2002 lacznie z IEC 60945 B+D 31.8.2019
System odbioru dzwicku — SOLAS 74 Reg. V/18, Corr. 1 (2008), BAE )
— SOLAS 74 Reg. X/3, — seria EN 61162: B+F
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code), EN 61162-1 (2011) G
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code). EN 61162-2 (1998)
EN 61162-3 (2008)
EN 61162-450 (2011),
Przew6z i wymagania eksploatacyjne — EN 62288:2014,
— SOLAS 74 Reg. V/19, — 1SO 14859:2012.
— IMO Res.A.694(17), .
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code), _IEC 609452002 laczmie z IEC
— IMO Res.MSC.86(70), 60945 Corr. 1 (2008),
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code). — seria IEC 61162:
— IMO ResMSC.191(79), IEC 61162-1 ed4.0 (2010-11)
— IMO Res.MSC.302(87). IEC 61162-2 ed1.0 (1998-09)
IEC 61162-3 ed1.2 skonsolidowana
z aml ed. 1.0 (2010-11) oraz am2
ed. 1.0 (2014-07)
IEC 61162-450 ed1.0 (2011-06),
— IEC 62288 Ed. 2.0 (2014-07),
— 1SO 14859:2012.
MED/4.58 Wymagania dotyczace homologacii typu — EN 60194256%)(;02 lacznie z IEC 60945 B+D 19.6.2018 29.8.2021
System odbioru dZwigku — SOLAS 74 Reg. V/18 orr. 1 ( ) B+E 0
N ’ ’ — seria EN 61162: B+F
— 4 Reg. X[3,
SOLAS 74 Reg. X[3 EN 61162-1 (2016) C

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code),
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code).

Przewéz i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. V/19,
— IMO Res.A.694(17),

EN 61162-2 (1998)

EN 61162-3 (2008) +A1(2010)
+A2(2014)

EN 61162-450 (2011))+A1(2016),
— EN 62288:2014,
— 1SO 14859:2012.
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1 2 3 4 5
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code), Lub:
— IMO Res.MSC.86(70), — [EC  60945:2002 facznie z IEC
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code). 60945 Corr. 1 (2008),
— IMO Res.MSC.191(79), — seria [EC 61162:
— IMO Res.MSC.302(87). IEC 61162-1 (2016)
[EC 61162-2 ed1.0 (1998-09)
IEC 61162-3 edl.2 skonsolidowana
z aml ed. 1.0 (2010-11) oraz am2
ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450 edl.0 (2011-06)
z am1(2016),
— IEC 62288 Ed. 2.0 (2014-07),
— 1SO 14859:2012.
MED/4.58 Wymagania dotyczace homologacji typu — EN 60945:2002 Iacznie z IEC 60945 B+D 13.9.2019
System odbioru dzwigku — SOLAS 74 Reg. V[18, Corr. 1: 2008, B+E
(NOWY WIERSZ) — SOLAS 74 Reg. X[3, — seria EN 61162: B+F
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code), EN 61162-1: 2016 G

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code).

Przewéz i wymagania eksploatacyjne

— SOLAS 74 Reg. V[19,

— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code),
— IMO Res.MSC.86(70),

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code).
— IMO Res.MSC.191(79),

— IMO Res.MSC.302(87).

EN 61162-2: 1998

EN 61162-3: 2008 +Al: 2010
+A2:2014

IEC 61162-450:2018,
— EN 62288:2014,
— [EC 62923-1:2018,
— [EC 62923-2:2018,
— 1SO 14859:2012.
Lub:

— IEC 60945:2002 lacznie z IEC
60945 Corr. 1: 2008,

— seria [EC 61162:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 ed1.0: 1998-09
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3

IEC 61162-3 ed1.2 skonsolidowana
z Al Ed. 1.0: 2010-11 oraz A2 Ed.
1.0: 2014-07

IEC 61162-450:2018,
— IEC 62288 Ed. 2.0: 2014-07,
— IEC 62923-1:2018,
— IEC 62923-2:2018,
— ISO 14859:2012.

MED/4.59

Zintegrowany system nawigacyjny

Wymagania dotyczace homologadji typu

— SOLAS 74 Reg. V/15,

— SOLAS 74 Reg. V/18,

— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13.

Przew6z i wymagania eksploatacyjne

— SOLAS 74 Reg. V/19,

— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13.
— IMO Res.MSC.191(79)
— IMO Res.MSC.252(83)
— IMO Res. MSC.302(87).

s

’

— EN 60945:2002 facznie z IEC 60945
Corr. 1 (2008),

— seria EN 61162:
EN 61162-1 (2011)
EN 61162-2 (1998)
EN 61162-3 (2008)
EN 61162-450 (2011),
— EN 62288:2014,
— IEC 61924-2 Ed. 1.0 (2012-12).
Lub,

— IEC  60945:2002 lacznie z IEC
60945 Corr. 1 (2008),

— seria IEC 61162:
IEC 61162-1 ed4.0 (2010-11)
IEC 61162-2 ed1.0 (1998-09)

IEC 61162-3 edl.2 skonsolidowana
z aml ed. 1.0 (2010-11) oraz am2
ed. 1.0 (2014-07)

IEC 61162-450 ed1.0 (2011-06),
— 1IEC 62288 Ed. 2.0 (2014-07),
— IEC 61924-2 Ed. 1.0 (2012-12).

B+D
B+E
B+F

31.8.2019
M
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MED/4.59 Wymagania dotyczace homologacji typu — EN 60945:2002 lacznie z IEC 60945 B+D 19.6.2018 29.8.2021
Zintegrowany system nawigacyjny — SOLAS 74 Reg. V[15, Corr. 1 (2008), B+E )
— SOLAS 74 Reg. V/18, — seria EN 61162: B+F
— SOLAS 74 Reg. X/3, EN'61162-1 (2016) G
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, EN 61162-2 (1998)
- +
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13. EIX , (26011146)2 3 (2008)  +A1(2010)
EN 61162-450 (2011))+A1(2016),
— EN 62288:2014,
— IEC 61924-2 Ed. 1.0 (2012-12).
Przewéz i wymagania eksploatacyjne Lub:
— SOLAS 74 Reg. V|19, — IEC  60945:2002 lacznie z IEC
— IMO Res.A.694(17), 60945 Corr. 1 (2008),
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, | — seria IEC 61162:
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13 IEC 61162-1 (2016)
— IMO Res.MSC.191(79), [EC 61162-2 ed1.0 (1998-09)
— IMO Res.MSC.252(83), [EC 61162-3 ed1.2 skonsolidowana
— IMO Res. MSC.302(87). 2ot ("2%12'_%7()2010'“) oraz am3
[EC 61162-450 ed1.0 (2011-06)
z am1(2016),
— IEC 62288 Ed. 2.0 (2014-07),
— IEC 61924-2 Ed. 1.0 (2012-12).
MED/4.59 Wymagania dotyczace homologacji typu — EN 60945:2002 lgcznie z IEC 60945 B+D 13.9.2019
Zintegrowany system nawigacyjny — SOLAS 74 Reg. V[15, Corr. 1: 2008, B+E
(NOWY WIERSZ) — SOLAS 74 Reg. V/18, — seria EN 61162: B+F
EN 61162-1: 2016 G

— SOLAS 74 Reg. X/3,
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— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13.

Przew6z i wymagania eksploatacyjne

— SOLAS 74 Reg. V/19,

— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13.
— IMO Res.MSC.191(79),

— IMO Res.MSC.252(83)
— IMO Res. MSC.302(87).

’

EN 61162-2: 1998

EN 61162-3: 2008 +Al: 2010
+A2:2014

IEC 61162-450:2018,

EN 62288:2014,

IEC 61924-2 Ed. 1.0: 2012-12,
IEC 62923-1:2018,

IEC 62923-2:2018.

Lub:

[EC 60945:2002 l3cznie z IEC
60945 Corr. 1: 2008,

seria IEC 61162:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 ed1.0: 1998-09

IEC 61162-3 ed1.2 skonsolidowana
z Al Ed. 1.0: 2010-11 oraz A2 Ed.
1.0: 2014-07

IEC 61162-450:2018,

IEC 62288 Ed. 2.0: 2014-07,
IEC 61924-2 Ed. 1.0: 2012-12,
IEC 62923-1:2018,

IEC 62923-2:2018.

5. Wyposazenie radiokomunikacyjne

Uwagi do sekgji 5: Wyposazenie radiokomunikacyjne.

Kolumna 3: w przypadku sprzecznosci miedzy wymogami cyrkularza IMO MSC/Circ.862 oraz wymaganiami odpowiednich norm dotyczacych badan pierwszenstwo majg wymogi IMO

MSC/Circ.862.

Kolumna 3: W przypadku sprzecznosci migdzy warunkami, wymogami i badaniami w tabeli 5 i tabeli 6 normy IEC 60945 oraz innymi wymienionymi normami (tj. normami ETSI)

pierwszeristwo majg warunki, wymogi i badania okre§lone w normie IEC 60945.

081//£T 1
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Pierwsze wpro-

Ostatnie umie-

Numer i nazwa pozycji Prawidto SOLAS 174.26. zmijmlami (;lr\j}éodpowiednie Normy dotyczace badan Moduldy oreny wadzenie do szczenie na
rezolucje 1 cyrkularze zZgodnosci Obrotu Statku
1 2 3 4 5 6
MED/5.1 Wymagania dotyczace homologacji typu — IMO MSC/Circ.862, B+D 21.3.2019
Radiostacjfi VHF zapewniajaca nadawa- | — SOLAS 74 Reg. IV/14, — EN 60945:2002 lacznie z IEC 60945 B+E (I1m)
e odi kot k| 5015 74 g 3 Core. 1 200
telefordi — IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14, | — Seria EN 61162,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14. |~ gg)SI EN 300 338-1 V1.3.1 {2010-
— ETSI EN 300 338-2 V1.3.1 (2010-
02),
Przewéz i wymagania eksploatacyjne o EZ)SI EN 301 843-2 V1.2.1 (2004-
— SOLAS 74 Reg. IV/7, — ETSI EN 301 925 V1.4.1 (2013-05).
— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res.A.385(X),
— IMO Res.A.524(13),
— IMO Res.A.694(17),
— IMO Res.A.803(19),
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14.
— IMO MSC/Circ.862,
— IMO MSC.1/Circ.1460,
— IMO COMSAR Circ.32,
— ITU-R M.489-2 (10/95),
— ITU-R M.493-13 (10/09),
— ITU-R M.541-9 (05/04),
— ITU-R M.689-3 (03/12).
MED/5.1 Wymagania dotyczace homologacji typu — IMO MSC/Circ.862, B+D 16.3.2017 1.2.2020
Radiostacja VHF zapewniajaca nadawa- | — SOLAS 74 Reg. IV/14, — EN 60945:2002 lacznie z IEC 60945 B+E (I
nie i odbi6r sygnatow cyfrowego selek- | ¢ A 74 Reg. X/3, Corr. 1 (2008), B+F

tywnego wywolania (DSC) oraz radio-
telefonii
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1 2 3 4 5 6
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14, seria EN 61162:
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14. EN 61162-1 (2011)
EN 61162-2 (1998)
EN 61162-3 (2008)

Przewdz i wymagania eksploatacyjne EN 61162-450 (2011),

— SOLAS 74 Reg. IV/7, ETSI EN 300 338-1 V1.3.1 (2010-

— SOLAS 74 Reg. X/3, 02),

— IMO Res.A.385(X), ETSI EN 300 338-2 V1.3.1 (2010-

— IMO Res.A.524(13), 02),

— IMO ResA.694(17), g’g)SI EN 301 843-2 V2.1. 1 (2016-

— IMO Res.A.803(19) ETSI EN 301 925 V1.4.1 (2013-05).

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14.

— IMO MSC/Circ.862,

— IMO MSC.1/Circ.1460,

— IMO COMSAR C(irc.32,

— ITU-R M.489-2 (10/95),

— ITU-R M.493-14 (09/15),

— ITU-R M.541-10 (10/15).
MED/5.1 Wymagania dotyczace homologacji typu IMO MSC/Circ.862, B+D 19.6.2018 29.8.2021
Radiostacja VHF zapewniajaca nadawa- | — SOLAS 74 Reg. IV/14, EN 60945:2002 acznie z IEC 60945 B+E (I
nie i odbi6r sygnatow cyfrowego selek- | ¢ A 74 Reg. X/3, Corr. 1 (2008), B+F

tywnego wywolania (DSC) oraz radio-
telefonii

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14.

Przewéz i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. IV[7,

— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res.A.385(X),

seria EN 61162:
EN 61162-1 (2016)
EN 61162-2 (1998)

EN 61162-3 (2008) +A1(2010)
+A2(2014)

EN 61162-450 (2011))+A1(2016),

ETSI EN 300 338-1 V1.4.1 (2017-
02),

781460 1
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1 2 3 4 5
— IMO Res.A.524(13), — ETSI EN 300 338-2 V1.4.1 (2017-
— IMO Res.A.694(17), 02),
MO Res.A803(19), 52)51 EN 301 843-2 V2.1. 1 (2016-
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14, FTSI EN 301 925 V1.5.1 (2017-10).
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14,
— IMO MSC/Circ.862,
— IMO MSC.1/Circ.1460,
— IMO COMSAR Circ.32,
— ITU-R M.489-2 (10/95),
— ITU-R M.493-14 (09/15),
— ITU-R M.541-10 (10/15).
MED/5.1 Wymagania dotyczace homologacji typu IMO MSC/Circ.862, B+D 13.9.2019
Radiostacja VHF zapewniajaca nadawa- | — SOLAS 74 Reg. IV/14, EN 60945:2002 lacznie z IEC 60945 B+E
nie i odbi6r sygnatow cyfrowego selek- | ¢ Aq 74 Reg. X/3, Corr. 1: 2008, B+F

tywnego wywolania (DSC) oraz radio-
telefonii

(NOWY WIERSZ)

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14.

Przewéz i wymagania eksploatacyjne

SOLAS 74 Reg. IV[7,
SOLAS 74 Reg. X/3,
IMO Res.A.385(X),

(
IMO Res.A.524(13)

(

(

),
),

IMO Res.A.694

13
17
IMO Res.A.803(19

IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14,
IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14,

seria EN 61162:
EN 61162-1: 2016
EN 61162-2: 1998

EN 61162-3: 2008 +Al: 2010
+A2:2014

IEC 61162-450:2018,

ETSI EN 300 338-1 V1.4.1 (2017-
02),

ETSI EN 300 338-2 V1.4.1 (2017-
02),

ETSI EN 301 843-2 V2.2. 1 (2017-
11),

ETSI EN 301 925 V1.5.1 (2017-10),
IEC 62923-1:2018,
IEC 62923-2:2018.
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1 2 3 4 6
— IMO Res. MSC.302(87),
— IMO MSC/Circ.862, IMO MSC/Circ.862,
— IMO MSC.1/Circ.1460, [EC 60945:2002 1lacznie z IEC
— IMO COMSAR Circ.32, 60945 Corr. 1: 2008,
— ITU-R M.489-2 (10/95), IEC 61097-3: 2017,
— ITU-R M.493-14 (09/15), IzE()Clg 61097-7: 1996 with Aml:
— ITU-R M.541-10 (10/15). seria IEC 61162:
[EC 61162-1:2016
[EC 61162-2 ed1.0: 1998-09
[EC 61162-3 ed1.2 skonsolidowana
z Al Ed. 1.0: 2010-11 oraz A2 Ed.
1.0: 2014-07
[EC 61162-450:2018,
[EC 62923-1:2018,
IEC 62923-2:2018.
MED/5.2 Wymagania dotyczace homologacji typu EN 60945:2002 lacznie z IEC 60945 B+D 21.3.2019
Odbiornik nastuchowy VHF DSC — SOLAS 74 Reg. IV/14, Corr. 1 (2008), B+E (11D
seria EN 61162, B+F

— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14.

Przew6z i wymagania eksploatacyjne

— SOLAS 74 Reg. IV[7,

— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res.A.803(19),

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14.

ETSI EN 300 338-1 V1.3.1 (2010-
02),

ETSI EN 300 338-2 V1.3.1 (2010-
02),

ETSI EN 301 033 V1.4.1 (2013-09),

ETSI EN 301 843-2 V1.2.1 (2004-
06).
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1 2 3 4 5 6
— IMO COMSAR Circ.32,
— ITU-R M.489-2 (10/95),
— ITU-R M.493-13 (10/09),
— ITU-R M.541-9 (05/04)
MED/5.2 Wymagania dotyczace homologacji typu EN 60945:2002 lacznie z IEC 60945 B+D 16.3.2017 1.2.2020
Odbiornik nastuchowy VHF DSC — SOLAS 74 Reg. IV/14, Corr. 1 (2008), B+E (I11)
— SOLAS 74 Reg. X3, seria EN 61162: B+F
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14, EN61162-1 (2011)
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14. |  EN 61162-2(1998)
EN 61162-3 (2008)
EN 61162-450 (2011),
ETSI EN 300 338-1 V1.3.1 (2010-
Przew6z i wymagania eksploatacyjne 2_12,)51 EN 300 3382 V13.1 (2010-
— SOLAS 74 Reg. IV/7, 02),
— SOLAS 74 Reg. X[3, ETSI EN 301 033 V1.4.1 (2013-09),
— IMO Res.A.694(17), ETSI EN 301 843-2 V2.1.1 (2016-
— IMO Res.A.803(19), 03).
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14.
— IMO COMSAR Circ.32,
— ITU-R M.489-2 (10/95),
— ITU-R M.493-14 (09/15),
— ITU-R M.541-10 (10/15).
MED/5.2 Wymagania dotyczace homologacji typu EN 60945:2002 lacznie z IEC 60945 B+D 19.6.2018 29.8.2021
Odbiornik nastuchowy VHF DSC — SOLAS 74 Reg. IV/14, Corr. 1 (2008), B+E (111
seria EN 61162: B+F

— SOLAS 74 Reg. X/3,

EN 61162-1 (2016)
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1 2 3 4 5
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14, EN 61162-2 (1998)
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14. EN 61162-3 (2008) +A1(2010)
+A2(2014)
EN 61162-450 (2011))+A1(2016),
Przewdz 1 wymagania eksploatacyjne ETSI EN 300 338-1 V1.4.1 (2017-
— SOLAS 74 Reg. IV/7, 02),
— SOLAS 74 Reg. XJ3, 1(5)2)51 EN 300 338-2 V1.4.1 (2017-
— IMO Res.A.694(17), ETSI EN 301 033 V1.4.1 (2013-09),
— IMO Res.A.803(19), ETSI EN 301 843-2 V2.1.1 (2016-
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14, 03).
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14.
— IMO COMSAR Circ.32,
— ITU-R M.489-2 (10/95),
— ITU-R M.493-14 (09/15),
— ITU-R M.541-10 (10/15).
MED/5.2 Wymagania dotyczace homologacji typu EN 60945:2002 acznie z IEC 60945 B+D 13.9.2019
Odbiornik nastuchowy VHE DSC, — SOLAS 74 Reg. IV/14, Corr. 1: 2008, B+E
(NOWY WIERSZ) — SOLAS 74 Reg. X[3, seria EN 61162: B+F

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14.

Przewdz i wymagania eksploatacyjne

— SOLAS 74 Reg. IV/7,

— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res.A.803(19),

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14.

EN 61162-1: 2016
EN 61162-2: 1998

EN 61162-3: 2008 +Al: 2010
+A2:2014

IEC 61162-450:2018,

ETSI EN 300 338-1 V1.4.2 (2017-
11),

ETSI EN 300 338-2 V1.4.1 (2017-
02),

ETSIEN 301 033 V1.4.1 (2013-09),

ETSI EN 301 843-2 V2.2.1 (2017-
11),

981/L€T 1
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IMO Res. MSC.302(87),
IMO COMSAR Circ.32,
ITU-R M.489-2 (10/95),
ITU-R M.493-14 (09/15),
ITU-R M.541-10 (10/15).

— IEC 62923-1:2018,
— IEC 62923-2:2018.
Lub:

— IEC 60945:2002 Igcznie z IEC
60945 Corr. 1: 2008,

— [EC 61097-3: 2017,
— [EC 61097-8: 1998,
— seria [EC 61162:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 ed1.0: 1998-09

IEC 61162-3 ed1.2 skonsolidowana
z Al Ed. 1.0: 2010-11 oraz A2 Ed.
1.0: 2014-07

IEC 61162-450:2018,
— IEC 62923-1:2018,
— IEC 62923-2:2018.

MED/5.3

Odbiornik rozszerzonego wywotania
grupowego (NAVTEX)

Wymagania dotyczace homologadji typu

SOLAS 74 Reg. IV/14,
SOLAS 74 Reg. X/3,
IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14,

IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14.

Przew6z i wymagania eksploatacyjne

SOLAS 74 Reg. IV/7,

SOLAS 74 Reg. X/3,

IMO Res.A.694(17),

IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14,
IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14.
IMO Res.MSC.148(77),

— EN 60945:2002 t3cznie z IEC 60945
Corr. 1 (2008),

— ETSI EN 300 065-1 V1.2.1 (2009-
01),

— ETSI EN 301 843-4 V1.2.1 (2004-
06),

Lub,

— IEC  60945:2002 lacznie z IEC
60945 Corr. 1 (2008),

— IEC 61097-6 (2012-01).

B+D
B+E
B+F

21.3.2019
(II)
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— IMO COMSAR Circ.32,

— ITU-R M.540-2 (06/90),

— ITU-R M.625-4 (03/12).
MED/5.3 Wymagania dotyczace homologacji typu — EN 60945:2002 facznie z IEC 60945 B+D 16.3.2017 1.9.2020
Odbiornik rozszerzonego wywolania | — SOLAS 74 Reg. IV/14, Corr. 1 (2008), B+E (I
grupowego (NAVTEX) — SOLAS 74 Reg. X/3 — ETSI EN 300 065-1 V1.2.1 (2009- B+F

o 01),
— IMO ResMSC36(63)-(1994 HSC Code) 14, | _ Lrd bo 31 gas s va11 ot6.
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14. 03).
Lub,
p P ia ckspl . — IEC  60945:2002 I3gcznie z IEC
rzew6z i wymagania eksploatacyjne 60945 Corr. 1 (2008),

— SOLAS 74 Reg. IV/7, — IEC 61097-6 (2012-01).

— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14.

— IMO Res.MSC.148(77),

— IMO COMSAR Circ.32,

— ITU-R M.540-2 (06/90),

— ITU-R M.625-4 (03[12).
MED/5.3 Wymagania dotyczace homologacji typu — EN 60194256%)002 tacznie z IEC 60945 B+D 19.6.2018 29.8.2021
Odbiornik rozszerzonego wywolania | __ SOLAS 74 Reg. IV/14 Corr. 1 (2008), B+E (L)
grupowego (NAVTEX) g ’ — seria EN 61162: B+F

— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14.

Przewdz i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. IV/7,
— SOLAS 74 Reg. X/3,

EN 61162-1 (2016)
EN 61162-2 (1998)

EN 61162-3 (2008)
+A2(2014)

EN 61162-450 (2011))+A1(2016),

— ETSI EN 300 065-1 V1.2.1 (2016-
06),

+A1(2010)

881/L€T 1
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— IMO Res.A.694(17), — ETSI EN 301 843-4 V2.1.1 (2016-
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14, 03).
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14. Lub:
— IMO Res.MSC.148(77), - IéEOCg 456%2;‘3:%0(% o 8?““16 z IEC
— IMO COMSAR Circ.32, — seria IEC 61162:
— ITU-R M.540-2 (06/90), EC 61162-1 (2016)
— ITUR M.625-4 (03/12). IEC 61162-2 ed1.0 (1998-09)
[EC 61162-3 ed1.2 skonsolidowana
z aml ed. 1.0 (2010-11) oraz am2
ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450 ed1.0 (2011-06)
z am1(2016),
— IEC 61097-6 (2012-01).
MED/5.3 Wymagania dotyczace homologacji typu — EN 60945:2002 facznie z IEC 60945 B+D 13.9.2019
Odbiornik rozszerzonego wywolania | — SOLAS 74 Reg. IV/[14, Corr. 1: 2008, B+E
grupowego (NAVTEX) — SOLAS 74 Reg. X[3, — seria EN 61162: B+F

(NOWY WIERSZ)

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14.

Przew6z i wymagania eksploatacyjne

— SOLAS 74 Reg. IV/7,

— SOLAS 74 Reg. X[3,

— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14.
— IMO Res.MSC.148(77),

— IMO Res. MSC.302(87),

— IMO COMSAR C(irc.32,

— ITU-R M.540-2 (06/90),

— ITU-R M.625-4 (03/12).

EN 61162-1: 2016
EN 61162-2: 1998

EN 61162-3: 2008 +Al: 2010
+A2:2014

IEC 61162-450:2018,

— ETSI EN 300 065-1 V1.2.1 (2016-
06),

— ETSI EN 301 843-2 V2.2.1 (2017-
11),

— IEC 62923-1:2018,
— [EC 62923-2:2018.
Lub:

— IEC 60945:2002 lacznie z IEC
60945 Corr. 1: 2008,

— seria IEC 61162:
IEC 61162-1:2016

610T°6°¢1
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IEC 61162-2 ed1.0: 1998-09
[EC 61162-3 ed1.2 skonsolidowana
z Al Ed. 1.0: 2010-11 oraz A2 Ed.
1.0: 2014-07
[EC 61162-450:2018,
— IEC 61097-6 (2012-01),
— IEC 62923-1:2018,
— IEC 62923-2:2018.
MED/5.4 Wymagania dotyczace homologacji typu — EN 60945:2002 lacznie z IEC 60945 B+D 21.3.2019
Odbiornik EGC — SOLAS 74 Reg. IV/14, Corr. 1 (2008), B+E (I
— SOLAS 74 Reg. X3 — ETSI ETS 300 460 ed.1 (1996-05), BAF
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14, | — ETSIETS 300 460/A1 (1997-11),
— IMO ResMSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14, | — ETSLEN 300 829 V1.1.1 (1998-03),
— ETSI EN 301 843-1 V1.3.1 (2012-
08),
Lub,
Przewdz i wymagania eksploatacyjne — IEC  60945:2002 tycznie z IEC
60945 Corr. 1 (2008),
— SOLAS 74 Reg. IV/7, — IEC 61097-4 (2012).
— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res.A.570(14),
— IMO Res.A.694(17),
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14.
— IMO Res.MSC.306(87),
— IMO COMSAR Circ.32.
MED/5.4 Wymagania dotyczace homologacji typu — EN 60945:2002 lacznie z IEC 60945 B+D 16.3.2017 1.9.2020
Odbiornik EGC — SOLAS 74 Reg. IV/14, Corr. 1 (2008), BAE (111
— ETSIETS 300 460 ed.1 (1996-05), B+F

— SOLAS 74 Reg. X/3,

061/L£T 1
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— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14, | — ETSIETS 300 460/A1 (1997-11),
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14. | — ETSI EN 301 843-1 V2.1.1 (2016-
03).
Lub,

Przewdz i wymagania eksploatacyjne — IEC  60945:2002 facznie z IEC

 SOLAS 74 Reg, IV]7, 60945 Corr. 1 (2008),

— SOLAS 74 Reg. X/3, — IEC 61097-4 (2012).

— IMO Res.A.570(14),

— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14.

— IMO Res.MSC.306(87),

— IMO COMSAR Circ.32.
MED/5.4 Wymagania dotyczace homologacji typu — EN 60945:2002 lgcznie z IEC 60945 B+D 19.6.2018 29.8.2021
Odbiornik EGC — SOLAS 74 Reg. IV/14, Corr. 1 (2008), B+E (1)

— SOLAS 74 Reg. X[3, — seria EN 61162: B+F

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14.

Przewdz i wymagania eksploatacyjne

— SOLAS 74 Reg. IV/7,

— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res.A.570(14),

— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14.
— IMO Res.MSC.306(87),

— IMO COMSAR Circ.32.

EN 61162-1 (2016)
EN 61162-2 (1998)

EN 61162-3 (2008) +A1(2010)
+A2(2014)

EN 61162-450 (2011))+A1(2016),
— ETSI ETS 300 460 ed.1 (1996-05),
— ETSI ETS 300 460/A1 (1997-11),

— ETSI EN 301 843-1 V2.1.1 (2016-
03).

Lub:

— IEC 60945:2002 lacznie z IEC
60945 Corr. 1 (2008),

— IEC 61097-4 (2016),
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— seria IEC 61162:

IEC 61162-1 (2016)

[EC 61162-2 ed1.0 (1998-09)

[EC 61162-3 ed1.2 skonsolidowana

z aml ed. 1.0 (2010-11) oraz am2

ed. 1.0 (2014-07)

[EC 61162-450 edl.0 (2011-06)

z am1(2016).
MED/5.4 Wymagania dotyczace homologacji typu — EN 60945:2002 lgcznie z IEC 60945 B+D 13.9.2019
0Odbiornik EGC — SOLAS 74 Reg. IV/14, Corr. 1: 2008, B+E
(NOWY WIERSZ) — SOLAS 74 Reg. X[3, — seria EN 61162: B+F

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14.

Przewéz i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. IV/7,
— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res.A.570(14),
— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14,

— IMO Res. MSC.302(87),
— IMO Res.MSC.306(87),
— IMO COMSAR Circ.32.

EN 61162-1: 2016
EN 61162-2: 1998

EN 61162-3: 2008 +Al: 2010
+A2:2014

IEC 61162-450:2018,
— ETSIETS 300 460 ed.1 (1996-05),
— ETSIETS 300 460/A1 (1997-11),

— ETSI EN 301 843-2 V2.2.1 (2017-
11),

— IEC 62923-1:2018,
— IEC 62923-2:2018.
Lub:

— IEC 60945:2002 Igcznie z IEC
60945 Corr. 1: 2008,

— [EC 61097-4: 2016,
— seria [EC 61162:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 ed1.0: 1998-09

T61/L€T 1
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IEC 61162-3 ed1.2 skonsolidowana
z Al Ed. 1.0: 2010-11 oraz A2 Ed.
1.0: 2014-07

IEC 61162-450:2018,
— IEC 62923-1:2018,
— IEC 62923-2:2018.

MED/5.5

Urzadzenie do odbioru morskich in-
formacji bezpieczenstwa (MSI) w pas-
mie HF (odbiornik waskopasmowej te-
legrafii dalekopisowej NBDP)

Wymagania dotyczace homologacji typu

SOLAS 74 Reg. IV/14,
SOLAS 74 Reg. X/3,
IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14,

IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14.

Przewéz i wymagania eksploatacyjne

SOLAS 74 Reg. V|7,
SOLAS 74 Reg. X/3,
IMO Res.A.694(17),
IMO Res.A.699(
IMO Res.A.700(
IMO Res.A.806(
IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14,
IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14.
IMO MSC.1/Circ.1460,
IMO COMSAR Circ.32,
ITU-R M.492-6 (10/95)
ITU-R M.540-2 (06/90)
ITU-R M.625-4 (03/12),
ITU-R M.688 (06/90).

)
),
),
)

’

17
17
19

)
)

— EN 60945:2002 tgcznie z IEC 60945
Corr. 1 (2008),

— seria EN 61162:
EN 61162-1 (2011)
EN 61162-2 (1998)
EN 61162-3 (2008)
EN 61162-450 (2011),
— ETSIETS 300 067 ed.1 (1990-11),

— ETSI ETS 300 067/A1 ed.1 (1993-
10),

Lub,

— [EC 60945:2002 l3cznie z IEC
60945 Corr. 1 (2008),

— seria IEC 61162:
IEC 61162-1 ed4.0 (2010-11)
IEC 61162-2 ed1.0 (1998-09)

IEC 61162-3 edl.2 skonsolidowana
z aml ed. 1.0 (2010-11) oraz am2
ed. 1.0 (2014-07)

IEC 61162-450 ed1.0 (2011-06),
— ETSIETS 300 067 ed.1 (1990-11),

— ETSI ETS 300 067/A1 ed.1 (1993-
10).

B+D
B+E
B+F

1.9.2020
(1)
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MED/5.5 Wymagania dotyczace homologacji typu — EN 60945:2002 lacznie z IEC 60945 B+D 19.6.2018 29.8.2021
Urzadzenie do odbioru morskich in- | — SOLAS 74 Reg. IV/14, Corr. 1 (2008), B+E (I1I)
fo'rmacji bezpiec'zer')stwa (MS]) w Paé- — SOLAS 74 Reg. X3, — seria EN 61162: B+F
mie HF (odbiornik waskopasmowej te- EN 61162-1 (2016)
legraﬁi dalekopisowej NBDP) — IMO ReSMSC36(6 3)-(1994 HSC COde) 14,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14. |  EN 61162-2(1998)
EN 61162-3 (2008) +A1(2010)
+A2(2014)
EN 61162-450 (2011))+A1(2016),
Przew6z i wymagania eksploatacyjne — ETSLETS 300 067 ed.1 (1990-11),
— SOLAS 74 Reg. IV[7 — ETSI ETS 300 067/A1 ed.1 (1993-
’ 10),
— SOLAS 74 Reg. X/3, )
Lub:
— IMO Res.A.694(17), .
— IEC 60945:2002 lacznie z IEC
— IMO Res.A.699(17), 60945 Corr. 1 (2008),
— IMO Res.A.700(17), — seria IEC 61162
— IMO Res.A.806(19), IEC 61162-1 (2016)
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14, IEC 61162-2 ed1.0 (1998-09)
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14. IEC 61162-3 edl1.2 skonsolidowana
— IMO MSC.1/Circ.1460, z aml ed. 1.0 (2010-11) oraz am?2
— IMO COMSAR Circ.32, ed. 1.0 (2014-07) ’
IEC 61162-450 ed1.0 (2011-006)
— ITU-R M.492-6 (10/95), 2 am1(2018),
— ITUR M.540-2 (06/90), — ETSIETS 300 067 ed.1 (1990-11),
— ITU-R M.625-4 (03/12), — ETSI ETS 300 067/A1 ed.1 (1993-
— ITU-R M.688 (06/90). 10).
MED/5.5 Wymagania dotyczace homologacji typu — EN 60945:2002 lgcznie z IEC 60945 B+D 13.9.2019
Urzadzenie do odbioru morskich in- | — SOLAS 74 Reg. IV/14, Corr. 1: 2008, B+E
formacji bezpieczefistwa (MS) w pas- | __ g1 ag 74 Reg. X/3, — seria EN 61162: B+F

mie HF (odbiornik waskopasmowej te-
legrafii dalekopisowej NBDP)

(NOWY WIERSZ)

EN 61162-1: 2016

Y61/L6T T
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— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14, EN 61162-2: 1998
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14. EN 61162-3: 2008 +Al: 2010
+A2:2014
[EC 61162-450:2018,
P . . ETSI ETS 300 067 ed.1 (1990-11),
Przew6z i wymagania eksploatacyjne
 SOLAS 74 Reg, IV17, }IE(T))SI ETS 300 067/A1 ed.1 (1993-
— SOLAS 74 Reg. X3, [EC 62923-1:2018,
— IMO Res.A.694(17), [EC 62923-2:2018.
— IMO Res.A.699(17), Lub:
— IMO Res.A.700(17), [EC 60945:2002 lgcznie z IEC
— IMO Res.A.806(19), 60945 Corr. 1: 2008,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14, seria [EC 61162:
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14, [EC 61162-1:2016
— IMO Res. MSC.302(87), [EC 61162-2 ed1.0: 1998-09
— IMO MSC.1/Circ.1460, [EC 61162-3 ed1.2 skonsolidowana
’ 1.0: 2014-07
— ITU-R M.492-6 (10/95),
[EC 61162-450:2018,
— ITU-R M.540-2 (06/90),
ETSI ETS 300 067 ed.1 (1990-11),
— ITU-R M.625-4 (03/12),
ETSI ETS 300 067/A1 ed.1 (1993-
— ITU-R M.688 (06/90). 10),
IEC 62923-1:2018,
[EC 62923-2:2018.
MED/5.6 Wymagania dotyczace homologacji typu IMO MSC/Circ.862, B+D
Radioplawa ratunkowa (EPIRB) wyko- | — SOLAS 74 Reg. IV/14, Uwaga: cyrkularz IMO MSC/Circ.862 B+E
rzystujgca lgczno$¢ satelitarng (COS- | _ ¢ A 74 Reg. X3 stosuje si¢ jedynie do dodatkowego B+F

PAS-SARSAT) na czestotliwosci 406
MHz

urzadzenia do zdalnej aktywacji,
a nie do samej radioplawy.
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— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14, | — EN 60945:2002 lacznie z IEC 60945
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14. Corr. 1: 2008,
— ETSIEN 300 066 V1.3.1 (2001-01).
Lub:

Przew6z i wymagania eksploatacyjne — IMO MSC/Circ.862

— SOLAS 74 Reg. IV/7, Uwaga: cyrkularz IMO MSC/Circ.862

— IMO Res.A.662(16), stosuje si¢ jedynie do dodatkowego

— IMO Res.A.694(17), urzgdzema 40 ;dalnej aktywacji,

a nie do samej radioplawy.

— IMO Res.A.696(17), — IEC  60945:2002 lacznie z IEC

— IMO Res.A.810(19), 60945 Corr. 1: 2008,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14, | — IEC 61097-2 ed3.0: 2008.

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14,

— IMO MSC/Circ.862,

— IMO COMSAR C(irc.32,

— ITU-R M.633-4 (12/10),

— ITU-R M.690-3 (03/15).
Pozycja MED/5.7 ,Ratunkowa radioplawa satelitarna (EPIRB) na pasmo L (INMARSAT)”, — pozycja celowo pozostawiona pusta.
Pozycja MED/5.8 ,Odbiornik MF DSC”, — pozycja celowo pozostawiona pusta.
Pozycja MED/5.9 ,Generator radiotelefonicznych sygnaléw alarmowych”, — pozycja celowo pozostawiona pusta.
MED/5.10 Wymagania dotyczace homologadji typu — IMO MSC/Circ.862, B+D 21.3.2019
R.ad‘iostac.j/a MF zaE)ewniajqca nadawa- | __ SOLAS 74 Reg. IV/14, — EN 60945:2002 lacznie z IEC 60945 B+E (I1I)
nie i odbiér sygnatoéw cyfrowego selek- Corr. 1 (2008), B+F

tywnego wywolania (DSC) oraz radio-
telefonii

Uwaga: zgodnie z decyzjami IMO
i ITU, w normach dotyczacych badan
nie stosuje si¢ juz wymagan dotyczg-
cych generatora radiotelefonicznych
sygnatéw alarmowych i nadawania na
H3E.

SOLAS 74 Reg. X/3,
IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14,

IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14.

Przewdz i wymagania eksploatacyjne

SOLAS 74 Reg. IV/9,
SOLAS 74 Reg. IV/10,

— seria EN 61162,

— ETSI EN 300 338-1 V1.3.1 (2010-
02),

— ETSI EN 300 338-2 V1.3.1 (2010-
02),

— ETSI EN 300 373-1 V1.4.1 (2013-
09),

— ETSI EN 301 843-5 V1.1.1(2004-
06).
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— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res.A.804(19),

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14.
— IMO MSC.1/Circ.1460,

— IMO COMSAR Circ.32,

— ITU-R M.493-13 (10/09),

— ITU-R M.541-9 (05/04).

MED/5.10

Radiostacja MF zapewniajgca nadawa-
nie 1 odbiér sygnatéw cyfrowego selek-
tywnego wywolania (DSC) oraz radio-
telefonii

Uwaga: zgodnie z decyzjami IMO
i ITU, w normach dotyczacych badan
nie stosuje si¢ juz wymagan dotycza-
cych generatora radiotelefonicznych
sygnatéw alarmowych i nadawania na
H3E.

Wymagania dotyczace homologacji typu

— SOLAS 74 Reg. IV[14,

— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14.

Przew6z i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. IV/9,

— SOLAS 74 Reg. IV/10,

— IMO Res.A.694(17)
— IMO Res.A.804(19)
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14.
— IMO MSC.1/Circ.1460,

— IMO COMSAR Circ.32,

— ITU-R M.493-14 (09/15),

— ITU-R M.541-10 (10/15),

— ITU-R M.1173-1 (03/12).

)

’

IMO MSC/Circ.862,

EN 60945:2002 fgcznie z IEC 60945
Corr. 1 (2008),

seria EN 61162:

EN 61162-1 (2011)
EN 61162-2 (1998)
EN 61162-3 (2008)
EN 61162-450 (2011),

ETSI EN 300 338-1 V1.3.1 (2010-
02),
ETSI EN 300 338-2 V1.3.1 (2010-
02),
ETSI EN 300 373-1 V1.4.1 (2013-
09),

ETSI EN 301 843-5 V2.1.1 (2016-
03).

B+D
B+E
B+F

16.3.2017

1.9.2020
(1)
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MED/5.10 Wymagania dotyczace homologacji typu IMO MSC/Circ.862, B+D 19.6.2018 29.8.2021
Radiostacja MF zapewniajagca nadawa- | — SOLAS 74 Reg. IV/14, EN 60945:2002 lacznie z IEC 60945 B+E (I1m)
et odi o o | 0145 74 e Co 200
telefordi — IMO ResMSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14, seria EN 61162:
Uwaga: zgodnie 7 decyziami IMO | — IMO ResMSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14.| ~ EN 611621 (2016)
i ITU, w normach dotyczacych badan EN 61162-2 (1998)
nie stosuje si¢ juz wymagan dotycz- EN 61162-3 (2008) +A1(2010)
cych generatora radiotelefonicznych +A2(2014)
tow al h i i Przew6z i wymagania eksploatacyjne
af%?a 6w alarmowych i nadawania na wymag p Vj EN 61162-450 (2011))+A1(2016),
: — SOLAS 74 Reg. IV/9,
ETSI EN 300 338-1 V1.4.1 (2017-
— SOLAS 74 Reg. IV/10, 02),
— SOLAS 74 Reg. X/3, ETSI EN 300 338-2 V1.4.1 (2017-
— IMO Res.A.694(17), 02),
— IMO Res.A.804(19), ETSI EN 300 373-1 V1.4.1 (2013-
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14, 09)
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14. 52)51 EN 301 843-5> V2.1.1 (2016-
— IMO MSC.1/Circ.1460,
— IMO COMSAR Circ.32,
— ITU-R M.493-14 (09/15),
— ITU-R M.541-10 (10/15),
— ITU-R M.1173-1 (03/12).
MED/5.10 Wymagania dotyczace homologacji typu IMO MSC/Circ.862, B+D 13.9.2019
R.ad'iostac.j,a MF zapewniajaca nadawa- | _ ¢ A 74 Reg. IV/14, EN 60945:2002 lacznie z IEC 60945 B+E
nie i odbidr sygnatéw cyfrowego selek- Corr. 1: 2008, B+F

tywnego wywolania (DSC) oraz radio-
telefonii

Uwaga: zgodnie z decyzjami IMO
i ITU, w normach dotyczacych badan
nie stosuje si¢ juz wymagan dotycza-
cych generatora radiotelefonicznych
sygnaléw alarmowych i nadawania na
H3E.

(NOWY WIERSZ)

— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14.

Przew6z i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. IV/9,
— SOLAS 74 Reg. IV/10,

seria EN 61162:
EN 61162-1: 2016
EN 61162-2: 1998

EN 61162-3: 2008 +Al: 2010
+A2:2014

IEC 61162-450:2018,
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— SOLAS 74 Reg. X/3, — ETSI EN 300 338-1 V1.4.2 (2017-
— IMO Res.A.694(17), 11),
— IMO Res.A.804(19), — 1(5)2)51 EN 300 338-2 V1.4.1 (2017-
— IMO ResMSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14, | Lo o 300 3731 viad (2013-
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14, 09),
— IMO Res. MSC.302(87), — ETSI EN 301 843-2 V2.2.1 (2017-
— IMO MSC.1/Circ.1460, 11),
— IMO COMSAR Circ.32, — IEC 62923-1:2018,
— ITU-R M.493-14 (09/15), — IEC 62923-2:2018.
— ITU-R M.541-10 (10/15), Lub:
— ITU-R M.1173-1 (03/12). — IEC  60945:2002 Igcznie z IEC
60945 Corr. 1: 2008,
— IEC 61097-3: 2017,
— IEC 61097-9: 1997,
— seria [EC 61162:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 ed1.0: 1998-09
[EC 61162-3 ed1.2 skonsolidowana
z Al Ed. 1.0: 2010-11 oraz A2 Ed.
1.0: 2014-07
IEC 61162-450:2018,
— IEC 62923-1:2018,
— IEC 62923-2:2018.
MED/5.11 Wymagania dotyczace homologacji typu — EN 60945:2002 lacznie z IEC 60945 B+D 21.3.2019
Odbiornik nastuchowy MF DSC — SOLAS 74 Reg. IV/14, Corr. 1 (2008), B+E (1)
— SOLAS 74 Reg. X[3, — seria EN 61162, B+F

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14.

Przew6z i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. IV/9,

— ETSI EN 300 338-1 V1.3.1 (2010-
02),

— ETSI EN 300 338-2 VI1.3.1 (2010-
02),

— ETSIEN 301 033 V1.4.1 (2013-09),

— ETSI EN 301 843-5 V1.1.1(2004-
06).
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— SOLAS 74 Reg. IV/10,

— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res.A.804(19),

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14.
— IMO COMSAR Circ.32,

— ITU-R M.493-13 (10/09),

— ITU-R M.541-9 (05/04),

— ITUR M.1173-1 (03/12).

MED)/5.11
Odbiornik nastuchowy MF DSC

Wymagania dotyczace homologacji typu

— SOLAS 74 Reg. IV/14,

— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14.

Przew6z i wymagania eksploatacyjne

— SOLAS 74 Reg. IV/9,

— SOLAS 74 Reg. IV/10,

— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res.A.804(19),

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14.
— IMO COMSAR C(irc.32,

— ITU-R M.493-14 (09/15),

— ITU-R M.541-10 (10/15),

— ITU-R M.1173-1 (03/12).

EN 60945:2002 fgcznie z IEC 60945
Corr. 1 (2008),

seria EN 61162:
EN 61162-1 (2011)
EN 61162-2 (1998)
EN 61162-3 (2008)
EN 61162-450 (2011),

ETSI EN 300 338-1 V1.3.1 (2010-
02),

ETSI EN 300 338-2 V1.3.1 (2010-
02),

ETSIEN 301 033 V1.4.1 (2013-09),

ETSI EN 301 843-5 V2.1.1 (2016-
03).

B+D
B+E
B+F

16.3.2017

1.9.2020
(1)
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MED/5.11 Wymagania dotyczace homologacji typu EN 60945:2002 acznie z IEC 60945 B+D 19.6.2018 29.8.2021
Odbiornik nastuchowy MF DSC — SOLAS 74 Reg. IV/14, Corr. 1 (2008), BAE (1)
— SOLAS 74 Reg. X/3, seria EN 61162: B+F
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14, EN 61162-1 2016,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14. |  EN 61162-2(1998),
EN 61162-3 (2008) +A1(2010)
+A2(2014),
Przewdz i wymagania eksploatacyjne EN 61162-450 (2011))+A1(2016),
— SOLAS 74 Reg. IV[9, ETSI EN 300 338-1 V1.4.1 (2017-
— SOLAS 74 Reg. IV/10, 02),
— SOLAS 74 Reg. X/3, ETSI EN 300 338-2 V1.4.1 (2017-
02),
— IMO Res.A.694(17), )
ETSI EN 301 033 V1.4.1 (2013-09),
— IMO Res.A.804(19),
ETSI EN 301 843-5 V2.1.1 (2016-
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14, 03).
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14.
— IMO COMSAR Circ.32,
— ITU-R M.493-14 (09/15),
— ITU-R M.541-10 (10/15),
— ITU-R M.1173-1 (03/12).
MED/5.11 Wymagania dotyczace homologadji typu EN 601?4256(2)202 lacznie z IEC 60945 B+D 13.9.2019
Odbiornik nastuchowy MF DSC — SOLAS 74 Reg. IV/14 ort. - ' B+E
(NOWY WIERSZ) seria EN 61162: B+F

— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14.

Przewéz i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. IV[9,

— SOLAS 74 Reg. IV/10,

— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res.A.804(19),

EN 61162-1: 2016
EN 61162-2: 1998

EN 61162-3: 2008 +Al: 2010
+A2:2014

IEC 61162-450:2018,

ETSI EN 300 338-1 V1.4.2 (2017-
11),

ETSI EN 300 338-2 V1.4.1 (2017-
02),

ETSI EN 301 033 V1.4.1 (2013-09),
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— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14, | — ETSI EN 301 843-5 V2.2.1 (2017-
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14, 11),
— IMO Res. MSC.302(87), — IEC 62923-1:2018,
— IMO COMSAR Circ.32, — IEC 62923-2:2018.
— ITU-R M.493-14 (09/15), Lub:
— ITUR M.541-10 (10/15), e as 0452008 ;4“2““" z IEC
— ITU-R M.1173-1 (03/12). — IEC 61097-3: 2017,
— [EC 61097-8: 1998,
— seria IEC 61162:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 ed1.0: 1998-09
[EC 61162-3 ed1.2 skonsolidowana
z Al Ed. 1.0: 2010-11 oraz A2 Ed.
1.0: 2014-07
IEC 61162-450:2018,
— 1EC 62923-1:2018,
— IEC 62923-2:2018.
MED/5.12 Inmarsat-B SES — ta pozycja zostala skreslona, poniewaz ustuga Inmarsat-B SES jest niedostgpna od 31 grudnia 2016 r.
MED/5.13 Wymagania dotyczace homologadji typu — IMO MSC/Circ.862, B+D 21.3.2019
oy el sy (59 40| 015 74w 14 N 09452002 a2 EC g0oss | v m

— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14.

Przewéz i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. IV/10,

— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res.A.570(14),

— IMO Res.A.664(16),

Uwaga dotyczaca Res. A.644(16): stosuje si¢
jedynie w przypadku, gdy stacja Inmarsat C
obstuguje funkcje EGC

— seria EN 61162,

— ETSI ETS 300 460 ed.1 (1996-05),
— ETSIETS 300 460/A1 (1997-11),
— ETSIEN 300 829 V1.1.1 (1998-03),

— ETSI EN 301 843-1 V1.3.1 (2012-
08).

Lub,

— IEC  60945:2002 Iacznie z IEC
60945 Corr. 1 (2008),

— IEC 61097-4 (2012),
— IEC 61162 Series.

707/L€T 1

[1d ]

lorysfedomy nun Amopdzin yuuarzg

610T°6°¢1



2

IMO Res.A.694(17),

IMO Res.A.807(19),

IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14,
IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14.
IMO Res.MSC.306(87),

IMO MSC/Circ.862,

IMO COMSAR Circ.32.

MED/5.13

Statkowy terminal satelitarny (SES) do
facznosci satelitarnej Inmarsat-C

Wymagania dotyczace homologacji typu

SOLAS 74 Reg. IV/14,

SOLAS 74 Reg. X/3,

IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14,
IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14.

Przew6z i wymagania eksploatacyjne

SOLAS 74 Reg. IV/10,
SOLAS 74 Reg. X/3,
IMO Res.A.570(14),
IMO Res.A.664(16),

Uwaga dotyczaca Res. A.664(16): stosuje si¢
jedynie w przypadku, gdy stacja Inmarsat C
obstuguje funkcje EGC

IMO Res.A.694(17),

IMO Res.A.807(19),

IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14,
IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14.
IMO Res.MSC.306(87),

IMO MSC/Circ.862,

IMO COMSAR Circ.32.

— IMO MSC/Circ.862,

— EN 60945:2002 fgcznie z IEC 60945
Corr. 1 (2008),

— seria EN 61162:

EN 61162-1 (2011)

EN 61162-2 (1998)

EN 61162-3 (2008)

EN 61162-450 (2011),
— ETSIETS 300 460 ed.1 (1996-05),
— ETSI ETS 300 460/A1 (1997-11),

— ETSI EN 301 843-1 V2.1.1 (2016-
03).

Lub,

— IEC  60945:2002 Iacznie z IEC
60945 Corr. 1 (2008),

— IEC 61097-4 (2012),

— seria [EC 61162:
IEC 61162-1 ed4.0 (2010-11)
IEC 61162-2 ed1.0 (1998-09)

IEC 61162-3 ed1.2 skonsolidowana
z aml ed. 1.0 (2010-11) oraz am?2
ed. 1.0 (2014-07)

[EC 61162-450 ed1.0 (2011-06).

B+D
B+E
B+F

16.3.2017

1.9.2020
(II)
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MED/5.13 Wymagania dotyczace homologacji typu — IMO MSC/Circ.862, B+D 19.6.2018 29.8.2021
Statkowy terminal satelitarny (SES) do | — SOLAS 74 Reg. IV/14, — EN 60945:2002 lacznie z IEC 60945 B+E (I1m)
facznosci satelitarnej Inmarsat-C — SOLAS 74 Reg. X3, Corr. 1 (2008), B+F
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14, | — Seria EN 61162:
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14. |  EN 61162-1(2016)
EN 61162-2 (1998)
EN 61162-3 (2008) +A1(2010)
+A2(2014)
Przewéz i wymagania eksploatacyjne EN 61162-450 (2011))+A1(2016),
— SOLAS 74 Reg. IV/10, — ETSIETS 300 460 ed.1 (1996-05),
— SOLAS 74 Reg. X/3, — ETSIETS 300 460/A1 (1997-11),
— IMO Res.A.570(14), — ETSI EN 301 843-1 V2.1.1 (2016-
— IMO Res.A.664(16), 03)-
Uwaga dotyczaca Res. A.664(16): stosuje si¢ Lub:
jedynie w przypadku, gdy stacja Inmarsat C | — IEC  60945:2002 facznie z IEC
obstuguje funkcje EGC 60945 Corr. 1 (2008),
— IMO Res.A.694(17), — IEC 61097-4 (2012),
— IMO Res.A.807(19), — seria [EC 61162:
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14, IEC 61162-1 (2016)
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14. IEC 61162-2 ed1.0 (1998-09)
— IMO Res.MSC.306(87), [EC 61162-3 ed1.2 skonsolidowana
) z aml ed. 1.0 (2010-11) oraz am2
— IMO MSC/Circ.862, ed. 1.0 (2014-07)
— IMO COMSAR Circ.32. [EC 61162-450 ed1.0 (2011-06)
z am1(2016).
MED/5.13 Wymagania dotyczace homologacji typu — IMO MSC/Circ.862, B+D 13.9.2019
Statkowy terminal satelitarny (SES) do | — SOLAS 74 Reg. IV/14, — EN 60945:2002 lacznie z IEC 60945 B+E
tacznosci satelitarnej Inmarsat-C — SOLAS 74 Reg. X3, Corr. 1: 2008, B+F

(NOWY WIERSZ)
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— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14, seria EN 61162:
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14. EN 61162-1: 2016
EN 61162-2: 1998
EN 61162-3: 2008 +Al: 2010
Przewéz i wymagania eksploatacyjne +A2:2014
— SOLAS 74 Reg. IV[10, IEC 61162-450:2018,
— SOLAS 74 Reg. X/3, ETSI ETS 300 460 ed.1 (1996-05),
— IMO Res.A.570(14), ETSI ETS 300 460/A1 (1997-11),
— IMO Res.A.664(16), ETSI EN 301 843-1 V2.2.1 (2017-
Uwaga dotyczaca Res. A.664(16): stosuje sie 1),
jedynie w przypadku, gdy stacja Inmarsat C IEC 62923-1:2018,
obstuguje funkcje EGC IEC 62923-2:2018.
— IMO Res.A.694(17), Lub:
— IMO Res.A.807(19), I[EC  60945:2002 lacznie z IEC
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14, 60945 Corr. 1: 2008,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14, IEC 61097-4: 2012,
— IMO Res. MSC.302(87), seria IEC 61162:
— IMO Res.MSC.306(87), IEC 61162-1:2016
— IMO MSC/Circ.862, [EC 61162-2 ed1.0: 1998-09
— IMO COMSAR Circ.32. [EC 61162-3 edl.2 skonsolidowana
z Al Ed. 1.0: 2010-11 oraz A2 Ed.
1.0: 2014-07
IEC 61162-450:2018,
IEC 62923-1:2018,
IEC 62923-2:2018.
MED/5.14 Wymagania dotyczace homologacji typu IMO MSC/Circ.862, B+D 21.3.2019
Radiostacja MF/HF zapewniajaca nad- | — SOLAS 74 Reg. IV/14, EN 60945:2002 lacznie z IEC 60945 B+E (1)
awanie i odbi6r sygnaléw cyfrowego | _ ¢ A5 74 Reg. X/3, Corr. 1 (2008), B+F

selektywnego wywolania (DSC), was-
kopasmowej telegrafii bezposredniej
(NBDP) oraz radiotelefonii

610T°6°¢1

[1d ]

lorysfedomy nun Amopdzin yuuarzg

S07/LET 1



1 2 3 4 5 6
Uwaga: zgodnie z decyzjami IMO | — IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14, seria EN 61162,
i ITU, w normach dotyezacych badaft | 1y pes MsC.97(73)-(2000 HSC Code) 14. ETSI ETS 300 067 ed.1 (1990-11),
nie stosuje si¢ juz wymagan dotycza-
cych generatora radiotelefonicznych ETSI ETS 300 067/A1 ed.1 (1993-
sygnaléw alarmowych i nadawania na 10),
A3H. Przew6z i wymagania eksploatacyjne ETSI EN 300 338-1 V1.3.1 (2010-
— SOLAS 74 Reg. IV/10, 02),
— SOLAS 74 Reg. X/3, ETSI EN 300 338-2 V1.3.1 (2010-
— IMO Res.A.694(17), 02),
MO Res A.806(19), ggil EN 300 373-1 V1.4.1 (2013-
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14, ETSI EN 301 843-5 V1.1.1(2004-
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14. 06).
— IMO MSC/Circ.862,
— IMO MSC.1/Circ.1460,
— IMO COMSAR Circ.32,
— ITU-R M.476-5 (10/95),
— ITU-R M.492-6 (10/95),
— ITU-R M.493-13 (10/09),
— ITU-R M.541-9 (05/04),
— ITU-R M.625-4 (03/12),
— ITU-R M.1173-1 (03/12).
MED/5.14 Wymagania dotyczace homologacji typu IMO MSC/Circ.862, B+D 16.3.2017 1.9.2020
Radiostacja MF/HF zapewniajaca nad- | — SOLAS 74 Reg. IV/14, EN 60945:2002 lacznie z IEC 60945 B+E (I
awanie i odbi6r sygnatow cyfrowego | _ ¢y ag 74 Reg. X/3, Corr. 1 (2008), B+F

selektywnego wywolania (DSC), was-
kopasmowej telegrafii bezposredniej
(NBDP) oraz radiotelefonii

Uwaga: zgodnie z decyzjami IMO
i ITU, w normach dotyczacych badan
nie stosuje si¢ juz wymagan dotycza-
cych generatora radiotelefonicznych
sygnatéw alarmowych i nadawania na
A3H.

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14.

Przewdz i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. IV/10,

— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res.A.694(17),

seria EN 61162:

EN 61162-1 (2011)

EN 61162-2 (1998)

EN 61162-3 (2008)

EN 61162-450 (2011),

ETSI ETS 300 067 ed.1 (1990-11),

ETSI ETS 300 O67/A1 ed.1 (1993-
10),

90¢/L€T 1
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— IMO Res.A.806(19), ETSI EN 300 338-1 V1.3.1 (2010-
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14, 02),
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14. 52)51 EN 300 338-2 V1.3.1 (2010-
— IMO MSC/Circ862, ETSI EN 300 373-1 V1.4.1 (2013-
— IMO MSC.1/Circ.1460, 09),
— IMO COMSAR Circ.32, ETSI EN 301 843-5 V2.1.1 (2016-
— ITU-R M.476-5 (10/95), 03).
— ITU-R M.492-6 (10/95),
— ITU-R M.493-14 (09/15),
— ITU-R M.541-10 (10/15)
— ITU-R M.625-4 (03/12),
— ITU-R M.1173-1 (03/12).
MED/5.14 Wymagania dotyczace homologacji typu IMO MSC/Circ.862, B+D 19.6.2018 29.8.2021
Radiostacja MF/HF zapewniajaca nad- | — SOLAS 74 Reg. IV/14, EN 60945:2002 acznie z IEC 60945 B+E (II)
awanie i odbi6r sygnaléw cyfrowego | __ ¢ A5 74 Reg. X/3, Corr. 1 (2008), B+F

selektywnego wywolania (DSC), was-
kopasmowej telegrafii bezposredniej
(NBDP) oraz radiotelefonii

Uwaga: zgodnie z decyzjami IMO
i ITU, w normach dotyczacych badan
nie stosuje si¢ juz wymagan dotycza-
cych generatora radiotelefonicznych
sygnaléw alarmowych i nadawania na
A3H.

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14.

Przew6z i wymagania eksploatacyjne

— SOLAS 74 Reg. IV/10,

— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res.A.806(19),

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14,
— IMO MSC/Circ.862,

— IMO MSC.1/Circ.1460,

— IMO COMSAR Circ.32,

seria EN 61162:
EN 61162-1 (2016)
EN 61162-2 (1998)

EN 61162-3 (2008) +A1(2010)
+A2(2014)

EN 61162-450 (2011))+A1(2016),
ETSI ETS 300 067 ed.1 (1990-11),

ETSI ETS 300 067/A1 ed.1 (1993-
10),
ETSI EN 300 338-1 V1.4.1 (2017-
02),
ETSI EN 300 338-2 V1.4.1 (2017-
02),
ETSI EN 300 373-1 V1.4.1 (2013-
09),

ETSI EN 301 843-5 V2.1.1 (2016-
03).

610T°6°¢1
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— ITU-R M.476-5 (10/95),
— ITU-R M.492-6 (10/95),
— ITU-R M.493-14 (09/15),
— ITU-R M.541-10 (10/15)
— ITU-R M.625-4 (03/12),
— ITU-R M.1173-1 (03/12).

MED/5.14

Radiostacja MF/HF zapewniajgca nad-
awanie 1 odbiér sygnaléw cyfrowego
selektywnego wywolania (DSC), was-
kopasmowej telegrafii bezposredniej
(NBDP) oraz radiotelefonii

Uwaga: zgodnie z decyzjami IMO
i ITU, w normach dotyczacych badan
nie stosuje si¢ juz wymagan dotycza-
cych generatora radiotelefonicznych
sygnatéw alarmowych i nadawania na
A3H.

(NOWY WIERSZ)

Wymagania dotyczace homologacji typu

— SOLAS 74 Reg. IV/14,

— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14.

Przew6z i wymagania eksploatacyjne

— SOLAS 74 Reg. IV/10,

— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res.A.806(19),

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14,
— IMO Res. MSC.302(87),

— IMO MSC/Circ.862,

— IMO MSC.1/Circ.1460,

— IMO COMSAR Circ.32,

— ITU-R M.476-5 (10/95),

— ITU-R M.492-6 (10/95),

— ITUR M.493-14 (09/15),

— ITU-R M.541-10 (10/15)

— ITU-R M.625-4 (03/12),

— ITU-R M.1173-1 (03/12).

IMO MSC/Circ.862,

EN 60945:2002 }acznie z IEC 60945
Corr. 1: 2008,

seria EN 61162:
EN 61162-1: 2016
EN 61162-2: 1998

EN 61162-3: 2008 +Al: 2010
+A2:2014

IEC 61162-450:2018,
ETSI ETS 300 067 ed.1 (1990-11),

ETSI ETS 300 067/A1 ed.1 (1993-
10),

ETSI EN 300 338-1 V1.4.2 (2017-
11),

ETSI EN 300 338-2 V1.4.1 (2017-
02),

ETSI EN 300 373-1 V1.4.1 (2013-
09),

ETSI EN 301 843-5 V2.2.1 (2017-
11),

IEC 62923-1:2018,
IEC 62923-2:2018.

Lub:

IMO MSC/Circ.862,

[EC 60945:2002 lacznie z IEC
60945 Corr. 1: 2008,

B+D
B+E
B+F

13.9.2019
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— [EC 61097-3: 2017,
— [EC 61097-9: 1997,
— seria [EC 61162:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 ed1.0: 1998-09

IEC 61162-3 ed1.2 skonsolidowana
z Al Ed. 1.0: 2010-11 oraz A2 Ed.
1.0: 2014-07

IEC 61162-450:2018,
— IEC 62923-1:2018,
— IEC 62923-2:2018.

MED/5.15

Skanujacy
ME/HF DSC

odbiornik

nastuchowy

Wymagania dotyczace homologadji typu

SOLAS 74 Reg. IV/14,
SOLAS 74 Reg. X/3,
IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14,

IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14.

Przew6z i wymagania eksploatacyjne

SOLAS 74 Reg. IV/10,

SOLAS 74 Reg. X3,

IMO Res.A.694(17),

IMO Res.A.806(19),

IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14,
IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14.
IMO COMSAR Circ.32,

ITU-R M.493-13 (10/09),

ITU-R M.541-9 (05/04)

— EN 60945:2002 t3cznie z IEC 60945
Corr. 1 (2008),

— seria EN 61162,

— ETSI EN 300 338-1 V1.3.1 (2010-
02),

— ETSI EN 300 338-2 V1.3.1 (2010-
02),

— ETSIEN 301 033 V1.4.1 (2013-09),

— ETSI EN 301 843-5 V1.1.1(2004-
06),

Lub,

— IEC 60945:2002 lacznie z IEC
60945 Corr. 1 (2008),

— IEC 61097-3 (1994),
— IEC 61097-8 (1998),
— IEC 61162 Series.

B+D
B+E
B+F

21.3.2019
(1)
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MED/5.15 Wymagania dotyczace homologacji typu — EN 60945:2002 lacznie z IEC 60945 B+D 16.3.2017 1.9.2020
Skanujacy  odbiornik  nastuchowy | — SOLAS 74 Reg. IV[14, Corr. 1 (2008), B+E (I
MF/HF DSC — SOLAS 74 Reg. X/3, — seria EN 61162: B+F
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14, EN 61162-1 (2011)
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14. | ~ EN 61162-2(1998)
EN 61162-3 (2008)
EN 61162-450 (2011),
. , , — ETSI EN 300 338-1 V1.3.1 (2010-
Przewdz i wymagania eksploatacyjne 02),
— SOLAS 74 Reg. IV/10, — ETSI EN 300 338-2 V1.3.1 (2010-
— SOLAS 74 Reg. X/3, 02),
— IMO Res.A.694(17), — ETSIEN 301 033 V1.4.1 (2013-09),
— IMO Res.A.806(19), — ETSI EN 301 843-5 V2.1.1 (2016-
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14, 03).
— IMO ResMSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14, | L4P:
— IMO COMSAR Circ.32, T 456%?);‘5:%0(%08?““1"' z IEC
— ITU-R M.493-14 (09/15), IEC 610973 (1994)
— ITU-R M.541-10 (10/15), — IEC 61097-8 (1998),
— ITU-R M.1173-1 (03/12).  eria IEC 61162:
IEC 61162-1 ed4.0 (2010-11)
IEC 61162-2 ed1.0 (1998-09)
[EC 61162-3 ed1.2 skonsolidowana
z aml ed. 1.0 (2010-11) oraz am2
ed. 1.0 (2014-07)
IEC 61162-450 ed1.0 (2011-06).
MED/5.15 Wymagania dotyczace homologacji typu — EN 60945:2002 tgcznie z I[EC 60945 B+D 19.6.2018 29.8.2021
Skanujagcy  odbiornik  nastuchowy | — SOLAS 74 Reg. IV/14, Corr. 1 (2008), B+E (I
MF/HF DSC — SOLAS 74 Reg. X/3, B+F

017/L£T 1
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— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14, seria EN 61162:
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14. EN 61162-1 (2016)
EN 61162-2 (1998)
EN 61162-3 (2008) +A1(2010)
Przew6z i wymagania eksploatacyjne +A2(2014)
— SOLAS 74 Reg. IV[10, EN 61162-450 (2011))+A1(2016),
— SOLAS 74 Reg. X/3, ETSI EN 300 338-1 V1.4.1 (2017-
— IMO Res.A.694(17), 02).
— IMO Res.A.806(19), g;)s,l EN 300 338-2 V1.4.1 (2017-
— IMO Res:MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14, | _ £rsp EN 301 033 V1.4.1 (2013-09),
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14. | __ prsj EN 301 843-5 V2.1.1 (2016-
— IMO COMSAR C(irc.32, 03).
— ITU-R M.493-14 (09/15), Lub:
— ITU-R M.541-10 (10/15), [EC 60945:2002 1lacznie z IEC
— ITUR M.1173-1 (03/12). 60945 Corr. 1 (2008),
[EC 61097-3 (1994),
IEC 61097-8 (1998),
seria IEC 61162:
IEC 61162-1 (2016)
[EC 61162-2 ed1.0 (1998-09)
[EC 61162-3 ed1.2 skonsolidowana
z aml ed. 1.0 (2010-11) oraz am2
ed. 1.0 (2014-07)
[EC 61162-450 ed1.0 (2011-06)
z am1(2016).
MED/5.15 Wymagania dotyczace homologacji typu EN 60945:2002 lacznie z IEC 60945 B+D 13.9.2019
Skanujacy  odbiornik  nastuchowy | — SOLAS 74 Reg. 1V/14, Corr. 1: 2008, B+E
ME/HF DSC seria EN 61162: B+F

(NOWY WIERSZ)

— SOLAS 74 Reg. X/3,

EN 61162-1: 2016
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— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14, EN 61162-2: 1998
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14. EN 61162-3: 2008 +Al: 2010
+A2:2014

IEC 61162-450:2018,
— ETSI EN 300 338-1 V1.4.2 (2017-

Przewdz i wymagania eksploatacyjne 11),

— SOLAS 74 Reg. IV/10, — ETSI EN 300 338-2 V1.4.1 (2017-
— SOLAS 74 Reg. X/3, 02),

— IMO Res.A.694(17), — ETSIEN 301 033 V1.4.1 (2013-09),
— IMO Res.A.806(19), — ETSI EN 301 843-5 V2.2.1 (2017-

11),
— IEC 62923-1:2018,
— [EC 62923-2:2018.
Lub:
— IEC 60945:2002 lgcznie z IEC

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14,
— IMO Res. MSC.302(87),
— IMO COMSAR Circ.32,

— ITU-R M.493-14 (09/15), 60945 Corr. 1: 2008,
— ITU-R M.541-10 (10/15), — IEC 61097-3: 2017,
— ITU-R M.1173-1 (03/12). — IEC 61097-8: 1998,

— [EC 61097-9: 1997,
— seria [EC 61162:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 ed1.0: 1998-09

IEC 61162-3 ed1.2 skonsolidowana
z Al Ed. 1.0: 2010-11 oraz A2 Ed.
1.0: 2014-07

IEC 61162-450:2018,
— IEC 62923-1:2018,
— IEC 62923-2:2018.

Pozycja MED/5.16 ,Radiotelefon VHF do lacznosci dwukierunkowej z samolotami”, — nie figuruje juz w wykazie zamieszczonym w rozporzadzeniu wykonawczym do dyrektywy
2014/90/UE.

Treliee 1
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MED/5.17 Wymagania dotyczace homologacji typu — EN 60945:2002 lacznie z IEC 60945 B+D 7.12.2018
Prz’enoény radiotelefon VHF do lacz- | — SOLAS 74 Reg. IV[14, Corr. 1 (2008), B+E (I1I)
?iicrikgww;lﬁerunkowe] dla jednostek | _ g5y ag 74 Reg. X3, — ETSIEN 300 225 V1.4.1 (2004-12), B+F

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14, | — EE)SI EN 301 843-2 V1.2.1 (2004-

— IMO ResMSC97(73)2000 HSC Code) 14.| |

— [EC 60945:2002 l3cznie z IEC
60945 Corr. 1 (2008),

Przew6z i wymagania eksploatacyjne — IEC 61097-12 (1996).

— SOLAS 74 Reg. I1I/6,

— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res.A.809(19),

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 8,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14.

— IMO Res.MSC.149(77),

— ITU-R M.489-2 (10/95).
MED/5.17 Wymagania dotyczgce homologacji typu — EN 60945:2002 tgcznie z IEC 60945 B+D 16.3.2017 1.3.2019
Prz’er_loény r_adiotelefoq VHF _do facz- | SOLAS 74 Reg. IV/14, Corr. 1 (2008), B+E (1)
nosci dwukierunkowej dla jednostek — ETSIEN 300 225 V1.5.1 (2015-12), B+F

ratunkowych

— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14.

Przewdz i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. 111/6,
— IMO Res.A.694(17),
— IMO Res.A.809(19),

— ETSI EN 301 843-2 V2.1.0 (2015-
12).

Lub,

— IEC 60945:2002 l3cznie z IEC
60945 Corr. 1 (2008),

— IEC 61097-12 (1996).
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— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 8,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14.

— IMO Res.MSC.149(77),

— ITU-R M.489-2 (10/95).
MED/5.17 Wymagania dotyczace homologacji typu — EN 60945:2002 Iacznie z IEC 60945 B+D 19.6.2018 1.11.2020
Przenosny radiotelefon VHF do lacz- | — SOLAS 74 Reg. IV/14, Corr. 1 (2008), BE (11
noéci dwukierunkowej dla jednostek — ETSIEN 300 225 V1.5.1 (2015-12), B+F

ratunkowych

— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14.

Przew6z i wymagania eksploatacyjne

— SOLAS 74 Reg. I1I/6,

— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res.A.809(19),

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code)

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code)
)~ )
)~ )

s

4,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code
— IMO Res.MSC.149(77),

— ITU-R M.489-2 (10/95).

’

4,

—_ == =
— 00 == 0o

— ETSI EN 301 843-2 V2.1.1 (2016-
03).

Lub,

— IEC  60945:2002 lacznie z IEC
60945 Corr. 1 (2008),

— IEC 61097-12 (1996) + Amend
1:2017.

Y1T/L€T 1
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MED/5.17 Wymagania dotyczace homologacji typu — EN 60945:2002 lacznie z IEC 60945 B+D 13.9.2019
Prz’enoény radiotelefon VHF do lacz- | — SOLAS 74 Reg. IV[14, Corr. 1: 2008, B+E
?iicrikgww;lﬁerunkowe] dla jednostek | _ g5y ag 74 Reg. X3, — ETSIEN 300 225 V1.5.1 (2015-12), B+F
(NOWY WIERSZ) — IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14, %51 EN 301 843-2 V2.2.1 (2017-

— IMO ResMSC97(73)2000 HSC Code) 14.| |

— [EC 60945:2002 l3cznie z IEC
60945 Corr. 1: 2008,

Przew6z i wymagania eksploatacyjne — [EC61097-12: 1996 + Am1:2017.

— SOLAS 74 Reg. I1I/6,

— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res.A.809(19),

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 8,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14,

— IMO Res.MSC.149(77),

— ITU-R M.489-2 (10/95).
MED/5.18 Wymagania dotyczgce homologacji typu — EN 60945:2002 tgcznie z IEC 60945 B+D 7.12.2018
Stacjonarny _radiotelefqn VHF do facz- | _ ¢q1As 74 Reg. IV/14, Corr. 1: 2008, B+E (I
nosci dwukierunkowej dla jednostek — ETSIEN 301 466 V1.1.1 (2000-10), B+F

ratunkowych

— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14.

Przewdz i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. 111/6,
— IMO Res.A.694(17),
— IMO Res.A.809(19),

Lub,

— IEC 60945:2002 Igcznie z IEC
60945 Corr. 1: 2008,

— IEC 61097-12: 1996.
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— IMO Res.MSC.36
— IMO Res.MSC.36
— IMO Res.MSC.97
— IMO Res.MSC.97

63)-(1994 HSC Code)
63)-(1994 HSC Code)
73)-(2000 HSC Code)
73)-(2000 HSC Code)
— ITU-R M.489-2 (10/95).

s

8
14,
8,
14.

—_ = ==

MED/5.18

Stacjonarny radiotelefon VHF do lacz-
nosci dwukierunkowej dla jednostek
ratunkowych

Wymagania dotyczace homologacji typu

— SOLAS 74 Reg. IV/14,

— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14.

Przewdz i wymagania eksploatacyjne

— SOLAS 74 Reg. I1I/6,

— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res.A.809(19),

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code)

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code)
)~ )
)~ )

’

8
14,
8,
14.

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code
— ITU-R M.489-2 (10/95).

—_ = ==

— EN 60945:2002 tgcznie z IEC 60945
Corr. 1: 2008,

— ETSIEN 301 466 V1.2.1 (2015-12).
Lub,

— IEC 60945:2002 Igcznie z IEC
60945 Corr. 1: 2008,

— IEC 61097-12: 1996 + Am1:2017..

B+D
B+E
B+F

19.6.2018

MED/5.19
Inmarsat-F77

Wymagania dotyczgce homologadji typu
— SOLAS 74 Reg. IV[14,
— SOLAS 74 Reg. X/3,

— IMO MSC/Circ.862,

— EN 60945:2002 facznie z IEC 60945
Corr. 1 (2008),

B+D
B+E
B+F

31.8.2019
@)
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— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14, | — IEC 61097-13 (2003).
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14. | Lub,
— IMO MSC/Circ.862,
— IEC 60945:2002 Igcznie z IEC
Przew6z i wymagania eksploatacyjne 60945 Corr. 1 (2008),
— SOLAS 74 Reg. IV/10, — IEC 61097-13 (2003).
— IMO Res.A.570(14),
— IMO Res.A.694(17),
— IMO Res.A.808(19),
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14.
— IMO MSC/Circ.862,
— IMO COMSAR Circ.32.
MED/5.19 Wymagania dotyczace homologacji typu — IMO MSC/Circ.862, B+D 19.6.2018 29.8.2021
Inmarsat-F77 — SOLAS 74 Reg. IV[14, — EN 60945:2002 t3cznie z IEC 60945 B+E 0
Corr. 1 (2008), B+F

— SOLAS 74 Reg. X/3,
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14.

Przew6z i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. IV/10,

— IMO Res.A.570(14),

— IMO Res.A.694(17),
— IMO Res.A.808(19),
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14.
— IMO MSC/Circ.862,

— IMO COMSAR Circ.32.

— IEC 61097-13 (2003),
— seria EN 61162:
EN 61162-1 (2016)
EN 61162-2 (1998)

EN 61162-3 (2008) +A1(2010)
+A2(2014)

EN 61162-450 (2011))+A1(2016),
Lub:
— IMO MSC/CirC.862,

— IEC 60945:2002 Igcznie z IEC
60945 Corr. 1 (2008),

— IEC 61097-13 (2003),
— seria [EC 61162:
IEC 61162-1 (2016)
IEC 61162-2 ed1.0 (1998-09)
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2 3 4 5

[EC 61162-3 ed1.2 skonsolidowana

z aml ed. 1.0 (2010-11) oraz am2

ed. 1.0 (2014-07)

[EC 61162-450 ed1.0 (2011-06)

z am1(2016).
MED/5.19 Wymagania dotyczace homologacji typu IMO MSC/Circ.862, B+D 13.9.2019
Inmarsat-F77 — SOLAS 74 Reg. IV[14, EN 60945:2002 lacznie z IEC 60945 B+E
(NOWY WIERSZ) — SOLAS 74 Reg. X[3, Corr. 1: 2008, B+F

— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14,

— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14.

Przewdz i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. IV/10,

— IMO Res.A.570(14),

— IMO Res.A.694(17),

— IMO Res.A.808(19)
— IMO Res.MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14,
— IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14,
— IMO Res. MSC.302(87),

— IMO MSC/Circ.862,

— IMO COMSAR Circ.32.

’

IEC 61097-13: 2003,
seria EN 61162:

EN 61162-1: 2016
EN 61162-2: 1998

EN 61162-3: 2008 +Al: 2010
+A2:2014

IEC 61162-450:2018,
IEC 62923-1:2018,
IEC 62923-2:2018.

Lub:

IMO MSC|Circ.862,

[EC 60945:2002 I3gcznie z IEC
60945 Corr. 1: 2008,

IEC 61097-13: 2003,

seria [EC 61162:

IEC 61162-1:2016

IEC 61162-2 ed1.0: 1998-09

IEC 61162-3 ed1.2 skonsolidowana
z Al Ed. 1.0: 2010-11 oraz A2 Ed.
1.0: 2014-07

IEC 61162-450:2018,
IEC 62923-1:2018,
IEC 62923-2:2018.
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3

MED/5.20

Radiotelefon strazacki do lacznosci
dwukierunkowej

Nowa pozycja dodana rozporzadze-
niem wykonawczym 2019/1397

Wymagania dotyczace homologacji typu
— SOLAS 74/2014 Reg. 11-2/10.10.4.

Przew6z i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74/2014 Reg. 11-2/10.10.4,
— IMO Res.A.694(17),

— ITU-R M.489-2 (10/95),

— ITU-R M.1174-3 (03/15).

EN 60945:2002 fgcznie z IEC 60945
Corr. 1: 2008,

ETSI EN 301 843-1 V2.2.1 (2017-
11),

ETSI EN 301 843-2 V2.2. 1 (2017-
11),

Dyrektywa ATEX 2014/34/UE,
a) przenoéne radiostacje UHF:
ETSI EN 300 720 V2.1.1 (2017-01),
b) przenosne radiostacje VHF:

ETSI EN 301 178-1 v.2.2.2 (2017-
04),

-Lub

IEC 60945:2002 lacznie z IEC
60945 Corr. 1: 2008,

ETSI EN 301 843-1 V2.2.1 (2017-
11),

ETSI EN 301 843-2 V2.2. 1 (2017-
11),

Dyrektywa ATEX 2014/34|UE,
a) przenoéne radiostacje UHF:
ETSI EN 300 720 V2.1.1 (2017-01),
b) przenosne radiostacje VHF:

ETSI EN 301 1781 v.2.2.2 (2017-
04).

B+D
B+E
B+F

MED/5.21

Zintegrowany system komunikacyjny
(ICS)

Nowa pozycja dodana rozporzadze-
niem wykonawczym 2019/1397

Wymagania dotyczace homologadji typu
— SOLAS 74 Reg. IV[14,
— SOLAS 74 Reg. X/3.

Przew6z i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. IV/14,

IMO MSC/Circ.862,

EN 60945:2002 fgcznie z IEC 60945
Corr. 1: 2008,

seria EN 61162:
EN 61162-1: 2016

B+D
B+E
B+F
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SOLAS 74 Reg. X/3,
IMO Res.A694(17),

IMO Res. A.811(19),
IMO Res.MSC.36(63)-(
~(
IMO Res.MSC.191(79)
IMO Res.MSC.302(87)
IMO MSC.1/Circ.1389,
IMO COMSAR Circ.32,

s

’

W odniesieniu do funkcji i jednostek
GMDSS zawartych w ICS stosuje si¢ wy-
mogi dotyczace skutecznosci dzialania tych

funkgji i jednostek.

1994 HSC Code) 14,
IMO Res.MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14,

EN 61162-2: 1998

EN 61162-3: 2008 +Al: 2010
+A2:2014

IEC 61162-450:2018,
EN 62940:2017,

EN 61924-2:2013 Igcznie z IEC
61924-2:Corr. 1:2013,

EN 62288:2014,
IEC 62923-1:2018,
IEC 62923-2:2018.

Lub:

IMO MSC/Circ.862,

EN 60945:2002 facznie z IEC 60945
Corr. 1: 2008,

seria IEC 61162:
IEC 61162-1:2016
IEC 61162-2 ed1.0: 1998-09

IEC 61162-3 edl.2 skonsolidowana
z Al Ed. 1.0: 2010-11 oraz A2 Ed.
1.0: 2014-07

IEC 61162-450:2018,
EN 62940:2017,

[EC 61924-2:2012 fgcznie z IEC
61924-2 Corr. 1:2013,

IEC 62288:2014,
IEC 62923-1:2018,
IEC 62923-2:2018.

W odniesieniu do funkgji i jednostek
GMDSS zawartych w ICS stosuje si¢
wymogi dotyczace badan tych funkgji
i jednostek.
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6. Wyposazenie wymagane na mocy COLREG 72

Pierwsze wpro-

Ostatnie umie-

N . " Prawidlo SOLAS 74 ze zmianami oraz odpowiednie , Moduly oceny . .
umer i nazwa pozycji lucie i cvrkul MO Normy dotyczace badan dnoci wadzenie do szczenie na
rezolugje 1 cyrkularze Z2godnoscl
obrotu statku
1 2 3 4 5 6
MED/6.1 Wymagania dotyczace homologacji typu — EN 14744:2005 tacznie z AC:2006, B+D
Swiatta nawigacyjne — COLREG 72 zalgcznik I/14. — EN 60945:2002 lacznie z IEC 60945 B+E
Corr. 1: 2008. B+E
Lub: G
Przew6z i wymagania eksploatacyjne — EN 14744:2005 lacznie z AC:2006,
— COLREG 72 zalgcznik 1/14 — [EC 60945:2002 l3cznie z IEC
' 60945 Corr. 1: 2008.
— IMO Res.A.694(17),
— IMO Res.MSC.253(83).
7. Inne wyposazenie bezpieczefistwa
N . .. Prawidlo SOLAS 74 ze zmianami oraz odpowiednie , Moduly oceny Pierwsze wpro- | - Ostatnie umie-
umer i nazwa pozycji o Normy dotyczace badan P wadzenie do szczenie na
rezolugje i cyrkularze IMO zgodnosci obrotu statku
1 2 3 4 5 6
MED/7.1 Wymagania dotyczace homologacji typu — SO 23269-3:2011. B+D 19.6.2018
Niezalezne aparaty oddechowe na | — SOLAS 74 Reg.lI-2/10, Uwaga: powiazana ognioodporna linka B+E
sprezone powietrze stuzace do wcho- | v Res MSC 98(73)-(FSS Code) 3 bezpieczenistwa (MED 3.44): stosuje sie B+F
dzenia do przestrzeni wypelnionej ga- T ' ja w polaczeniu z aparatem oddechowym G

zem i pracy w tej przestrzeni

(Nowa pozycja dodana rozporzadze-
niem wykonawczym (UE) 2018/773,
zob. pozycja 3.7)

Przewdz i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. 11-2/10,

— SOLAS 74 Reg. I1-2[15,

— IMO Res.MSC.98(73)-(FSS Code) 3,
— IMO Res.MSC.4(48)-(IBC Code) 14,
— IMO Res.MSC.5(48)-(IGC Code) 14,
— IMO MSC.1/Circ.1499.

oraz mozna jg mocowal za pomocg ka-
rabinczyka do szelek aparatu lub do od-
dzielnego pasa, w celu niedopuszczenia
do odlgczenia aparatu podczas uzycia
linki bezpieczefistwa. Dla modutu B apa-
ratow oddechowych wskazuje si¢ og-
nioodporng linke bezpieczenistwa MED
jako obowigzkowy element polaczony.
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8. Wyposazenie zgodne z rozdzialem II-1 konwencji SOLAS

Moduly oceny

Pierwsze wpro-

Ostatnie umie-

Numer i nazwa pozycji Prawidlo SOLAS 74 ze zmianami oraz odpowiednie Normy dotyczace badan wadzenie do szczenie na
pozyq rezolugje i cyrkularze IMO y dotyezd zgodnosci obrotu statku
1 2 3 4 5 6
MED/8.1 Wymagania dotyczace homologacji typu — IEC 60092-504:2001 lacznie z IEC B+D 22.11.2019
— Czujniki poziomu wody — SOLAS 74 Reg. II-1/22-1, 60092-504 Corr.1: 2011, B+E (1)
— SOLAS 74 Reg. II-1/25, — IEC 60529 Ed. 2.2 (2013), B+F
— SOLAS 74 Reg. XII/12. — IMO Res.MSC.188(79),
— IMO MSC.1/Circ.1291.
Przewéz i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. 1I-1/25,
— SOLAS 74 Reg. XII/12.
— IMO Res.A.1021(26),
— IMO Res.MSC.188(79),
— IMO MSC.1/Circ.1464 Rev.1.
MED/8.1 Wymagania dotyczace homologacji typu — IEC-60092-504:2016, B+D 16.3.2017 13.9.2022
— Czujniki poziomu wody — SOLAS 74 Reg. 1I-1/22-1, — IEC 60529 Ed. 2.2 (2013), B+E
— IMO Res.MSC.188(79), B+F

— SOLAS 74 Reg. 1I-1/25,
— SOLAS 74 Reg. XII/12.

Przewéz i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. 1I-1/25,

— SOLAS 74 Reg. XII/12.

— IMO Res.A.1021(26),

— IMO Res.MSC.188(79),

— IMO MSC.1/Circ.1464 Rev.1.

— IMO MSC.1/Circ.1291.
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1 2 3 4 5
MED/8.1 Wymagania dotyczace homologacji typu IEC-60092-504:2016, B+D 13.9.2019
— Czujniki poziomu wody — SOLAS 74 Reg. 1I-1/22-1, [EC 60529 Ed. 2.2: 2013 lacznie B+E
(NOWY WIERSZ) — SOLAS 74 Reg. II-1/25, z Corr1:2013 oraz Corr2: 2015, B+F

— SOLAS 74 Reg. XII/12.

Przewdz i wymagania eksploatacyjne
— SOLAS 74 Reg. 1I-1/25,

— SOLAS 74 Reg. XII/12.

— IMO Res.A.1021(26),

— IMO Res.MSC.188(79),

— IMO MSC.1/Circ.1572.

IMO Res.MSC.188(79),
IMO MSC.1/Circ.1291.
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9. Wyposazenie, w odniesieniu do ktérego zbiér norm dotyczacych certyfikacji MED nie jest kompletny
Uwaga do sekgji 9:
zbiér norm dotyczacych certyfikacji MED uznaje si¢ za kompletny, jesli
przepisy IMO w odniesieniu do:

— homologacji typu

— wymogéw dotyczacych przewozu oraz
— norm dotyczacych badan

sa dostepne i wlasciwe.

1. Srodki ratunkowe

Nr Nazwa pozycji

MED/9/1.1 Reflektor radarowy do tratw ratunkowych

MED/9/1.2 Materialy na kombinezony ratunkowe

MED/9/1.3 Urzadzenia do wodowania jednostek ratunkowych przez swobodny spadek

MED/9/1.5 Urzadzenia rozgloszeniowe i systemy ogélnego alarmowania o niebezpieczefistwie (w przy-
padku zastosowania jako urzadzenie sygnalizacji pozaru stosuje si¢ pozycje A.1/3.53)

2. Zapobieganie zanieczyszczaniu morza

Nr Nazwa pozycji
MED/9/2.3 Sprzet wykorzystujacy inne réwnowazne metody redukeji emisji NOx na statku
MED/9/2.4 Sprzet wykorzystujacy inne metody techniczne ograniczania emisji SOx

MED/9/2.5 Pokladowe analizatory NOx wykorzystujace inne metody niz metoda bezposredniego po-
miaru i monitorowania NOx wg Kodeksu technicznego z 2008 r. (NOx Technical Code
2008)

3. Srodki ochrony przeciwpozarowej

Nr Nazwa pozycji

MED/9/3.8 Elektryczna lampa bezpieczenistwa

MED/9/3.9 Odziez ochronna odporna na dzialanie chemikaliéw

MED/9/3.13 Aparaty oddechowe na sprezone powietrze (jednostki szybkie)

MED/9/3.21 Elementy instalacji gasniczych przeznaczonych do magazynéw farb i cieczy fatwopalnych

MED/9/3.24 Przenoéne zestawy pianowe

MED/9/3.26 Elementy instalacji paliwa gazowego do celéw gospodarczych

MED/9/3.27 Elementy stalych, gazowych urzadzen gasniczych (CO,)

MED/9/3.31 Recznie obstugiwany system rozpylania wody

MED/9/3.33 Weze pozarnicze o $rednicy > 52 mm
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4. Wyposazenie nawigacyjne

Nr Nazwa pozycji
MED/9/4.11 Odbiornik hybrydowy systeméw GPS/GLONASS
MED/9/4.20 System kontroli toru ruchu do jednostek szybkich
MED/9/4.33 System kontroli toru ruchu (dzialajacy przy predkosci statku od 30 weztow wzwyz)
MED/9/4.37 Inklinometr elektroniczny

5. Wyposazenie radiokomunikacyjne

Nr

Nazwa pozycji

MED/9/5.8

Radiotelefon VHF do lacznosci dwukierunkowej z samolotami

6. Wyposazenie wymagane na mocy COLREG 72

Nr Nazwa pozycji
MED/9/6.2 Urzadzenia do sygnalizacji dZwigkowej
MED/9/6.4 Dwukierunkowa faczno$¢ glosowa i transmisja danych wraz z ustugg pomocy telemedycznej
(TMAS)
MED/9/6.5 System sygnalizacji dZwigkowej zamontowany w stron¢ rufy na potrzeby powiadamiania

o manewrach eskortujgcych i awaryjnych

7. Inne wyposazenie bezpieczefistwa

Nr Nazwa pozycji
MED/9/7.1 Kalkulator ladunkowy
MED/9/7.2 Czujniki poziomu wody na masowcach

8. Wyposazenie zgodnie z rozdzialem II-1 konwencji SOLAS

Nr

Nazwa pozycji

MED/9/8.1

Urzadzenia umozliwiajace rozruch zespoléw pradotwoérczych w niskich temperaturach
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